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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogollna przedgiecia

Nazwa inwestycji:  Usuwanie skutkow powodzi 2010a.ulicach w Gminie Pabka
Lokalizacja: ul. Zdrojowa w Bujakowie
ul. Gorna w Czecu
ul. Karpacka w Pgbce
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA
1.2.2. Instytucja finansujca inwestya:
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzygetiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia
Roboty remontowo - drogowe zaziane z napragvnawierzchni ulic gminnych.

[.4. Dokumentacja techniczna okigqca przedmiot zamodwienia i stang@e@ podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

* Przedmiary robo6t na podstawie protokotéw typowaalzot

1.4.2. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych

* 0golna specyfikacja techniczna
» szczegoOtowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.



1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku naspujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno -
uzytkowa (droge) albo jego czs¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi 2z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacaztmauchu
pojazdow obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeéana do usurcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamdtokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10.Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zaicznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez ftyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badagréb zwhzanych z ocenjakacsci
materiatow oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgltych do przejmowania i rozktadania open

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieraly a podbudow, zapewniagca
lepsze rozteenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #dga do wyréwnania nierdwldoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna eg nawierzchni staca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdéddwlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownie obejmowa teren
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przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chroniacych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - ¢g¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia uszlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zsia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomelrych trasy w planie i przekroju podfuym)
istniejacego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu uposdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.6. Ogolne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita@ dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedeaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw i kompgSiT.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasi@a ochror przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ robot z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowi czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ jednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obhpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinspektora nadzoru, ktdry dokona odpowiednich mmia
I poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbatzgodne z dokumentackontraktovg i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalnea odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw
i elementow budowli musazby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentadjontraktovg lub SST

i wplynie to na niezadowakgja jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.



Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektoroadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania lwydd/N zalenosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien bgpktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewnigc w ten sposob bezpiedmtwo pojazddow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje lkyda akceptowane przez inspektora
nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposéb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraaieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cerg Umowrs.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mege na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whlasrsoi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaierh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dosgpem o0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oegarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym

od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda miaty aprobai techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu roboét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynraga
technologicznych wbudowania.z## wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzyma& zgod; na wycie tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.



1.6.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddalsych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
I urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwkzkua instalacji
na powierzchni ziemi i usdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i taduntwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
inspektora nadzoru.

1.6.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegodlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipelsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiiz

i odpowiedniy odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.6.10.0Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty zak@czenia robét (do wydania potwierdzenia z@aenia przez
Inzyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoieimno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublgementy byly w zadowalgym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiladze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca hkdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizen lub metod

i w sposéb cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie zezwole

i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyeae proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposdb ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

.....

materialtbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wdczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrkzany dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentaezpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektormadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatdw

z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazainspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektorazoad Wykonawca nieddlzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszohagne

w dokumentach umowy.

Eksploatacjardodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzaetli ihspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatéw do innych robét zrte dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewastmwany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdusie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i whasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdbwdab zlokalizowane w olsbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru hdra terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Speg uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keasgptowanym przez kyniera; w przypadku
braku ustale w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiamspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentéw potwierdazaych dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,
zostanm przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢fodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami gkrg/mi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ik$pe& nadzoru, w terminie przewidzianym
UMow4.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnig wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gsbi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warunkigmywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgodnie z umow oraz za jaké&l
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, @a zgodné¢ z dokumentagj kontraktowa,
wymaganiami SST projektu organizacji robot orazpehiami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgsSoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek du spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
roboét zostas, jesli wymaga tego kedzie inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoramac witasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokprzez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngg.



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsai robot

Celem kontroli robdt &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatlazomg jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peftkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niez&dne do pobierania probek i badaaterialdbw oraz robot.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zestetliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiagaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inspektor nadzoru dalzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszc#elaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru dozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wplynaé
ujemnie na wyniki badga inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych
materiatdbw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem hhatateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary c¢tta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamez inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnifwb badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polsky Norma, Europejsk Norma lub
— aprobai techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidmalskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone
przez Wykonawe inspektora nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.
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6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét prze@dza s w sposéb aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngi materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy leda stanowé zahczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stjace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t hdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokaotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem odcinkéw robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegirzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxrda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaacowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $dpb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbior robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadamgiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstasakumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze kmwym robo6t. Odbioru robét dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4. Odbiér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaamaob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotowé® do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagoimem na pgimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbior kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru z@kenia robot i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo w obecniei inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedi@onych dokumentoéw, wynikbw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robét jest protokdt odbioruapwego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.
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Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekurmentow umowy i ew. uzupetnage lub
zamienne),

. recepty i ustalenia technologiczne,

. rejestr obmiarow,

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

. deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdow zgodnie z SST,

. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigld

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin

odbioru kaicowego robot.

N

o~NOoO Ok~ W

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiohkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaxe jednost& obmiarovg

ustalora dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosdowej lkdzie uwzgédniadé wszystkie

czynnaci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, oké&tone dla tej roboty

w SST i w dokumentaciji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddéw i organizegihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji
ruchu na czas trwania budowy,
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(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dziesawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazddéw/przejazddw i organizagghu obejmuije:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacjchu obejmuije:

(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzri@z.U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomochiczesciecie poboczy, czyszczenie rowdw

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z robotami pomocniczyniicieciem poboczy, czyszczeniem rowdéw w ramach remontu
ulic w Gminie Pogbka przy usuwaniu skutkow powodzi 2010 r.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dulzie stosowana jako dokument przetargowy i kontmaiet przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét zwanych z:

— robotami pomocniczymi (np. usugcie z jezdni trawy, oczyszczenie jezdni, podbudowy
Z zanieczyszczg

— roboty rozbiorkowe (nawierzchnie asfaltowe z podimg elementy betonowe)

— czyszczeniem rowow z profilowaniem dna i skarp sezgenia przepustéw z namutu

— $cigciem poboczy

— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbiorki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotygce sprztu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagrojektowa lub wskazanych przez inspektora
nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
inspektor nadzoru nie polecE Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktdérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajic wkasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktore stagiec wikasnacia Wykonawcy, powinny b§usungte z terenu budowy.

5.3.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym
(rowniarki, scinarki).

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do kraydzi nawierzchni ze spadkiem
uzgodnionym z inspektorem nadzoru.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania naley wywies¢ na odkiad.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zég¢. Wskanik zag;szczenia, okigony zgodnie
z BN-77/8931-12 powinien wyndsico najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normailnej
metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

5.4. Czyszczenie rowOw i przepustéow

Oczyszczenie rowu i przepustu polega na wybraamuwu naniesionego przez wgdcigciem trawy

i krzakdéw w obebie rowu.

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodnie z PN-S-02204.

Dla rowu przydranego w ksztatcie:

- trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m nachylenia skarp od 1:9,3.:d,3, gtbokas¢ od
0,30 mdo 1,20 m,
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- tréjkatnym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m nachyleskarpy zewetrznej
od 1:3 do 1:10, nachylenie skarpy westvanej 1:3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,5 m,

- optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wewgtrznej 1:3,
a skarpy zewgtrznej od 1:3 do 1:10, ¢bokas¢ od 0,30 m do 0,50 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paatiy rowu powinien wynosi0,2%.
Najwickszy spadek podiny rowu nie powinien przekracza
* przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%
- w gruntach piaszczysto - gliniastych, pylastych0%2
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%
- w gruntach skalistych - 10,0%
e przy umocnionych skarpach i dnie
- mata trawiasta - 2,0%
- darnina - 3,0%
- faszyna - 4,0%
- brukiem na sucho - 6,0%
- elementami betonowymi - 10,0%
- brukiem na podsypce cementowo - piaskowej - 15,0%
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow, skarp i przepustowzyaleywiezé
poza ob¢b pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakéci rob6t rozbiorkowych
Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowymtzeanych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Korytowanie

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngemg/magania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag;szczaniem podi@a gruntowego
w ramach remontu ulic w Gminie Rbka przy usuwaniu skutkow powodzi 2010 r.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadnlzie stosowana jako dokument przetargowy i kontratgtprzy realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafoa konstrukcji nawierzchni wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zggczenia podima
bezpdrednio przed rozpogziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgaogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kiyywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powirumaazliwiaé
nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghsich nie wikszych ni co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétadym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podial przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcbnpodicze na gtbokaos¢ zaakceptowan przez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spemniajy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganycledizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangz Irzyniera.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla drog
0 ruchu mniejszym od cezkiego

Goérna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i Z&gzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach | Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpaainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezazenie folii lub

w inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomeamiezlednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia koryta
i wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza.
Lp.| Wyszczegolnienie Minimalng cz;s'gotliwos’é
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

Réwnda¢ podiwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km
co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

a | AW |IN|PF

Rzdne
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wysokaciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
6 Uksztgitowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej airaz na 600 fm
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@ania osi
w planie nalgy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokad¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3.RoOwnaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrove tata zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z tolerancy = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskanik zagiszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {powanego podiea)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazawvicksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie daglgikcéci co najmniej 10 cm,
wyroéwnanie i powtérne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnignkonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

22



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projetd®ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdmodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub mqasy
— profilowanie dna koryta lub podia,

— zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem

i tata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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003 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczney wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowyraskywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach remontu wligminie Pogbka przy usuwaniu skutkow
powodzi 2010 r.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azanych
z wykonywaniem:

- wzmocnienia podiza geowtdknin

warstwy odsgczapcej

podbudowy z kruszywa kamiennego stabilizowanegadhar@cznie

uzupetnienia poboczy

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amécinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Kruszywo tamane - materialem do wykonania podbudowy z kruszyw haych stabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeoravgca skalnego

lub kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziageiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.

Geowldknina - separacyjna z wtokienagtych, ze 100% polipropylenu, masa powierzchniowa. m
150 g/m2. Zastosowana geowtdkqininna posiadaaprobat technicza.

Kruszywa - piasek filtracyjny - winien spetniavymagania normy PN-B-11111.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwigkszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy:

Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza

1 | Zawartd¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10

2 | Zawart@¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m), nie wgcej niz

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych 35 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wiecej niz

5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pigciokrotnym zagszczeniu od 30
metod | lub 1l wg PN-B- do 70
04481, %

6 |Scieralndg¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po 35
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieraln@g¢ czsciowa po 1/5 30
petnej liczby obrotéw, nie
wigcej niz

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wiecej niz

8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy PN-B-06714-19 [7]
po 25 cyklach zamvania, % 5
(m/m), nie wecej niz

9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S§%(m/m), 1 PN-B-06714-28 [9]
nie wigcej niz

10 | Wskanik noSnosci Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk: 80 PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 1,00 120
b) przy zagszczeniud> 1,03

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.
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3. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycice transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejace poditae naley dokiadnie oczcic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz&
w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w sglbséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna &yozktadana w warstwie o jednakowe] grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposOb zapewniay oshgniecie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skladasiz wigce] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nas¢pnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtn, mieszanka powinna byzwilzona
okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgatnos¢ mieszanki
kruszywa jest wisza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoldi przyjetemu poziomowi
wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Rozktadanie geowtdknin
Warstwe geowtokniny nalgy rozkiadg na wyprofilowanym podku pozbawionym ostrych
elementow, ktére magspowodowa uszkodzenie warstwy (np. kamienie, korzenie drzkrzewow).

W czasie rozktadania warstwy z geowtokniny nglespeinté wymagania zawarte w instrukcjach
i kartach technicznych producenta.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaérnzadania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania robot. Badania powinny aadanie Inwestora obejmowawvtasciwosci okreslone w pkt.
2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgot§é mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

szeroké¢ podbudowy (na jezdniach bez krgmmikow) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

rownas¢ podbudowy (nieréwniei nie mog przekracz& 10 mm)

spadki poprzeczne (powinny dygodne z dokumentagcprojektows z toleranci +0,5%)

rzedne wysokéciowe (r@&nice pome¢dzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

uksztattowanie osi podbudowy (nie peoby¢ przesunita w stosunku do projektowanej oqoej
niz +5 cm)

gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

27



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualmapraw poditaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zag:szczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania probeityr.
Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczeobcych.

&Bzanie  zawartwi

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie ksztattu ziaren.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metod, bezpdrednk.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartei
zanieczyszczeorganicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowa.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa  mineralne. Badania. ©Ozaaie rozpadu
krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie
Los Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanhealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam® nawierzchni
drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Skiad, wymagania
I ocena zgodr¥ei.
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.
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19. PN-B-30020 Wapno.

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwmsstabilizowanych
mechanicznie.

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego.

23. PN-S-96035 Popioty lotne.

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiod odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni planografem
i tata.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiarcéigbodatnych ugiciomierzem
belkowym.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghia zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetim i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneja swymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachrbetonu asfaltowego
w ramach remontu ulic w gminie Rbka przy usuwaniu skutkéw powodzi 2010 r.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dulzie stosowana jako dokument przetargowy i kontmait przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét =zzanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiza

- wykonanie warstwy z betonu asfaltowego BA 0/12,8.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka Kkruszywa i pelpiacza mineralnego
o okrelonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposoéb, spetnigta okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-astaioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéta poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zgisza odporn& bilonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do u@émia warstwy
Z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpos zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
je] wiasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.6.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniaggy wymagania okridone w PN-C-96170:1965.

W zaleencsci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naje stosowa asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetniacy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsiaigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
materialtdbw w zalenosci

od kategorii ruchu
nr normy od KR 1do KR 2

1 | Kruszywo ftamane granulowane wg BN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998

Lp. Rodzaj materiatu

a) ze skat magmowygh kl. 1, Il gat.1, 2
I przeobraonych

b) ze skat osadowych j-w.

C) =z surowca sztucznego zugle J-w.

pomiedziowe i stalownicze)
2. |Kruszywo tamane zwykie wg PN-B- kl. 1, 1l gat. 1,2

11112:1996
3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL I, Il
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, Il gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84
5. | Piasek wg PN-B-11113-1996 gat. 1,2
6. | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b)innego pochodzenia wg orzeczenia zastpczy
laboratoryjnego pyly z odpylania, popioty
lotne
7. | Asfalt drogowy D50,D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100

31



Tablica 2. Wymagania wobec materialtdbw do warstwyzadej, wyrébwnawczej i wzmacnigej
Z betonu asfaltowego.

_ i Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatéw w zalenasci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2

1 [ Kruszywo tamane granulowane wg

PN-B-11112:1996, PN-B-11115:1998

a) z surowca skalnego KI. I, Il; gat.1, 2

b) z surowca sztucznegaugle

pomiedziowe i stalownicze) jw.

2 | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 ki I, II; gat.1, 2
3 |Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 KL 1, 11
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, II; gat.1, 2

WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,

zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne

7 | Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70

2.5. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniaggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania okione
w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asthedigo powinien

wykaza& sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym luagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszcacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaigpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu  asfaltowego nale przewozé  pojazdami  samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakia/ na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s¢ stosowanie samochoddw termosow z podwojnytianami skrzyni wyposa@nej
W system ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progadu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i prébiateriatdw pobrane w obeciud
inspektora nadzoru do wykonania badantrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikzi asfaltu,

— okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikow z zaleniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $uoi@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mnaimngch do warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwy $cieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek od KR 1doKR 2
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0dol2.8
Przechodzi przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 69+-100
8,0 62+93
6,3 56+87
4.0 45-76
2,0 35+64
zawartg¢
ziaren > 2,0 36+65
0,85 25+50
0,42 19+39
0,30 17+33
0,18 13+25
0,15 12+22
0,075 7+10
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny speihisymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

34



Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinnalrsigt wymagania podane
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotagigch oraz warstwy scieralnej
Z betonu asfaltowego.

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwysécieralnej z BA
KR 1 do KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ prébek wg metody >55
Marshalla w temperaturze G, kN -
Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
Wolna przestrzew probkach jw., % od1,5do 4,5

viv

5 Wyp,einienie. wolnej  przestrzeni od 75.0 do 90,0
w probkach jw., %

6 |Grubd¢ w cm warstwy z MMA od 3,5do 5,0
0 uziarnieniu 0/12,8 mm

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8 | Wolna przestrze w warstwie, % od1,5do 5,0
(V/v)

5.2.2.Warstwa wizaca, wyrbwnawcza i wzmacnigja

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej dla warstwazacych, wyrdwnawczych i wzmacnigjych
powinien by ustalony na podstawie badgrobek wykonanych wg metody Marshalla; probki
powinny spetnid wymagania podane w tablicy nr 5 pkt. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wraca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinna
spetnigd wymagania podane w tablicy 5 pkt. 6 + 8.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wazacej, wyrownawczej
oraz wzmacniagej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp. Wihasciwosci warstwy wazacej,
wyrownawczej
I wzmacniagcej w zalenosci
od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania, MPa nie wymaga si
2 | Stabilnd¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze %G, >8,0 £&6,00
zag:szczonych 2x75 uderaeubijaka,
KN
Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
Wolna przestrzew prébkach jw., od 4,0 do 8,0
%(Vv/v)
5 Wyp,einienie. wolnej  przestrzeni od 65.0 do 80,0
w probkach jw., %
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6 |Grubg¢ warstwy w cm z MMA
0 uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrze w warstwie, 9 od 4,5do 9,0
(V/v)

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s§ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewnigjcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki minecaasfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza sidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptasci

w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skladnikdw powinné bierowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skladnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wedylie
przeptywomierza, lecz nie wgej nz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fgedni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powingaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podia

Podire pod warstew nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nierowém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw scieralm
1 | Drogiklasy A, S'i GP 6
2 |DrogiklasyGiZz 9

12

3 | Drogi klasy L i D oraz place
parkingi

W przypadku gdy nierowrici podicza s wicksze od podanych w tablicy 6, pogéo naley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrownawcze;.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@®d naley skropt emulsy
asfaltows lub asfaltem uptynnionym. Zalecane $tp asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowy raskywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraymnikow, wtazow, wpustow itp. uszlzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
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5.5. Pokczenia midzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalery skropt emulsg asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaenia m¢gdzywarstwowego.

Zalecana il&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyrezez asfaltu uptynnionego to:

- 0,3+ 0,5 kg/mi dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyréawczej lub wzmacniagej
- 0,1 =+ 0,3 kg/m dla asfaltowej warstwy wiacej

5.6. Warunki przygpienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3 C dla wykonywanej warstwy grubti > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokpwdtazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wi{atre1 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaona w ukiad

z automatycznym sterowaniem grgbiowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywske bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk 130 C.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo - kauczukoav Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jas® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot naagdanie Inwestora Wykonawca powinien wykérdania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkajeszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawd wyniki tych bada inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowe;j
podano w tablicy 7.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skiadu mieszanki mineralno - asfaltowej egal na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byzgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza siwykonanie
bada innymi rbwnowanymi metodami.
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6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 7. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe.

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad

500 Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowej dozor cagty

6 | Temperatura mieszanki mineralnp- kazdy pojazd przy zatadunku

asfaltowej I w czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1iIp.8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nafg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralrasfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegotaezarce. Temperatura powinna lagodna
Z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjn§Sir.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopedgega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na axemizualnej jej wygidu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudomagia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.
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6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i davasci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego

podaje tablica 8.

Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szerokéc warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Rowna¢ podiuzna kazdy pas ruchu planografem lubdato 10
warstwy m
3 | ROwna¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5m
warstwy
4 | Spadki poprzeczne warstiWiO razy na odcinku drogi o diugo 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtu
6 | Uksztaltowanie osi w dokumentacji budowy
planie
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni dg
3000 nf
8 | Zlacza podiuane i cata dtugéc¢ zlacza
poprzeczne
9 | Krawedz, obramowanie |cata dlugéc
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zag:szczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o powierzchni da
3000 nf
12 | Wolna przestrze  w|jw.
warstwie

6.4.2.Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows,
z tolerancy +5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierag BN-68/8931-04 nie
powinny by wicksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne nierowsocowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa
Lp. Drogi i place écieralvr\:a
Drogi klasy A, S'i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place|i 9
parkingi
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumengacjprojektows,
z tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangi £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy
o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co najmniegj
0 15 cm. Zicza powinny b¥ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5
mm ponad ich powierzcheii Warstwy bez opornikbw powinny by  wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy 2z betonu asfaltowego powinien énigednolith tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszocych sg i spekanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatéw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredazi urzdzer obcych i krawznikow,

— likwidacja wyboi

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch
drogowych.Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tfaenano nawierzchni
drogowych.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch
drogowych. Piasek.

PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych.

PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakoe
i transport.

PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uphome AUN do nawierzchni
drogowych.

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadanas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.
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