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1. Dane ogolne.

1.1 Temat opracowania.

Tematem opracowania jest projekt oznakowania na czas budowy
chodnika w ciggu drogi powiatowej nr S4473 na odcinku A-B
(od skrzyzowania z ul. Krakowska, Bielskg do skrzyzowania z ul. Lukowa)
w miejscowosci Kobiernice.

Orientacje miejsca robét przedstawiono na rys.1.

1.2 Inwestor.
Urzad Gminy Porgbka
1.3 Podstawa opracowania.

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r.
w sprawie szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tymi drogami.

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla znakow
i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.

2. Opis techniczny.

2.1 Stan istniejacy.

Ulica ks. Korzonkiewicza (droga powiatowa nr S4473) zalicza sie
do kategorii drég powiatowych o Srednim znaczeniu komunikacyjnym
— prowadzi gtéwnie ruch lokalny w kierunku kolejnych miejscowosci
Powiatu Bielskiego, oraz do Ket (jako przejazd alternatywny do drogi
krajowej), a takze do posesiji przy niej zlokalizowanych oraz przy ulicach
sgsiednich.

Wzdtuz ww. ulic znajduje sie przede wszystkim zabudowa mieszkalna,
czesciowo tereny rolnicze, a przy koncu odcinka objetego opracowaniem
szkota oraz w poblizu obiekty sakralne.

Na koncowym odcinku drogi powiatowej, objetym niniejszym
opracowaniem, znajdujg sie skrzyzowania z ulicami o minimalnym
znaczeniu komunikacyjnym.

W  przekroju poprzecznym przedmiotowa ulica posiada jezdnie
o0 szerokosci od ok. 5,5 m do ok. 6,0 m z obustronnymi poboczami
0 zmiennej szerokosci.

Analizowanym odcinkiem drogi powiatowej nr 1434 S kursujg autobusy
komunikacji zbiorowe;.

Ww. droga, w zakresie dopuszczalnych predkosci, znajduje sie
w obszarze zabudowanym, a czesciowo rowniez w obszarze strefy
ograniczonej predkosci do 40km/h.

Stan istniejgcy przedstawiono na rys. 2.
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2.2Projektowana organizacja ruchu.
Ogodlne zatozenia projektowe:

W zakres robot przedmiotowego zadania inwestycyjnego wchodzg prace
zwigzane z wykonaniem jednostronnego chodnika wraz z kraweznikiem
oraz kanalizacji deszczowej wtgcznie z odtworzeniem czesci jezdni.
Roboty te w przewazajgcym zakresie majg charakter postepujacy i pod
wzgledem technologii powtarzalny, w zwigzku z czym opracowano
SCHEMATY oznakowania, wg ktérych nalezy oznakowac kolejne odcinki
robét, oprocz odcinka koncowego. Ze wzgledu na inny charakter ruchowy,
opracowano dodatkowo szczegoétowe projekty na czas realizacji robot
na odcinku koncowym.

Przedstawione rozwigzania dotyczg dwoch sytuacji ruchowych:

» Zajecie jednego pasa jezdni na dtugosci 50 lub 100m - realizacja
kanalizacji deszczowej wraz z odtworzeniem konstrukcji jezdni,
ewentualnie realizacja chodnika i kraweznika — rys. 3.1 (SCHEMAT 1)
i 3.2 (ETAP KONCOWY 1),

» Zajecie pobocza oraz niewielkiej czesci jezdni na dtugosci do 100m —
realizacja chodnika wraz kraweznikiem — rys. 4.1 (SCHEMAT 2)
i 4.2 (ETAP KONCOWY 2),

Zasady oznakowania robot:

SCHEMAT 1 (rys. 3.1) — na czas wykonania robé6t na jezdni
przy uzyciu wahadiowej sygnalizacji swietlnej na dilugosci 50
lub 100m.

Przedstawione na rysunku oznakowanie nalezy przestawiaC wzdtuz
odcinka robét wraz z postepem prac.

» Miejsce robdét nalezy wygrodzi¢ zaporami drogowymi U-20a (wzdtuz
drogi), U-20b (w poprzek drogi), od strony najazdu nalezy umiescic¢ tablice
prowadzgca U-3. Na zaporach i tablicach w porze wieczorno-nocnej
nalezy umiescicC Swiatta ostrzegawcze barwy zottej.

= O robotach drogowych i zwezeniu jezdni nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakéw A-12 i A-14.

» O funkcjonujgcej wahadtowej sygnalizacji swietlnej nalezy ostrzec
kierowcow za pomoca znakow A-29.

= O mogacych pojawi¢ sie na drodze pieszych nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakéw A-30 z tabliczkg z napisem ,Piesi”.

= W obszarze robd6t nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci
do 40 km/h (B-33) na odcinku nieobjetym strefg ograniczonej predkosci,
a takze zakaz wyprzedzania (B-25).

= Znaki odwotujgce wprowadzone zakazy wyprzedzania (B-27) nalezy
sytuowa¢ 20m za miejscem robdt, oprécz przypadku bezposredniego
sgsiedztwa skrzyzowan za odcinkiem robot.

» Parametry sygnalizacji przedstawiono w zatgcznikach 1 i 2.
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ETAP KONCOWY 1 (rys. 3.2) — na czas wykonania robét na jezdni
przy uzyciu recznego sterowania ruchem przez osoby uprawnione
na dtugosci do 50m.

» Miejsce robdét nalezy wygrodzi¢ zaporami drogowymi U-20a (wzdtuz
drogi), U-20b (w poprzek drogi), od strony najazdu nalezy umiesci¢ tablice
prowadzgca U-3. Na zaporach i tablicach w porze wieczorno-nocnej
nalezy umiescic Swiatta ostrzegawcze barwy zottej.

= O robotach drogowych i zwezeniu jezdni nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakow A-12, A-14 i F-6 z odpowiednimi piktogramami
niniejszych znakow.

= O mogacych pojawi¢ sie na drodze pieszych nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakow A-30 z tabliczkg z napisem ,Piesi”.

= W obszarze robot nalezy wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25)
od strony ronda.

= Wloty boczne ograniczy¢ poprzez  wprowadzenie  ruchu
jednokierunkowego za pomocg znakéw D-3 i B-2.

SCHEMAT 2 (rys. 4.1) — na czas wykonania robé6t na poboczu
lub przy krawedzi jezdni na dtugosci do 100m.

Przedstawione na rysunku oznakowanie nalezy przestawia¢ wzdtuz
odcinka robét wraz z postepem prac.

= Miejsce robot nalezy wygrodzi¢ tablicami kierujagcymi U-21 (wzdtuz
drogi), zaporami drogowymi U-20b (w poprzek drogi) i od strony najazdu
tablica prowadzgcg U-3. Na zaporach i tablicach w porze wieczorno-
nocnej nalezy umiesci¢ Swiatta ostrzegawcze barwy zéttej.

= O robotach drogowych i zwezeniu jezdni nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakow A-12 i A-14.

= O mogacych pojawic sie na drodze pieszych nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakow A-30 z tabliczkg z napisem ,Piesi”.

= W obszarze robot nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci
do 40 km/h (B-33) na odcinku nieobjetym strefg ograniczonej predkosci,
a takze zakaz wyprzedzania (B-25).

» Znaki odwotujgce wprowadzone zakazy wyprzedzania (B-27) nalezy
sytuowa¢ 20m za miejscem robdt, oprocz przypadku bezposredniego
sgsiedztwa skrzyzowan za odcinkiem robét.

ETAP KONCOWY 2 (rys. 4.2) — na czas wykonania robét na poboczu
lub przy krawedzi jezdni na dtugosci do 100m.

= Miejsce robot nalezy wygrodzi¢ tablicami kierujagcymi U-21 (wzdtuz
drogi), zaporami drogowymi U-20b (w poprzek drogi) i od strony najazdu
tablica prowadzacg U-3. Na zaporach i tablicach w porze wieczorno-
nocnej nalezy umiesci¢ $wiatta ostrzegawcze barwy zéttej.

= O robotach drogowych i zwezeniu jezdni nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakow A-12, A-14 i F-6 z odpowiednimi piktogramami
niniejszych znakow.

= O mogacych pojawi¢ sie na drodze pieszych nalezy ostrzec kierowcow
za pomocg znakéw A-30 z tabliczkg z napisem ,Piesi’”.
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= W obszarze robét nalezy wprowadzi¢ zakaz wyprzedzania (B-25).
= Wloty boczne ograniczy¢ poprzez  wprowadzenie  ruchu
jednokierunkowego za pomocg znakdéw D-3 i B-2.

UWAGI OGOLNE DOTYCZACE PROWADZONYCH ROBOT:

1.

Na czas prac prowadzonych w sgsiedztwie, przystanek komunikacji
zbiorowej nalezy uruchomié¢ w miejscu istniejgcego znaku D-15,
pierwszego od strony ronda. O zmianie lokalizacji przystanku
nalezy poinformowacC przewoznikdbw 2z niego Kkorzystajgcych
oraz pasazerow, poprzez wywieszenie na przystanku stosownych
ogtoszen, na kilka dni przed rozpoczeciem prac.

Nalezy zapewni¢ dojscia do budynkéw zlokalizowanych wzdtuz
odcinkow robdt. W razie koniecznosci utozyC kfadki dla pieszych
U-28. O ewentualnym braku dojazdu do posesji poinformowac
na kilka dni przed rozpoczeciem prac

Na kilka dni przed rozpoczeciem robo6t na parkingu naprzeciwko
budynku Strazy pozarnej, nalezy wprowadzi¢ znak B-36 z tabliczkg
okreslajgcg poczatkowg date obowigzywania.

Dopuszcza sie wykonywanie prac w kilku etapach rownoczesnie
( w oddaleniu od siebie, przy braku wzajemnego oddziatywania).

UWAGI:

» Z uwagi na prowadzenie prac pod ruchem nalezy zachowaé

szczegolng ostroznosc¢ przy prowadzeniu robot.

» Osoby prowadzace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane

w odziez zapewniajaca ich dobra widocznos¢.

» W porze wieczorno-nocnej na zaporach nalezy umiesci¢ Swiatta

ostrzegawcze barwy zb6ftej

» Wykonane znaki oraz sposoéb ich umieszczenia musza spetniaé

wymagania zawarte w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury

z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegofowych warunkéw

technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania

na drogach — zatgczniki nr 1 i 4.

» Planowany termin roboét 30 listopad 2010 r.
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UWAGA: vVl
SCHEMAT 1 v
na czas wykonania robét na jezdni przy uzyciu wahadtowej sygnalizacji \ \
$wietinej na calym odcinku robét oprécz ETAPU KONCOWEGO 1 \ \
(dtugos¢ odcinka robét 50; 100m) \ //\
\
\
1.0znakowanie przesuwac wraz z postgpem robot.
2.Dla ruchu pozostawi¢ pas szerokosci min 2,75m.
3.Parametry sygnalizacji $wietinej przyja¢ wg zatacznikow 1 2.
4.Na odcinku obowigzywania 'strefy ograniczonej predkosci »
nie stosowa¢ znakéw B-33.
5.Podczas wykonywania kolejnych etapéw wprowadzi¢
znak B-27 20m za miejscem robot w kierunku ronda .
6.Dopuszcza sie mozliwosc¢ zastapienia wahadtowej sygnalizacji
Swietlenej poprzez reczne sterowanie ruchem przez osoby uprawnione,
pod warunkiem utrzymywania sterowania przez caty okres robot i
przywrocenia po ich zakonczeniu petnej przejezdnosci.
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UWAGA:
ETAP KONCOWY 1

na-czas wykonania robét na jezdni przy uzyciu recznego
sterowania ruchem przez osoby uprawnione

(dtugos¢ odcinka robét do 50m)

1.Dla ruchu pozostawi¢ pas szerokosci min 2,75m.

OZNACZENIA:
] oBSZAR ROBOT

ZNAKI ISTNIEJACE

% ZNAKI ISTNIEJACE DO ZASLONIECIA
¢ ZNAKI PROJEKTOWANE
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UWAGA:

SCHEMAT 2
na czas wykonania robét na poboczu przy niewielkim zajeciu jezdni

na catym odcinku robét oprocz ETAPU KONCOWEGO 2
(dtugos$¢ odcinka robét do 100m)

1.0znakowanie przesuwac wraz z postepem robot.

2.Na odcinku obowigzywania strefy ograniczonej predkosci

nie stosowa¢ znakéw B-33.

3.Podczas wykonywania kolejnych etapéw wprowadzi¢

znak B-27 20m za miejscem robadt w kierunku ronda.

4.W przypadku chwilowego zawezenia jezdni wprowadzi¢ reczne
sterowanie ruchem przez osoby uprawnione.

OZNACZENIA:
>] oBSZAR ROBOT
$** ZNAKI ISTNIEJACE
\” ZNAKI ISTNIEJACE DO ZASLONIECIA
¢ ZNAKI PROJEKTOWANE
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UWAGA:
ETAP KONCOWY 2

na czas wykonania robét na poboczu przy niewielkim-zajeciu

jezdni (dtugo$¢ odcinka robdt do 100m

)

OZNACZENIA:
] oBSZAR ROBOT

ZNAKI ISTNIEJACE

% ZNAKI ISTNIEJACE DO ZASLONIECIA
¢ ZNAKI PROJEKTOWANE
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WAHADLOWA SYGNALIZACJA SWIETLNA ZAL.1.1

PROGRAM NR |1 (T=81S, Lwy’chzeniazsom)
OBOWIAZUJE W GODZINACH: 6.00-21.00

GRUPA SYGN.
0 10 20 30 40 50 60 70 80  90s
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PROGRAM NR |2 (T=498, Lwquczenia=50m)
OBOWIAZUJE W GODZINACH: 21.00-6.00

GRUPA SYGN.
0 10 20 30 40 50 60 70 80s
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CTTTTTTTIT I T N
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24-40

W ZALACZNIKU 2.1 PRZEDSTAWIONO OBLICZENIA CZASOW MIEDZYZIELONYCH

TORY JAZDY STRUMIENI RUCHU | PUNKTY KOLIZJI

fK2

|
|
|
| b H I H q
: 10.00 50,00 » 15.0
|

e Il
2
OZNACZENIA: [ czerwony
punkt poczatkowy | Zoty
punkt kolizji pojazd-pojazd .| zielony
L1 czerwony z zottym




WAHADLOWA SYGNALIZACJA SWIETLNA ZAL.1.2

PROGRAM NR ”1 (T=97S, Lwy%qczenia=100m)
OBOWIAZUJE W GODZINACH: 6.00-21.00

GRUPA SYGN.,
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100s
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PROGRAM NR ”2 (T=57S, Lwquczenia=100m)
OBOWIAZUJE W GODZINACH: 21.00-6.00

GRUPA SYGN.
0 10 20 30 40 50 60 70  80s
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HHHHH\HHHWZQ PECETETEEEE el

28-44

W ZALACZNIKU 2.2 PRZEDSTAWIONO OBLICZENIA CZASOW MIEDZYZIELONYCH

TORY JAZDY STRUMIENI RUCHU | PUNKTY KOLIZJI

fK2

=
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10.00 | 100,00 15.0
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A
OZNACZENIA: [ czerwony
punkt poczatkowy | zoty
punkt kolizji pojazd-pojazd .| zielony
L1 czerwony z zottym




ZAL 2.1 Obliczenie czaséw miedzyzielonych dla wahadtowej sygnalizacji $wietlnej

DLUGOSC ODCINKA WYLACZENIA: 50m

OZNACZENIA :

tez
to(ij)
ty(ij)

Se(is)

Ve(i)

Sq(if)

V(i)

CZAS TRWANIA SYGNALU ZOLTEGO DLA STRUMIENIA EWAKUUJACEGO SIE "i" [s]

CZAS EWAKUACJI STRUMIENIA "i" POZA PUNKT KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "j"

CZAS DOJAZDU STRUMIENIA "j" DO PUNKT KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "i" [s]

[s]

DLUGOSC DROGI EWAKUACJI [m] STRUMIENIA "i" OD LINIl ZATRZYMANIA DO PUNKTU

KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "j"

DLUGOSC POJAZDU [m] WYDLUZAJACA DROGE EWAKUACJI

PREDKOSC EWAKUACJI [m/s]

DLUGOSC DROGI DOJAZDU [m] STRUMIENIA "j" OD LINIl WARUNKOWEGO

ZATRZYMANIA SIE DO PUNKTU KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "i"

PREDKOSC DOJAZDU [m/s] STRUMIENIA "j"

CZAS MIEDZYZIELONY [s]

KOLIZJA POJAZD - POJAZD

STRUMIENIE [SWIATLO EWAKUACJA DOJAZD CZAS
KOLIZYJNE | ZOLTE | DROGA |PREDKOSC %ﬁggﬁ CZAS | DROGA |PREDKOSC| CZAS MIEDZYZIELONY
Lp. |Ewakuacja| Dojazd Z[s] Sc[m] | Ve[m/s] Ip [m] te [s] Sy[m] | Vg4 [m/s] ty [s] tn [s] t [s]
1 K, K, 3 60,5 11,1 10 6,4 15,0 16,6 1,9 8 8
2 K, K, 3 65,0 11,1 10 6,8 10,5 16,6 1,6 9 9




ZAL 2.2 Obliczenie czaséw miedzyzielonych dla wahadtowej sygnalizacji $wietlnej

DLUGOSC ODCINKA WYLACZENIA: 100m

OZNACZENIA :

tez
to(ij)
ty(ij)

Se(is)

Ve(i)

Sq(if)

V(i)

CZAS TRWANIA SYGNALU ZOLTEGO DLA STRUMIENIA EWAKUUJACEGO SIE "i" [s]

CZAS EWAKUACJI STRUMIENIA "i" POZA PUNKT KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "j"

CZAS DOJAZDU STRUMIENIA "j" DO PUNKT KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "i" [s]

[s]

DLUGOSC DROGI EWAKUACJI [m] STRUMIENIA "i" OD LINIl ZATRZYMANIA DO PUNKTU

KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "j"

DLUGOSC POJAZDU [m] WYDLUZAJACA DROGE EWAKUACJI

PREDKOSC EWAKUACJI [m/s]

DLUGOSC DROGI DOJAZDU [m] STRUMIENIA "j" OD LINIl WARUNKOWEGO

ZATRZYMANIA SIE DO PUNKTU KOLIZJI ZE STRUMIENIEM "i"

PREDKOSC DOJAZDU [m/s] STRUMIENIA "j"

CZAS MIEDZYZIELONY [s]

KOLIZJA POJAZD - POJAZD

STRUMIENIE [SWIATLO EWAKUACJA DOJAZD CZAS
KOLIZYJNE | ZOLTE | DROGA |PREDKOSE %ﬁggﬁ CZAS | DROGA |PREDKOSC| CZAS MIEDZYZIELONY
Lp. |Ewakuacja| Dojazd Z[s] Sc[m] | Ve[m/s] Ip [m] te [s] Sy[m] | Vg4 [m/s] ty [s] tn [s] t [s]
1 K, K, 3 110,5 11,1 10 10,9 15,0 16,6 1,9 12 12
2 K, K, 3 115,0 11,1 10 11,3 10,5 16,6 1,6 13 13




