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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedgiccia

Nazwa inwestycji: Przebudowa drogi (westnznej) dojazdowej do gruntéw
rolnych

Lokalizacja: ul. Sosnowa w Kobiernicach

Rodzaj inwestycji: roboty remontowe, drogowe

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

1.2.1.Zamawiaicy: URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA
1.2.2.Instytucja finansaga inwestyaj:

URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.3.Wykonawca: po rozstrzygniu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Przedmiotem niniejszego opracowania jest remongidwewretrznej dojazdowej do gruntéw
rolnych - ul. Sosnowa w Kobiernicach.

I.4. Dokumentacja techniczna oKigqca przedmiot zamdwienia i stan@ea podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych

« Uzgodnienia z Urdem Gminy Patbka
« Przedmiar robot

1.4.2. Spis szczeg6towych specyfikaciji technicinyc

» Ogolna specyfikacja techniczna
e Szczego6towe specyfikacje techniczne - wykaz nanste.



1.5. Okrélenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie daacy budynkiem, stanowty catc¢
techniczno-aytkowa (drog:) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.5.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugdabtoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoagty
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz rzaflai okoliczngci zachodzcych
w toku wykonywania robot.

1.5.4.Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaywapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.6.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego postoju
i pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.7.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.5.8.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celazehia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.5.9. Materiaty - wszelkie tworzywa niezldne do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipegniera.

1.5.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wzmacniaga - warstwa znajdaga seé migdzy warstw $cieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniefacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni sh#ca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnagsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodwzm i przenikaniem eatek podiga.
Moze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostej sk do
nawierzchni.

1.5.11.Niweleta - wysokdciowe | geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.12.Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaakt pojazdow,
umieszczenia uszlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zagda
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.



1.5.13. Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchai do gkbokdasci
przemarzania.

1.5.14.Przedsewzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeirych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.5.15. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.5.16. Wykonawca -uprawniony przedstawiciel zleceniodawcy.

1.5.17. Zadanie budowlane - czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebna catasé
konstrukcyjra, lub technologiczs, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robo6t zwrzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5.18. Odpowiedniej zgodn&i - nalezy przez to rozumie zgodnd¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, aslje granice tolerancji nie zostaly oldlene -z przegtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.

1.5.19. Obmiarze robdét- nalery przez to rozumie pomiar wykonanych robot budowlanych,
dokonany w celu weryfikacji ich ikzi w przypadku zmiany parametrow prayjich w przedmiarze
robat, albo obliczenia wartoi rob6t dodatkowych, nie ofiych przedmiarem.

1.5.20. Odbiorze cgsciowym (rob6t budowlanych) - nalery przez to rozumie nieformalm
nazwe odbioru robot ulegagych zakryciu i zanikagych, a take dokonywanie prob i sprawdze
instalacji, uradzen technicznych i przewodéw kominowych. Odbioremnesciowym nazywa si
takze odbior cgsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nagyap st do wytkowania,
przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budosda, ktéry jest traktowany jako ,odbi6r
koncowy”.

1.5.21. Odbiorze gotowego obiektu budowlanego nalezy przez to rozumie formalm nazwe
czynnaci, zwanych te ,odbiorem kacowym”, polegagcym na protokolarnym przagiu
(odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanegrzez osob lub grug o0so6b
o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczoprzez inwestora, ale niecgdnca
inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowigbioru dokonuje si po zgtoszeniu przez
kierownika budowy faktu zakmzenia robdt budowlanych,adznie z zagospodarowaniem
i uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenow lpgdych, wykorzystywanych jako
plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dodwtacji powykonawcze).

1.5.22. Przedmiarze robot nalery przez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robét podstawowych w kolejdoi technologicznej ich wykonania, ze szczegétowypmsem lub
wskazaniem podstaw ustaleych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotovepatyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlanyehwyliczeniem i zestawieniem Hoi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.5.23. Robotach podstawowych nalery przez to rozumie minimalny zakres prac, ktére po
wykonaniu § mazliwe do odebrania pod wzaglem ilgci i wymogow jakdciowych oraz
uwzgkdniaj przyjety stopiex scalania robot.

1.5.24. Wspolnym stowniku zamoOwid - nalery przez to rozumiesystem klasyfikacji produktéow,
ustug i rob6t budowlanych, stworzonym na potrzespawier publicznych. Sktada size stownika
gibwnego oraz stownika gtdwnego oraz stownika uiuipgcego. Obowgzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniaRozporadzenia 2151/2003, stosowanie
kodéw CPV do okréenia przedmiotu zamowienia przez zamawdago z éwczesnych Rstw
Cztonkowskich UE stato siobowihzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.



Polskie prawo zamowie publicznych przewidzialo obowizek stosowania Kklasyfikacji CPV
poczawszy od dnia akcesiji Polski do UE, tzn. od 1 m&asLr.

1.5.25. Zaradzajacym realizacja umowy - nalery przez to rozumieosolg prawry lub fizyczra
okreslona w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zaradzapcym, wyznaczoa przez
zamawiajcego, upowzniona do nadzorowania realizacji robdét i administrowaniaowy
w zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

ST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zaradzapcy realizacy umowy

2. PROWADZENIE ROBOT
2.1.0g0Ine zasady wykonanm@bot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgmidnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu roboét oraz za jdkozastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,ica
zgodnd¢ z dokumentagj kontraktows, wymaganiami specyfikacji technicznych i projektu
organizaciji robot oraz poleceniami zgizapcego realizagj umowy (ZRU).

Nastpstwa jakiegokolwiek gdu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robét, jeli wymaga tego ledzie zaradzapcego realizag umowy, zostam poprawione przez
wykonawe na wtasny koszt.

Polecenia zamtlzapcego realizagj umowy kzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod gragba wstrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Granice terenu budowy wyznaczomnegsanicami dziatki na ktérej zlokalizowany jest eki.
2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowyczasie i na warunkach
okreslonych w umowie.

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrenplacu budowy oraz wszystkich materiatdw
i elementdw wyposania uytych do realizacji rob6ét od chwili rozpagda do ostatecznego
odbioru robét. Przez caly ten okres ddzenia lub ich elementyeba utrzymane w sposob
satysfakcjonujcy zaradzapcego realizag) umowy. Maze on wstrzyma realizacg robét j&li

w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swojewliazki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, nggluje i utrzyma wszystkie niegine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu iadeenia takie jak: bariery, sygnalizacjuchu, znaki
drogowe etczeby zapewrd bezpieczastwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkigkizn
drogowe, bariery i inne ugdzenia zabezpiecz@ie musz by¢ zaakceptowane przez
zarzadzapcego realizagj umowy.

Wykonawca kdzie take odpowiedzialny do czasu zakzenia robot za utrzymanie wszystkich
reperéw i innych znakéw geodezyjnych istaggich na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia
lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpocxiem rob6t wykonawca poda ten fakt do wiaddéano zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zazapcym realizaci umowy.



2.2.4. Ochrona wlasidoi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgoistniepcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdupcych s¢ w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed
wykonaniem robo6t wykonawca potwierdzi u odpowietinidadz, ktére s wiascicielami instalaciji

I urzadzer, informacje podane na planie zagospodarowanianueredostarczonym przez
zamawiagcego. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i uszlzenia zostaly wikgiwie
oznaczone i uszkodzeniem w trakcie realizacji robot

W przypadku gdy wygpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzern podziemnych
w granicach placu budowy, Wykonawca ma obkawk poinformowé zaradzapcego realizag)
umowy 0 zamiarze rozpogaza takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zgilzapcego realizagj umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych usglzer lub instalacji i lkdzie wspoétpracowat przy naprawie udziej
wszelkiej maliwej pomocy, ktéra mge by potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowane przez jego dziatania,
w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanyeh planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawieggo.

2.2.5. Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobgmény zndé i stosowé sig do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esier ochronysrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia robot, wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowasie do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresibroaysrodowiska na placu
budowy i poza jego terenem, unikdziatar szkodliwych dla innych jednostek wgptijacych na
tym terenie w zakresie zanieczysagzeénatasu lub innych czynnikbw powodowanych jego
dziatalngcia.

2.2.6. Zapewnienie bezpiecmstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposeaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae

i odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuwlayd Uwaza

sig, ze koszty zachowania zgodiwd z wspomnianymi powiej przepisami bezpiecastwa

i ochrony zdrowia gwliczone w cea umowry.

Wykonawca kdzie stosowat gido wszystkich przepisow prawnych obamijacych w zakresie
bezpieczéstwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywal wyposanie przeciwpgarowe

w stanie gotowsxri, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpiésiga przeciwpparowego, na placu
budowy, we wszystkich ugdzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty fatwopalne ¢da przechowywane zgodnie 2z przepisami
przeciwpagarowymi, w bezpiecznej odledgla od budynkéw i skladowisk, w miejscach
niedosgpnych dla oséb trzecich. Wykonawcedhie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w
wyniku pazaru, ktéry mogtby powstaw okresie realizacji rob6t lub zostat spowodowamyez
ktéregokolwiek z jego pracownikow.

2.3. Program zapewnienia bezpietztgva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawcacdrie stosowat gi do wszystkich obowizujacych
przepisow

i wymagan w zakresie bezpiecastwa 1 ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robdt, zgodnie z wegami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowizany opracowai przedstawd do akceptacji zanrlzapcemu realizagi umowy, program
zapewnienia bezpiecastwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi nap& zeby personel
nie pracowat w warunkach, ktorea sniebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spéinia
odpowiednich wymagasanitarnych.



2.4. Dokumenty budowy
2.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowroctw
budowy na bigaco, zaréwno dla potrzeb zamawieggo jak i wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budoviyda zak@éczenia rob6t. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy nig®dz obowizujacymi przepisami
(Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01).

2.4.2. Ksizka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem, w ktérym rejgstreic ilosciowy postp kazdego
elementu realizowanych robét. Szczegétowe obmiaykomanych robo6t robioneasna bigaco
i zapisywane do ksiki obmiaru robot, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostkizyte w wycenionym
przez wykonawe i wyceniony przedmiar robot, stanawy zahcznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentéw wyszczegolnionych w punktachl2i2.4.2, dokumenty budowy zawietaj
tez:

a) Dokumenty wchodze w sktad umowy;

c) Protokéty przekazania placu budowy wykonawcy ;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i irnmaowy i porozumienia cywilnoprawne;

e) Instrukcje zardzapcego realizagjumowy oraz sprawozdania ze spdtkaarad na budowie;

f) Protokoty odbioru robét,

g) Opinie ekspertow i konsultantéw,

h) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy e¢tla przechowywane na placu budowy we $elaie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zgublpda natychmiast odtworzone zgodnie ze
stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumentgidwy keda stale dosipne do wgidu
zaradzapcego realizagg umowy zarzdzapcego realizagi umowy oraz upowaionych
przedstawicieli zamawiagego w dowolnym czasie i naidezadanie.

2.5.Uwagi ogdlne

* Przed przygotowaniem oferty cenowej rigleapozné sic z warunkami terenowymi, podtem
gruntowym w drogachdalacych przedmiotem przetargu.
» Miejsca wylotusciekdw poprzecznych Wykonawca uzgodni zdeteielami posesji.

3. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY (ZRU)

Zarzadzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamgegy
reprezentuje interesy zamawgie@¢go na budowie przez sprawowanie kontroli zgédnealizacii
rob6t budowlanych z dokumentacjprojektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowienianumkdw umowy. Dla prawidtowej realizacji
swoich obowizkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, azaaacy realizacy umowy
pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru dzaghgih w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawniéx i obowiazkéw. Wydawane przez nich polecenia gnajoc polecé zarzdzapcego
realizacy umowy.



4. MATERIALY
4.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avyistaniem jakichkolwiek materiatbw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szotaeg informacje dotycce
proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyeéteriatdw i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prZed).

4.2. Materialy nie odpowiadage wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez ZRUsld&nzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatbw do innych robdt,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewatdowany przez ZRU.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

Wykonawca jest zobowkany zapewrdi, zeby materiaty z rozbiorki sktadowane na budowidy by
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania iatéterbeda zlokalizowane w olabie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zgtzapcym realizaci umowy, lub poza placem budowy
w miejscach zapewnionych przez wykonawc

5. SPRZAET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spii, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét srodowisko. Sprat uzywany do robot
powinien by zgodny z ofert wykonawcy oraz powinien odpowiatlpod wzgédem typow i ilGci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjachnicznych. Liczba i wydajsé sprztu
powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami przewidamnyw harmonogramie
robot.

Sprzt bedacy wtasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t musi byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowssi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochronyodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisargkomawca
dostarczy zargzapcemu realizag umowy kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie
sprztu do uwytkowania.

6. TRANSPORT

Srodki transportowe musgz zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami @dkre/mi

w dokumentacji kontraktowej i szczegétowych spi@gjach technicznych oraz wskazaniami
zarzadzapcego realizagj umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nauszetnid wymagania dotyce przepisow ruchu
drogowego, szczegoblnie w odniesieniu do dopuszgzhlmbchzen na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom umowy, dola usungte z terenu
budowy na polecenie zaidzapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany usuwé& na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
I zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojaadgragach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.



7. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu ZRU o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatrvaakceptowane
przez ZRU.

Urzadzenia i spregt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub kacowym odbiorem odcinkow robot,
a talkze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét ma za zadanie oleg faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu nardggo
przeprowadzenia. Roboty mma uzna za wykonane pod warunkiemie wykonano je zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji kontraktowiejszczegotowych specyfikacjach
technicznych, a ich ik& podaje s w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiacteot
wchodzcym w skiad umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powidigéniu zarzdzapcego realizagj
umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomiep@avinno poprzedzi obmiar co najmniej
0 3 dni. Wyniki obmiaru swpisywane do kghi obmiaru i zatwierdzone przez ZRU. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robét lub gdzie irjdzie
w szczegotowych specyfikacjach technicznych nielaigavykonawcy od obowiku wykonania
wszystkich robot. Ridne dane zostanpoprawione wedtug pisemnej instrukcji zgtzapcego
realizacy umowy.

8.2. Urzzdzenia i spregt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmianinot
i dostarczone przez wykonagycmusz by¢ zaakceptowane przez zaglzapcego realizag
umowy. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych, to wykonawca musi posiada
wazne swiadectwa legalizacji. Mugszone by utrzymywane przez wykonawav dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robét duzie przeprowadzany z ¢stotliwoscia i terminach okréonych
w umowie.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbiorow rob6t i ptatéa za ich wykonanie okia umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa& zgodnie 2z obowzujacymi w Polsce normami
I normatywami.

Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdta s
wyszczegolnione w punkcie 104dej szczegotowej specyfikacji techniczne.

10.2. Przepisy prawne

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@znr 89/1994 poz.4141) z pdiejszymi
zmianami.

- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwieiti@4 r.(Dz. U. nr 92 poz.881).

- Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrazennydnia 27 marca 2003 r. (Dz. U. Nr
80/2003) wraz z pniejszymi zmianami.

- Ustawa o dospie do informacji aésrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialvevama
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 0 poz. 1157).

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 po6z. 163)
wraz z pé@niejszymi zmianami.

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budowwwac z dnia 19.12.1994 r.
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budowniateeych materiatobw oraz nowych metod
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 10/1996zp48).

Wykonawca kdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyafdzie w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagarawnych w odniesieniu dazywanych opatentowanych wudzen
lub metod. Bdzie informowat zargzapcego realizagy umowy o0 swoich dziataniach w tym
zakresie, przedstawigj kopie atestdéw i innych wymaganyshiadectw.
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)

001 Korytowanie, roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podia
gruntowego w ramach przebudowy drogi (wetwmnej) dojazdowej do gruntdéw rolnych
- ul. Sosnowa w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadnzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigtprzy realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét aganych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dozatoa konstrukcji nawierzchni wraz z odwozem
urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia podstawowe as zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST pkt 2.1.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt 5.

3.2. Spret do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST pkt 6.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST pkt 2.1.

5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogziem robdét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgczania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny kiywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez ZRU. Rozmieszczenié&dpallub szpilek powinno umiiwiaé
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegoldgi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robotadym zakresie. Spos6b wykonania must by
zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinog¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umaiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podtéa. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm i#gge ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukehné podiaze na gtbokai¢
zaakceptowan przez ZRU, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowgrujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganychkdych wysokéciowych

i zagzsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia, ok&donych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangz ZRU.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna wakols dla drog
0 ruchu mniejszym od etkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokai¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podi@a

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gagzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdavinien

on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeizenie folii lub

w inny sposéb zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlkkdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt 7.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalng castotliwoéé
bada bada i pomiaréw
i pomiarow
Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
Réwnda¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczna | 10razy na 1l km

Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

g | A W|IN|PF

Rzdne wysokéciowe
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6 Uksztaitgwanie osi co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
w planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Zagkszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz|nie
wilgotnos¢ gruntu rzadziej nk raz na 600 M
podiaza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateania osi w planie
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podim)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowane;
0 wigcej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnNaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndaici podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie
Z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentac)
projektows z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 5 cm.
6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {joavanego podiéa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ich

w punkcie 6.2 powinny kiy naprawione przez spulchnienie delgikosci co najmniej 10 cm,
wyroéwnanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnierigonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST pkt 9.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frikoryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpheamiem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusraaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenaawierzchni planografem

| tata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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002 Podbudowa
Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania ogoélne dotygze wykonania

i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowyrzskywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach przebudowygidwewretrznej) dojazdowej do gruntéw
rolnych - ul. Sosnowa w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigtprzy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azanych
z wykonywaniem warstwy odszapcej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST pkt 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST pkt 4.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taménystabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeonravgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarewiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

NA warstwe odsiczapca stosowa piasek odpowiadagy wymogom normy PN-B-11113 dla
gatunku 1i 2.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa podbudowy

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \idym
najwigkszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy.

Wymagania
Kruszywa
Lp. | Wyszczegdlnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug
Zasadnicza
1 | Zawartd¢ ziaren mniejszych od 2
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 PN-B-06714-15 [3]
2 | Zawartd¢ nadzarna,
% (m/m), nie wgcej niz 5 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawartd¢ ziaren
nieforemnych 35 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wigcej niz
5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pigciokrotnym zagszczeniu od 30
metod, | lub Il wg PN-B- do 70
04481, %
6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles

a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 PN-B-06714-42 [12]
b) scieralna¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotow,

nie wigcej niz 30

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714-18 [6]
wigcej niz 3

8 | Mrozoodpornét, ubytek PN-B-06714-19 [7]
masy po 25 cyklach 5
zamraania, % (m/m), nie
wigcej niz

9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki 1 PN-B-06714-28 [9]

w przeliczeniu na S§)
%(m/m), nie wgcej niz

10 | Wskenik nasnosci Wi
mieszanki kruszywa, %, nig

mniejszy ni:

a) przy zagszczeniu PN-S-06102
Is>1,00 80 [21]

b) przy zagszczeniu
Is >1,03 120

Podbudowa powinna kyutozona na podiau zapewniaicym nieprzenikalnie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.
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3. SPRZET
Wymagania dotycice sprztu podano w ST pkt 5.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycice transportu podano w ST pkt 6.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST pkt 2.1.

5.1. Przygotowanie podia
Istniejace podiage naley wyprofilowat, zagsci¢ (wg SST1) i doktadnie oczgic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankavgprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w gpkséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozkiadana w warstwie o jednakowej gredio takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracz&a20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roziozona w sposéb zapewnigy oskgniccie wymaganych spadkow i ednych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktada iz wigecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna hky wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow
i rzednych wysokéciowych. Rozpoocgzie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez ZRU.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatawilgotnasci
optymalnej, okrélonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&detpda 1l). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zoSt@suszony przez mieszanie i napowietrzanieelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastdh, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.
Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpol przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST pkt 7.
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6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, przeznaczonych
do wykonania robot. Badania powinny mgdanie Inwestora obejmowavtasciwosci okreslone w
pkt. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgot§é mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szerokaé¢ podbudowy (na jezdniach bez krgamikdw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- rownas¢ podbudowy (nierowniei nie mog przekraczé& 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%)

- rzedne wysokéciowe (ré&nice pomgdzy rzdnymi podbudowy i regdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztattowanie osi podbudowy (nie peoby¢ przesungta w stosunku do projektowanej ogoej
niz +5 cm)

- grubas¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosénos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej warstwysasdajcej
i podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanegohaeicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentuaimapraw podtaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z riegcep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
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« zag:szczenie roztzonej mieszanki,
« przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
« utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartai

zanieczyszczeobcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztattu ziaren.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie mrozoodporhci
metody bezpdredna.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkai
zanieczyszczeorganicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartgoi siarki
metody bromows.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa  mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie
Los Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
I drogowe. Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tfamam® nawierzchni
drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania
I ocena zgodr¥ei.
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.
19. PN-B-30020 Wapno.
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw.
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwmsstabilizowanych
mechanicznie.
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego.
23. PN-S-96035 Popioty lotne.
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni

drogowych.

21



26.

27.

28.

29.

30.

BN-64/8931-01

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiod odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni planografem
i tata.

Drogi samochodowe. Pomiarcéigbodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wsghkia zagszczenia gruntu.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SST 003 Nawierzchnia bitumiczna

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem bitumicznych warstw konstjukwawierzchni w ramach
przebudowy drogi (wewgtrznej) dojazdowej do gruntéw rolnych - ul. Sosnow&obiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontragtprzy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét aganych
z wykonywaniem warstwy wyréwnawczej i wzmaca@gj z betonu asfaltowego.

» warstwascieralna z betonu asfaltowego 0/12,8 mm grub. 4 cm

» skropienie istniejcej nawierzchni emulgjkationows modyfikowara

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno - asfaltowa (MMA) - mieszank@eralna z odpowiedaiiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrglony sposob, spetnigta okrélone
wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-astaioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymméa poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zgiisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy
Z mieszanki mineralno - asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minera asfaltowej w celu sprawdzenia,
czy je] wiaciwosci sa zgodne z recepiaboratoryjma.

1.4.9. Odcinek prébny - odcinek warstwy nawierzchni (agtkci co najmniej 50 m) wykonany
w warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgmyetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robat.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wiyogae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.11. Pozostate okg&tenia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST Wymagania ogolne” akb.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST pkt 2.1.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pades ST pkt 4.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.
W zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowdé asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Polimeroasfalt
Polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM i posiadaprobat technicza.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetlniafy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatbw do warstwy rompnawczej i wzmacniagej
z betonu asfaltowego

i _ Wymagania wobec materiatgw
Lp. | Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 3 do KR 6

1 | Kruszywo tamane granulowane wg
PN-B-11112:1996, PN-11115:1998

a) z surowca skalnego kl. 1, gat.1, 2
2 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnggo kl. 1, gat.1, 2

wg WT/MK-CZDP 84

3 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b) innego pochodzenia -

wg orzeczenia laboratoryjnego

4 | Polimeroasfalt drogowy DE30 B
wg TWT PAD-97

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla
kl. I; gat. 1

2.5. Kruszywo

W zaleznoéci od kategorii ruchu i warstwy nafe stosowa kruszywa podane w tablicy 1.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévasic w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowdé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania okione
w WT.EmA-99 [14].
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu
Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST pkt 5.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni bitumicznych

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z mas bitumicimypowinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

« Wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno - asfaltowych o min. wydagw 100 Mg/godz.

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwtypu zagszczanego,

skrapiarek,

walcow lekkich srednich i cezkich ,

walcow stalowych gtadkich ,

walcow ogumionych,

szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszcacych,

samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST pkt 6.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

» cysternach kolejowych,

* cysternach samochodowych,

* bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep ZRU.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM oDra
w aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz
Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienk@va
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4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
I nadmiernym zawilgoceniem.

4.2 .5.Mieszanka mineralno - bitumiczna

Mieszank mineralno - bitumiczg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem
w czasie transportu i podczas oczekiwania na ropiekl

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca st stosowanie samochodow termosow z podwdjnygianami skrzyni wyposanej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 2.1.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno - asfaljowe

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym z ZRU, Wykwca dostarczy ZRU do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno -adsfvej oraz wyniki bada laboratoryjnych
poszczegdlnych sktadnikow i probki materiatow paterav obecnéci ZRU do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

« doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,

« doborze optymalnej ikzi asfaltu,

« okresleniu jej wiaciwosci | porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $ui@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwa wyrbwnawcza i wzmacniap z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do warstwy wyréwnawczej
I wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairtasfaltu podano w tablicy
4.Sktad mieszanki mineralno - asfaltowej powinieyt lustalony na podstawie badgrobek
wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny sjet wymagania podane w tablicy 5 Ip. od
1 do 5.

Wykonana warstwa wyroOwnawcza i wzmacaé@d z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 5 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wyrOwnawczej
i wzmacniajgcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu.

Rzedne krzywych granicznygh
uziarnienia MM w zalenosci od
kategorii ruchu

Wymiar oczek sit KR 3 do KR 6

#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO
do 20

Przechodzi przez:
31,5
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25,0 100
20,0 87+100
16,0 77+100
12,8 66+90
9,6 56+81
8,0 50+75
6,3 45+67
4,0 36+55
2,0 25+41
zawarte
ziaren > 2,0 mm (59+75)
0,85 16+30
0,42 9+22
0,30 7+19
0,18 5+15
0,15 5+14
0,075 4+7
Orientacyjna zawartdé asfaltu
w MMA, % m/m 4,0:5,5
1) Tylko do warstwy wyrownawcze;j

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralno faltasvych i warstwy wyréwnawczej
(o zmiennej grubgei) oraz wzmacniagej (grubdci 11 cm) z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
warstwy whzacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej
w zaleznosci od kategorii ruchu

od KR 3 do KR 6

Lp | Wiasciwosci

1 | Modut sztywnéci pelzania, MPa 46,0 (22

2 | Stabilng¢  prébek wg  metody
Marshalla w temperaturze $%0C, >11,0
zag:szczonych 2x75 uder#zeubijaka,
KN
Odksztatcenie probek jw., mm od1,5do 4,0
Wolna przestrze w probkach jw, od 4,0 do 8,0
%(Vv/v)

5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni <75.0

w probkach jw., %
6 | Grubd¢ warstwy w cm z MMA

O uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 4,0do 6,0
od O mm do 16,0 mm od 6,0 do 8,0
od O mm do 20,0 mm od 7,0 do 10,0
od O mm do 25,0 mm

Wskanik zag:szczenia warstwy, % 98,0

Wolna przestrzew warstwie, % (v/v)| od 4,5 do 9,0

- oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrj&c zeszyt nr 48
[16],dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

- dla warstwy wyréwnawczej

- specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym,
skanalizowanym, itp.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewnigjcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenisymieszanie oraz zachowanie
temperatury skladnikow i gotowej mieszanki minecalrasfaltowej.

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgjosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego
gestasci w zalenosci od temperatury. Dozowanie sktadnikbw powinno ¢ bgterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikOw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wgllie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onc¢bgtozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb fgedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrasil 145 C do 165 C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Temperatura mieszanki mineralno - asfaltowej powiwynost od 146G C do 176 C,

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ byvyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.

Nierébwnaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny ¢bywieksze od podanych
w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nieréwfo podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod_ warstey
wzmachiagca
1. |DrogiklasyGiZz 12

W przypadku gdy nierowroi podiaza @1 wicksze od podanych w tablicy 6, pogko naley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrownawcze;.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,lq@d naley skropt emulsj
asfaltova lub asfaltem uptynnionym. Zalecanesio asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 7.

Powierzchnie czotowe kraymnikow, wlazdéw, wpustéw itp. usdlzer powinny by pokryte
asfaltem lub materialem uszczela@jm zaakceptowanym przez ZRU.

Tablica 7. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalty
uptynnionego, kg/f

L Poditaze do wykonania warstwy
P Zz mieszanki betonu asfaltowego

Podilaze pod warstw asfaltove

1. Nawierzchnia asfaltowa o chropowate(j)d 0.2 do 0.5
powierzchni ' ’

5.5. Pokczenie midzywarstwowe

Kazda utozoma warstwe nalezy skropt emulsp asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapakenia m¢dzywarstwowego.
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Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltovidp uptynniacza podano
w tablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. | Polaczenie nowych warstw z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/f

=

Podbudowa asfaltowa

2. | Asfaltowa warstwa wyrownawcza od 0,3do 0,5
lub wzmacniajca

Skropienie powinno ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodarowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny ceagprzedzenia wynosi co najmniej:

« 8h - przyiléci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

« 2h -przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,

« 0,5h-przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgiaczarki.

5.6. Warunki przygpienia do robot
5.6.1.Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni bitumicznej i by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od
+5° C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubci
< 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >ni6).

5.6.2.Zaréb prébny

Sprawdzenie zawadoi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstrakgi. Tolerancje
zwartasci skladnikbw mieszanki mineralno - asfaltowej wzim sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 9.

Tablica 9. Tolerancje zwarlo skladnikbw mieszanki mineralno - asfaltowej wzigim sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébkoneekstrakcji, % m/m

Lp. Sktadniki mieszanki Mieszanki mineralno - asfaltowe dag
mineralno - asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 3 do KR 6
Ziarna pozostage na sitach o oczkach #
1. mm: 31,5; 25,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 4,3; +4,0
4,0; 2,0
2. Ziarna pozostagre na sitach o oczkach # +2,0

mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3. Ziarna przechodice przez sito o oczkach +1,5
# 0,075 mm
4, Asfalt +0,3
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5.7. Wykonanie warstwy bitumicznej

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaé¢bwbudowywana ukiladask wyposaona w uktad
Z automatycznym sterowaniem grgbiovarstwy i utrzymywaniem niwelety.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& lyzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywsk bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalg rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 5.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zdcza powinny b¥ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Ilub oklejona samoprzylepama asfaltowo-kauczukoyy Sposob
wykonywania zicz roboczych powinien ldyzaakceptowany przez ZRU.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST pkt 7.
6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmr-asfaltowej i przedstagviwyniki tych
bada ZRU do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarOw w czasie wytwarzania mieszanki minevai
asfaltowej podano w tablicy 10.

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skitadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlega wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byzgodne z receptlaboratoryja z tolerancy okreslona
w tablicy 10. Dopuszczaegwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie witaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okreli¢ penetragj i temperatug migcknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
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Tablica 10. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno

- asfaltowej.
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegollnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 Skfad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej pobranej 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
w wytworni
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura sk’fadn_ikéw mieszanki doz6r cigly
mineralno-asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku
asfaltowej I w czasie wbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
8 V\{%aéciwoéci prébek r.nieszanki' jeden raz dziennie
mineralno-asfaltowej pobranej
w wytworni
Ip.1 1 1p.8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralasfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralstaléowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegootagzarce. Temperatura powinnacby
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratejyi SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaljopelega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiarull 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na cxewizualnej jej wygidu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudoragia.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i “davasci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 11.
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Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Rowna¢ podiwzna kazdy pas ruchu planografem lubdato
warstwy 10 m
3 | ROwnda¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5m
warstwy
4 | Spadki poprzeczne warstwlO razy na odcinku drogi o diugo 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtu
6 | Uksztaltowanie osi w dokumentacji budowy
planie
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kedego pasa o powierzchni do
3000 nf
8 | Zlacza podtane i cata dlugéc zlacza
poprzeczne
9 | Krawedz, obramowanie |cata dlugéé
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni do
3000 nf
12 | Wolna przestrzew jw.
warstwie

6.4.2.Szerokd@¢ warstwy

Szeroka¢ warstwy asfaltowej rej potazonej (wzmacniajca), nie ograniczonej kragnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinbg szersza z kalej strony co najmniej
o grubag¢ warstwy na niej potoonej (profilupca), nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROwnaG¢ warstwy

Nierébwnaci  podtuzne i poprzeczne warstw z  betonu
BN-68/8931-04 nie powinny kdywicksze od podanych w tablicy 12.

asfaltowego mierzowg

Tablica 12. Dopuszczalne nierowssowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa wzmacniaga

1. Drogi klasy G i Z 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodaeamkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokeéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows, z toleranci
+1cm.
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6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentapyojektows, z toleranci
5cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangj + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wghe- 5 mm
i warstwy o grubéci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wyno& mm.

6.4.8.Ztacza podituine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zdcza powinny b¥ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien ¢nigednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spekanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST pkt 9.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkP®&I-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

« prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« 0znakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

« dostarczenie materiatow,

« wyprodukowanie mieszanki mineralno - asfaltowejitfansport na miejsce wbudowania,
« posmarowanie lepiszczem kradzi urzdzer obcych i krawgznikow,

« skropienie mgdzywarstwowe,

« roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,
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« obciccie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
« przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-11115:1998
PN-C-04024:1991

PN-C-96170:1965
PN-C-96173:1974

PN-S-04001:1967

Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhe do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa faenanlo nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch

drogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuwzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakoe
i transport

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

Przetwory naftowe. Asfalty uphome AUN do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Metody badmas mineralno -
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
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