Zakres opracowania;

l. Ogolna specyfikacja techniczna (ST)
Il. Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa 451  Przygotowanie terenu pod bueglow

001 Rozbidérka elementéw dragiiecie poboczy,
czyszczenie rowow Kod CPV 45100000-8
002 Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno K&/ 45100000-8

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszemaglk&tnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej

003 Podbudowa Kod CPV 45233120-6
004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego Kod CB®38220-7
005 Odwodnienie Kod CPV 45232452-5



|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogodlna przedeivzigcia

Nazwa inwestycji:  Remont ulic w gminie Bbka
Lokalizacja: ulica Koralowa, Kasztanowa i CmentannRogbce,
ulica Zdrojowa w Bujakowie
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA
1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzygggiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsgwzigcia
Roboty remontowo - drogowe zagiane z napragvnawierzchni ulic gminnych.

l.4. Dokumentacja techniczna okrélajaca przedmiot zaméwienia i stanowjca podstave do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkow wykonawczych

* Przedmiary robot na podstawie protokotow typowaalzot

1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* 0golna specyfikacja techniczna



» szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5.Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnyczet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumgtty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony doudgh postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeéana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikar@tokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

1.5.10.Rejestr obmiarow - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zaicznikbdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez ftyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badagprob zwhzanych z ocenjakaosci
materiatdw oraz robot.

1.5.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niegztihe do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgtych do przejmowania i rozktadania open

od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se¢ migdzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewniajca
lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sdga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stgaca do przenoszenia obhgen od ruchu na podie.



1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgodd® - zgodnd¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédovlanych.

1.5.16.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowyzeadwnie. obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usglzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaast pojazdow,
umieszczenia undzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgtdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.5.19. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagqeania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu lkdacego przedmiotem robat.

1.5.21. Rekultywacja - roboty mage na celu upoadlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlah@go.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za ich zgoditaz dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnym administracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw i kKomp&S.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédaza ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy

I utrwali na wtasny koszt.

1.6.2.Zgodnd¢ robot z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w ého jednym z nich
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw ohowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadofminspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich nmia
poprawek.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentackontraktows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSTeda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalnea odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentadjontraktowa lub SST

i wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjizgay i remontowych (,pod ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowidzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem za@zapcym ruchem projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania byddN zalenosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien dpktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposdb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przez inspektora
nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposéb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzprmaieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tiiebedzie zatwierdzona przezayniera.
Tablice informacyjne d&a utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodf zaptacie i przyjmuje @ize jest whczony
W cerg Umowrs.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mee na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradze unika
uszkodzé Iub uchzliwosci dla oséb lub wlasroi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstivie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca kdzie przestrzeggprzepisy ochrony przeciwparowej.



Wykonawca hkdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaziegrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosfpem osob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@aearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykwaoy.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bda mialy aprobai technicza wydary przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamava@j powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od waiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.6.7. Ochrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami tych urzadzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyemm instalacji
I urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkaa instalacji
na powierzchni ziemi i usglzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposblgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i fadurddw@dupce nadmierne obgienie osiowe niedtla
dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraw wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnig@oleceniami
inspektora nadzoru.

1.6.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spiz

i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne).

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia eywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakiczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia przez
Inzyniera).

Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymawoiinmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaéjklgmenty byly w zadowalgym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmaejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych anizer lub metod

I w sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawaiakopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi sbitaeg informacje dotycce proponowanego
zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow

i odpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.
Zatwierdzenie partii materiatow z danegadta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodia w sposob aoty spetniaj wymagania SST
W czasie posgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuotel wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrany dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektoroadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

Z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do roboét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazainspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektorazoad Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszohsgne

w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoegli ihspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych robétzrtie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatdw zostanie przewaitowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerio czasu gdyedbola one potrzebne do

robot, byly  zabezpieczone  przed  zanieczyszczenienzachowaly  swa  jakos¢

I wkasciwos¢ do robdt i byty dosfpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olbie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru pdxa terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Speg uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keagptowanym przez hyniera; w przypadku
braku ustal® w takich dokumentach spftz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@a przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takislodkow transportu, ktGre nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami @krg/mi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach iképe nadzoru, w terminie przewidzianym
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnid wymagania dotycge przepisoOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych ofp@n na osie mog by
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warunkigmywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagodnie z umow oraz za jak&e
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, @da zgodné¢ z dokumentagj kontraktovs,
wymaganiami SST projektu organizacji robét orazpehiami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wg$oi
wszystkich  elementéw  rob6t  zgodnie z  wymiarami i edreymi  okrélonymi

w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénpe przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lddu spowodowanego przez Wykonawcw  wytyczeniu

I wyznaczaniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na witasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialsoi za ich dokladn&t.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok roboét i jakédci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system  kontroli, w&zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie

I wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Wykonawca hkdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie =z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.



Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewrnwykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inspektor nadzoru dolizie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru dolzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniecia te keda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki badga inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaile do robét badanych
materiatdbw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem batgateriatow ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary ¢tla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yauzez inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub balaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomniaib badania, Wykonawca przedstawi narpe

ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazsgwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow
I dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
— Polsky Norma, Europejsk Norma lub
— aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie @1 objete certyfikacy okreslona w pkt 1
I ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, #dm partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe; inspektora nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pegtu kadego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przemdra s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
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(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnbp lub certyfikaty zgodngi materiatdw, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy leda stanowé zakczniki
do odbioru robo6t. Winny kiyudostpnione na kade zyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczae¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) ngstace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robat,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowged
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowylla zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane dadugl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokuotacy
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze trob6

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub kaixcowym odbiorem odcinkdw robét, a takw
przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdxda wykonane w sposéb zrozumiaty
I jednoznaczny.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjzulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadamgiajspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstag@&umentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze tmwym roboét. Odbioru robét dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobdét w odniesieniu do ich dai,
jakoéci i1 wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@oimem na pimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbior kacowy rob6t nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru f@kenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaxcowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajgwego w obecriei inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny jaaowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikéw baflé pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagjprojektows i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kewowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorickarego robot jest protokot odbioru dapwego
roboét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobawany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
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2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzimentéw umowy i ew. uzupetrdag lub
Zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.rejestr obmiarow,

5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

6.deklaracje zgodsrioi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

7.geodezyja inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

8.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin
odbioru kaxcowego robat.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior  pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrckevy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaxe jednostk obmiarovg

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowe] ldzie uwzgédniat wszystkie

czynnaci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty

w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowé:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartaé¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania ¢gido wymagéa warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vwtwysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji ruchu
na czas trwania budowy,
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(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakowg

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaewjihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier $wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.Pr. 2z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrj@z.U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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Il. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Rozbidrka elementow drogsciecie poboczy, czyszczenie rowow

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjws/magania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodaev ramach remontu ulic w Gminie Rbka.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigt przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z:
— rozbidrky warstw nawierzchni

— rozbiorka przepustu rurowego

— czyszczeniem rowow z profilowaniem dna i skarp

— cigciem nawierzchni asfaltowej

— §cigciem poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodaemaoze by wykorzystany
sprzt podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- fadowarki,
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— samochody ezarowe,

— zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki,

— réwniarki cinarki)

— zagszczarki ptytowo - wibracyjne

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbidérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumensagrojektows lub wskazanych przez inspektora
nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentanjventaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
inspektor nadzoru nie polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mimna wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosmma frezarek drogowych, nale speiné
warunki okrglone w SST 002 ,Frezowanie nawierzchni asfaltoveegimno”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdornego wykorzystania powinnyécoysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staic wlasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére stagic wkasndcia Wykonawcy, powinny b§usunete z terenu budowy.

5.3.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by wykonywane ¢cznie, za pomegtopat lub spretem podanym w pkt. 3.2.
Scinanie poboczy naky przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni ze spadkiem
uzgodnionym z inspektorem nadzoru.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania naley wywies¢ na odktad.
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Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotnaci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gé. Wskanik zag:szczenia, okidony zgodnie z BN-
77/8931-12 powinien wynasico najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia wg normalnej metody
Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

5.4. Czyszczenie rowow

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmesgjo przez wag scigciem trawy i krzakow

w obrebie rowu.

W wyniku prac remontowych natg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodnie z PN-S-02204.

Dla rowu przydranego w ksztaicie:

- trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m nachylenia skarp od 1:5,9.4,3, gtbokas¢ od
0,30 mdo 1,20 m

- tréjkatnym - dno wyoki#glone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m nachyleskarpy zewgtrznej
od 1:3 do 1:10, nachylenie skarpy wetvanej 1:3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,5 m

- optywowym — dno wyokqglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kreazie gérne wyokyglone
lukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachmyée skarpy wewetrznej 1:3, a skarpy
zewretrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paaiyrowu powinien wynosi0,2%.
Najwickszy spadek podamy rowu nie powinien przekracza
e przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%
- w gruntach piaszczysto - gliniastych, pylastych0%2
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%
- w gruntach skalistych - 10,0%
e przy umocnionych skarpach i dnie
- mata trawiasta - 2,0%
- darnina - 3,0%
- faszyna - 4,0%
- brukiem na sucho - 6,0%
- elementami betonowymi - 10,0%
- brukiem na podsypce cementowo - piaskowej - 15,0%

Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow i skarp riglevywies¢ poza obgb
pasa drogowego i rozplantoévar miejscu zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowyizeanych do powtérnego wykorzystania.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarow wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rlgelu ponownego jejaycia, z utzeniem
na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dlascinania podtay
— prace pomiarowe i przygotowawcze
— oznakowanie robot
— $cigcie poboczy i zagszczenie podia
— odwiezienie gruntu na odktad
c) dla czyszczenia rowu
— roboty pomiarowe i przygotowawcze
— oznakowanie robot
— 0czyszczenie rowu
— pogkbienie i profilowanie rowu
— $cigcie trawy i krzakow
— odwiezienie i rozplantowanie urobku
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
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002 Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno

Kod CPV 45100000-8

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjws/magania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanonprzy remoncie ulic w gminie Rdoka.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimnozyseczeniem warstw nawierzchni.
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno jetomywane w celu:

— usungcie catej warstwycieralnej ze wzgldu na jej zty stan techniczny

— profilowania,

— napraw nawierzchni

oraz przed wykonaniem nowej warstwy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Recykling nawierzchni asfaltowej - powtdrngyaie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskane;j
z nawierzchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotkany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkom giebokasé.

1.4.3. Pozostate oki&denia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona glebokas¢.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej rOwtd oraz
pochyler poprzecznych i podiunych powierzchni po frezowaniu. Do matych robétpraavy czsci
jezdni) mana stosowa frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroké¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalmie od zakresu robdt. Przy lokalnych
naprawach szeroké bebna mae by dostosowana do szerakb skrawanych elementow nawierzchni.
Przy frezowaniu calej jezdni szerdgkdogbna skrawajcego powinna byco najmniej rowna 1000 m.
Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanymarfké musz, a poza nimi powinny, gy
zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgowspektora nadzoru mipa dopugci¢ frezarki bez tego
systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,

b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przez inspektora omdzWykonawca
powinien przedstawi dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakigbik& watpliwosci
przeprowadz demonstraej pracy frezarki, na wtasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinies tak zorganizowany, aby zapewrprae frezarki bez
postojow. Materiat mze by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi w miejscu wskazane
przez Zamawiajcego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna léyfrezowana do gbokadsci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagj

projektowa lub ustalonych z inspektorem nadzoru.

Jezeli ruch drogowy ma kiydopuszczony po sfrezowanejega jezdni, to wowczas, ze wzglow

bezpieczéstwa naley speint nastpujace warunki:

a) nalezy usuny $cigty materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczegoélnych paséw ruchu, wysdkmodiwznych pionowych krawdzi nie
moze przekracza40 mm,
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c) przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgmika §cieku)
dopuszcza siwigkszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokdsci wigkszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydiklinowo scigte.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych

6.2.1.Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dla nawierzchni frezowangimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni freaoej

na zimno
Lp. Wiasciwos¢ nawierzchni Minimalna ezstotliwosé
pomiarow

1 | Rébwnd¢ podiwzna taty 4-metrowy co 20 metréw
2 | Réwna¢ poprzeczna tat4-metrows co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne co50m

4 | Szerokéc frezowania co50m

5 | Gkbokas¢ frezowania na bigco,

6.2.2.R6wnd¢ nawierzchni

Nieréwnaici powierzchni po frezowaniu mierzone gad-metrova zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powibgy zgodne z dokumentagcjprojektows,
z tolerancy = 0,5%.

6.2.4.Szeroka¢ frezowania
Frezowanie obejmuje easzeroké¢ nawierzchni.
6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Glebokas¢ frezowania powinna odpowiaclagiebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej
z doktadndcia + 5 mm.

Powyzsze ustalenia dotyaze dokiadnéci frezowania nie dotyezwyburzenia kilku lub wszystkich
warstw nawierzchni przy naprawach kapitalnych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9. Szczegdtowe zasady péatno
okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fnfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obepnu;
- prace pomiarowe,
- 0znakowanie robot,
- frezowanie,
- transport sfrezowanego materiatu,

Cena 1 rhoczyszczenia warstw obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniezllaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni
z ewentualnym polewaniem wptlb uzyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovenmawierzchni planografem i tat
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003 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogoélne dotygze wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowyraskywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach remontuwligninie Pogbka.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigt przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staivlanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amecinie - jedna lub wce] warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamangtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \fdym
najwigkszego ziarna kruszywa nie neoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w tablicy.

Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza

1 | Zawartd¢ ziaren mniejszych ni od 2 PN-B-06714-15 [3]
0,075 mm, % (m/m) do 10

2 | Zawartd¢ nadziarna, 9 5 PN-B-06714-15 [3]
(m/m), nie wecej niz

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych 35 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 Zawartdé zanieczyszcje. o 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie wéej
niz

5 |Wskanik piaskowy  pg BN-64/8931-01 [26]
pieciokrotnym zagszczeniy od 30
metod, | lub 1l wg PN-B-04481, 9 do 70

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po pelngj
liczbie obrotéw, nie védcej niz 35
b) $cieralnd¢ czes$ciowa po 1/
petnej liczby obrotéw, nie wcej PN-B-06714-42 [12]
niz 30

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wicej 3 PN-B-06714-18 [6]
niz

8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po PN-B-06714-19 [7]
25 cyklach zamrania, % (m/m), 5
nie wiecej niz

9 | Zawart@é¢ zwiazkdw siarki w|
przeliczeniu na S§ %(m/m), nig 1 PN-B-06714-28 [9]
wiecej niz

10 | Wskeanik nasnosci wye mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud= 1,00
b) przy zagszczeniu > 1,03 80 PN-S-06102

120 [21]

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.

3. SPRZAET
Wymagania dotycge sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiea
Istniejace poditae naley doktadnie ocz§cic.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankawyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w saksob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej gredio takiej, aby jej
ostateczna grudé po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewriay oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sktada sz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448tetoda II). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnas¢ mieszanki
kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna byzwilzona okrélona
iloscia wody i réownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania robét. Badania powinny agdanie Inwestora obejmowavtasciwosci okreslone w pkt. 2.3
niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot naky bada& uziarnienie mieszanki, wilgot&é mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szerok&¢ podbudowy (na jezdniach bez krgamikdw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- réwnas¢ podbudowy (nierowriei nie mog przekracza 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinnybyggodne z dokumentagcprojektows z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r&nice pomedzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztaltowanie osi podbudowy (nie aeoby¢ przesungta w stosunku do projektowanej ogagj niz
+5cm)

- gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zag:szczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i bada@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112

Grunty budowlane. Badania prébektyr.

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartai
zanieczyszczeobcych.

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztattu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotngci.
Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. d&@zanie mrozoodporhc
metody bezpdredna.

Kruszywa mineralne. Badania. &dzanie zawartei
zanieczyszczeorganicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metody bromows.

Kruszywa  mineralne. Badania. Ozaaie rozpadu
krzemianowego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie
Los Angeles.
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
I drogowe. Badania techniczne.

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa famam® nawierzchni
drogowych.
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16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci.

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.

19. PN-B-30020 Wapno.

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwmsztabilizowanych
mechanicznie.

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego.

23. PN-S-96035 Popioly lotne.

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego.

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiod odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obarenie piyh.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem
i tata.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiarefigpodatnych ugiciomierzem
belkowym.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneja swymagania dotycce wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachrbetonu asfaltowego
w ramach remontu ulic w gminie Rbka.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigt przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiza

- wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12,8.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka Kkruszywa i pehpiacza mineralnego
0 okr&lonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkiéra poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zgkisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; moze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do @émia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci 3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obsgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostatle ok&enia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.
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1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pues OST pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965.
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naje stosowdé asfalty drogowe podane
w tablicy 1 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatklagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warsieigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
materiatOw w zalenosci
od kategorii ruchu

nr normy od KR 1do KR 2

1 |Kruszywo tamane granulowane wg RBN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998
a) ze skat magmowych KI. I, Il gat.1, 2

Lp. Rodzaj materiatu

I przeobraonych
b) ze skat osadowych J-w.
C) =z surowca sztucznego zugle J-w.

pomiedziowe i stalownicze)
2. |Kruszywo tamane zwykie wg PN-B- KIl. I, Il gat. 1,2

11112:1996
3. |Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KI. I, 1l
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg Kkl I, Il gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84
5. | Piasek wg PN-B-11113-1996 gat. 1,2
6. | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b)innego pochodzenia wg orzeczenia zastpczy
laboratoryjnego pyly z odpylania, popiohy
lotne
7. | Asfalt drogowy D50,D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwyzugej, wyrébwnawczej i wzmacnige]
Z betonu asfaltowego

i _ Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatéw w zalenosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2
1 | Kruszywo tamane granulowane Wwg
PN-B-11112:1996, PN-B-11115:1998
a) z surowca skalnego kl. 1, II; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 KI. I, II; gat.1, 2
3 |Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kI 1, Il
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego jwg kl. 1, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50,D 70
2.5. Kruszywo

Nalezy stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyvasic w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974.
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe Kkationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania okéone
w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza

sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lukagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— ukiadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,

- walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszcacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem [ub cesdm.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalely przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Transport asfaltow drogowych e odbywé sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaigpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu asfaltowego  nale przewozt  pojazdami  samowyladowczymi
Z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakiw na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do roziadunku nie mewi przekracza 2 godzin
Z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania teapg wbudowania.
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Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwojnydtianami skrzyni wyposanej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym z inspedo nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progkadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegodlnych sktadnikow i probkateriatow pobrane w obecitd
inspektora nadzoru do wykonania ba¢antrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci | porownaniu wynikéw z zaleniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $uoi€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy scieralnej
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwy s$cieralnej
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rz¢dne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek od KR1doKR 2
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0do12.8
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Przechodzi przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80100
9,6 69+100
8,0 62+93
6,3 56+87
4,0 45+76
2,0 35+64
zawartac
ziaren > 2,0 36+65
0,85 25+50
0,42 19+39
0,30 17+33
0,18 13+25
0,15 1222
0,075 7+10
Orientacyjna zawartg asfaltu w
MMA, % m/m 5,0+6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert logtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwdcieralna z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinnel'sg¢ wymagania podane
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwy scieralnej
Z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
KR 1 do KR 2
1 | Modut sztywnéci pelzania”, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢  probek wg  metody 555
Marshalla w temperaturze G, kN '
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5,0
Wolna przestrze w prébkach jw., % od1,5do 4,5

viv

5 | Wypetnienie  wolnej  przestrzeni 4 75 5 4o 90,0
w prébkach jw., %

6 |Grubd¢ w cm warstwy z MMA od 3,5do 5,0
0 uziarnieniu 0/12,8 mm

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0

8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od1,5do 5,0
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5.2.2.Warstwa wazaca, wyrdwnawcza i wzmacnigja

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej dla warstwazacych, wyréwnawczych i wzmacnigych
powinien by ustalony na podstawie badprobek wykonanych wg metody Marshalla; prébki pawyi
spetnid wymagania podane w tablicy nr 5 pkt. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wraca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego BA 0/12,8 powinna
spetnid wymagania podane w tablicy 5 pkt. 6 + 8.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralnoitasfgch i warstwy wazacej, wyrOwnawczej
oraz wzmacniage] z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp Wiasciwosci warstyvy whazacey,
wyréwnawczej
i wzmacniajcej w zalenaosci
od kategorii ruchu
KR1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania, MPa nie wymaga; Si
2 | Stabilng¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze 6Q, >8,0 &£6,07
zag:szczonych 2x75 uderaaibijaka,
kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
Wolna przestrzew probkach jw., 0d 4,0do 8,0
%(Vv/v)
5 Wyp'e’fnienie' wolnej przestrzeni od 65,0 do 80,0
w probkach jw., %
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA
0 uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym

zapewniagjcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeniwwymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki minecasisfaltowe.
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Dozowanie sktadnikow, w tym tak& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
Z recepd. Dopuszcza sidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w
zaleznosci od temperatury. Dozowanie sktadnikow powinné bierowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wgllie
przeptywomierza, lecz nie waiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaniodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgasil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podiea

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nierownaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny ¢bywicksze od podanych
w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nieréwéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw $cieralm
1 | Drogiklasy A, SiGP 6
2 | Drogiklasy GiZ 9

12

3 | Drogi klasy L i D oraz place
parkingi

W przypadku gdy nierowrici podiaza sy wicksze od podanych w tablicy 6, pogkonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrbwnawczej.

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@®d naley skropt emulsy
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym. Zalecane sio asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowy raszywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraumikow, wiazow, wpustow itp. uadzen powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

5.5. Pojczenia megdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalery skropt emulsjp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogoaknia m¢dzywarstwowego.

Zalecana ilé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyramz asfaltu uptynnionego to:

- 0,3+ 0,5 kg/m dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyrtawczej lub wzmacniagej

- 0,1 + 0,3 kg/mi dla asfaltowej warstwy wiacej
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5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczacsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpmaltazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wiatrei 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana ukladask wyposaona w uktad z
automatycznym  sterowaniem grdbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwiocznie.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wynashie mniej n 130 C.

Ztacze robocze powinno bByréwno obctte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzgepasma asfaltowo-kauczukoww Sposob
wykonywania z4cz roboczych powinien ldyzaakceptowany przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t naadanie Inwestora Wykonawca powinien wykér@dania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkigszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi
wyniki tych bada inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevahsfaltowej
podano w tablicy 7.
6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej peleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza sgi wykonanie bada innymi
réownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
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6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 7. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe].

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 50(Q
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500
Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

I . d 7 . +
mineralno-asfaltowej 0zor cagty

6 | Temperatura mieszanki mineralnp-kazdy pojazd przy zatadunku i w

asfaltowej czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowe]

8 | Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1 1 1p.8 - badania magby¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nale okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfa#owe]

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralstal#owej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnac¢bygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnejSTS

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopagga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemirualnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowyiaa
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6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreila¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfialtowego
podaje tablica 8.

Tablica 8. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
Réwna¢ podiwzna kazdy pas ruchu planografem lubgato 10
warstwy m
3 | Réwna¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5m

warstwy

Spadki poprzeczne warsty

M0 razy na odcinku drogi o diugm 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtiane;j i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtu
6 | Uksztaltowanie osi w dokumentacji budowy

planie

7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kedego pasa o powierzchni dg
3000 nf
8 | Zlacza podhane i cata dlugeéc zlacza

poprzeczne

9 | Krawedz, obramowanie |cata dtugéc¢
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggla

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni da
3000 nt
12 | Wolna przestrze  w|jw.
warstwie

6.4.2.Szerok@¢ warstwy

Szeroka&¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna agodna z dokumentagcprojektows, z
tolerancy +5 cm.

6.4.3.ROwNG¢ warstwy
Nieréwnaici podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 9.
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Tablica 9. Dopuszczalne nierowdoowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \élz{aerrsatlvr\:g
Drogi klasy A, S i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place |i 9
parkingi

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dwnkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe
Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangi + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumentacjprojektow,
z tolerancy 5 cm.

6.4.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z grubiwia projektows, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubdci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgnot5 mm i warstwy o
grubcci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza poditane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeadio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystasvad 3do 5
mm ponad ich powierzchfii Warstwy bez opornikbw powinny by  wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolia tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszocych se i spckanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kreaei urzadzen obcych i krawznikow,

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenado nawierzchni
drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch
drogowych. Piasek

PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

PN-C-04024:1991 Ropa ftawa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowe
I transport

42



PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uphpme AUN do nawierzchni
drogowych

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadanas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
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005 Odwodnienie

Kod CPV 45232452-5
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknej & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem odwodnienia w ramach remontwugminie Pogbka.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumgrdetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Zakres robot:
- ulozeniescieku z prefabrykowanych elementéw betonowych
- przebudowa przepustu rurowego w ulicy Kcawej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowvaizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania pudes OST pkt 2.
2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadg/maganiom PN-B-14501.

2.4. Piasek budowlany
Piasek na podsyglcementowo — piaskaypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712.

2.5.Sciek z prefabrykowanych elementéw betonowych

Prefabrykowane elementy betonowe 30 x 30 x 15 cm,Kajalogu szczegétow drogowych ulic,
placow i parkow miejskich”.

Prefabrykaty winny odpowiadawymaganiom normy BN-80/6775-03/01. Winny ¢byykonane
z betonu klasy co najmniej 25 wg PN-B-06250. hldsivos¢ prefabrykatow nie powinna przekraéza
4%.
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2.6.Przepust rurowy

Rury @ 400 mm wg ,Katalogu typowych elementow prespw rurowych” Transport, warszawa 1994
r.

Piyty prefabrykowane zairowe zelbetowe 0,10 x 0,60 x 0,90. Pale drewniane @ &th0Ox 100 cm
(z gakzi, zerdzi lub drzewa szczapowego).

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w OST pkt 3.
Rodzaj zastosowanego sghz pozostawia si do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniatrivale oznaczy je
w terenie za pomadotkdéw osiowych, kotkowswiadkdw i kotkdw krawedziowych.

5.3. Wykop pod tave

Wykop pod taw scieku wykoné zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od jexta
wymiarom tawy. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi co najmniej 0,977
wg normalnej metody Proctora.

5.4.Sciek z prefabrykowanych elementéw betonowych

Sciek z prefabrykowanych elementéw betonowych uldade tawie betonowej na podsypce
cementowo - piaskowej o0 grudm 5 cm.

tawe wykona z betonu B15 jako tagvzwykta. Wykonanie tawy powinno léyzgodne z BN-64/8845-
02.

Prefabrykaty uktadaze spadkiem w kierunku studziekiekowej. Spoiny nidzy prefabrykatami nie
powinny przekraczal cm i by wypetnione zaprawcementowo - piaskaywv stosunku 1:2.
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5.5. Przepust rurowy

Wykop pod budowle

Metoda wykonywania robét ziemnych powinnaébgiobrana w zalsosci od wielkaci robot,
gtebokasci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntazqoosiadanego stz mechanicznego.
Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresteeby po ich zakaczeniu mana byto
przyshpi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nichotatraz szybko zasypa

Wykopy pod budow przy gkbokasci do 1,5 m powinny by wykopami otwartymi z bezpiecznym
nachyleniem skarp.

Zas anie

Po uszczelnieniu stykéw i sprawdzeniu prawidtowedgzenia rur mana przysipi¢ do zasypywania
wykopow. Wzyty materiat i sposOb zasypywania nie powinny spdoveat uszkodzenia utmnego
przepustu. Grubig warstwy ochronnej zasypu ponad wierch rury powiwgaost co najmniej 0,5 m.
Materiatem zasypu w oblbie strefy niebezpiecznej powiniendogrunt nieskalisty bez grud i kamieni,
mineralny sypki drobno lukrednio ziarnisty wg BN-72/8932-01.

Materiat zasypu w okbie strefy niebezpiecznej powiniendsag:szczony ubijakiem po obu stronach
rury lub hydraulicznie w przypadku zasypu maternaigypkim. Pozostatczes¢ przepustu zasypa
klincem, zagszczagc go mechanicznie.

Utozenie przewodu rurowego
Podktad z betonu B-20

Podktad betonowy powinien byutozony tak, aby gorna jego warstwa o grédiadéwnej wysokéci
karbu rury, byta lana i karby rury mogty swobodniegsiv niej zgkbic.

Ukladanie przewodu rurowego

Rury mog, by¢ uktadane jako odcinki pg¢zone opaskw jednym odcinku.

Przy Wykonywanlu zasypki przepustu rtqd@rzestrzeganaslzpuncych zasad:
zasypka powinna tywykonywana rownomiernie i rownocgee z obu stron przepustu,

- zasypka powinna lktywykonywana warstwami o gr. max 30 cm, gagzonymi do wskanika
zag:szczenia 0,95 (w strefie bezgoednio przy rurze) oraz 0,98 w pozostatej strefie,

- podczas zagszczenia zasypki kontrolowarzedne posadowienia przepustu niedopuszczaio
jego wypchania ddz pomieszczenia poziomego.

Scianki czotowe

Scianki czotowe i fundament§cianek nalgy wykona z betonu z klasy B-20. Betonowanie rigle
wykona zgodnie z PN-B-06253. Powierzchriigianek czotowych, ktdre po zasypaniu znajdsig
pod ziemi oraz w zasigu wod, naley zagruntowd i pokry izolacp przeciwwilgociowa.

Wypad przepustu umocnptytami zelbetowymi aurowymi, uktadanymi na podsypce cementowo -
piaskowej o stosunku 1:4 zggczonej do wskaika Is> 1,0.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

W czasie robot zwzanych z wykonanierscieku z prefabrykatow natg sprawdz:

- wykop pod taw (stopig zag:szczenia podia)

- gotowg tawe

- wykonaniescieku (niweleta, rowns podtwzna, grubé¢ podsypki, wypetnienie spoin)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9. Szczegotowe zasady paino
okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaenawierzchni

drogowychZwir i mieszanka.
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PN-B-11112

PN-B-14501
PN-B-06250
BN-74/9191-01

BN-80/6775-03/01

BN-64/8845-02

Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@&awierzchni
drogowych.

Zaprawy budowlane zwykie.

Beton zwykly.

Urzdzenia wodno - melioracyjne. Przepusty z rur betgah
i zelbetowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

Prefabrykaty budowlane z betonilententy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania.

Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawienia i odhbio
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