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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdllna przedgiecia

Nazwa inwestyciji: Remont ulicy Kupieckiej w Bbce
Lokalizacja: Ulica Kupiecka w Pgloce
Rodzaj inwestyciji: roboty drogowe

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1.2.1. Zamawiajcy: GMINA PORABKA
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.2. Wykonawca: po rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia
Roboty remontowo - drogowe zyziane z napragvnawierzchni ulic gminnych.

[.4. Dokumentacja techniczna oKiggca przedmiot zamdwienia i stan@ea podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych

* Przedmiary rob6t na podstawie protokotow typowaalzot

1.4.2. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych

* Ogodlna specyfikacja techniczna
» Szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno -
uzytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowiyca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.



1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikardtokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10.Rejestr obmiardw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez fiyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzglych do przejmowania i rozktadania oben

od ruchu na podiee gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg $cieraly a podbudow, zapewniajca
lepsze roztéenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #dga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejgce] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stagca do przenoszenia oheen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodnéé¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzer chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - ax¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaest pojazddw,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydgtaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagaania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomelirych trasy w planie i przekroju podtuym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.



1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.6. Ogodlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita@ dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedeaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw i kompBSiT.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatfd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ robdt z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowji czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @b jednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dmientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mize wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotiinspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mmia
i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z dokumentackontraktows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagdjontraktovg lub SST

i wptynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawi Inspektoro@dzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zagdem drogi i organem zajdzagcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania kwydd/N zalenosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bgpktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe uiglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lkpda akceptowane przez inspektora
nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6éb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraaieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez
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Inzyniera. Tablice informacyjneeldg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W Cerg umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywg teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whlasrsoi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaigrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oegarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym

od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda mialy aprobai technicza wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtdow na
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z#d wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod: na wycie tych materiatébw od wéagiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wiasnixi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.



1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiigty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunkiwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
inspektora nadzoru.

1.6.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | wdzenia aywane do
robét od daty rozpoegzia do daty zak@czenia robét (do wydania potwierdzenia z@aenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoi@imno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublementy byly w zadowalgym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngénie wykorzystania opatentowanych aozen lub metod

i w sposéb cjglty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwole

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyege proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdia nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.



2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrzany dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektoraadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazainspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektorazoad Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszoéhagne

w dokumentach umowy.

Eksploatacjardodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzaetli ihspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewaitmwany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdugsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i whasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru hdra terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keasgptowanym przez kyniera; w przypadku
braku ustaleé w takich dokumentach spgttz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.



Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgtzn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,
zostan przez Iryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami gkrg/mi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ik$pe& nadzoru, w terminie przewidzianym
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisbi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych op@n na osie mog bye
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warunkigmywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgodnie z umow oraz za jaké&l
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, @a zgodné¢ z dokumentagj kontraktowa,
wymaganiami SST projektu organizacji rob6t orazpehiami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WwgsSoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami egdreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
roboét zostag, jesli wymaga tego kedzie inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoramac witasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngg.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsai robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, yt¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezé&dne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zestetliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada
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Inspektor nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru dozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniccia te lgdg tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robét badanych
materialtdbw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostapusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢its przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamez inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnidub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobai techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowidmalskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe inspektora nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét prze@dza s w sposéb aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda stanowt zakczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,
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c) protokoty odbioru robét,
d) protokoty z narad i ustate
e) korespondene¢jna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢tls zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irkyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem odcinkdéw robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizdrda wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaacowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikarych i ulegagcych zakryciu
Odbior robot zanikagpych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $dpb i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.
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Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstasakumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze kamwym rob6t. Odbioru robét dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4. Odbioér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegocdrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbiér kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zZ@kenia robot i przycia dokumentow, o ktdérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego roboét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo w obecniei inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagjrojektowns i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robot jest protokot odbioruiamwego

robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentéw umowy i ew. uzupetnigge lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiaréw,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin

odbioru kaicowego robot.

©ONO®OAW

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiohkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxe jednost& obmiarove

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatnaci jest wartéc¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgédniadé wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST

i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,

— wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— warta¢ pracy spregtu wraz z towarzysgcymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vztarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdodw/przejazddéw i organizagihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji
ruchu na czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,

(c)optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakows

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizagghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacjchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrf@z.U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).

14



ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocniczesciecie poboczy, czyszczenie rowow

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania dotycgece wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z robotami pomocniczynscieciem poboczy, czyszczeniem rowOw w ramach remontu
ulicy Kupieckiej w Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robot azanych z:

— robotami pomocniczymi (np. usuygie z jezdni trawy, oczyszczenie jezdni, podbudowy
Z zanieczyszczg

— roboty rozbiérkowe (nawierzchnie asfaltowe, elemdrgtonowe)

— czyszczeniem rowdw z profilowaniem dna i skarp sezgenia przepustéw z namutu

— $cigciem poboczy

— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbidrki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagrojektows lub wskazanych przez inspektora
nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
inspektor nadzoru nmie polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagic wlkasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktore stggic wlasngciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

5.3.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym
(rowniarki, scinarki).

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni ze spadkiem
uzgodnionym z inspektorem nadzoru.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania naley wywies¢ na odkiad.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zég¢. Wskanik zagszczenia, okigony zgodnie
z BN-77/8931-12 powinien wyndsico najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normailnej
metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

5.4. Czyszczenie rowOw i przepustow

Oczyszczenie rowu i przepustu polega na wybraamuwu naniesionego przez wgodciecciem trawy

i krzakéw w obebie rowu.

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodnie z PN-S-02204.

Dla rowu przydranego w ksztatcie:

- trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m nachylenia skarp od 1:9,3.:d,3, gtbokas¢ od
0,30 m do 1,20 m,
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- tréjkatnym - dno wyoksgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m nachyleskarpy zewetrznej
od 1:3 do 1:10, nachylenie skarpy westvanej 1:3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,5 m,

- optywowym - dno wyokqglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wewirznej 1:3,
a skarpy zewgtrznej od 1:3 do 1:10, ¢bokas¢ od 0,30 m do 0,50 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paaty rowu powinien wynosi0,2%.
Najwigkszy spadek podiny rowu nie powinien przekracza
* przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%
- w gruntach piaszczysto - gliniastych, pylastych092
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%
- w gruntach skalistych - 10,0%
e przy umocnionych skarpach i dnie
- mata trawiasta - 2,0%
- darnina - 3,0%
- faszyna - 4,0%
- brukiem na sucho - 6,0%
- elementami betonowymi - 10,0%
- brukiem na podsypce cementowo - piaskowej - 15,0%
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow, skarp i przepustéwzayaleywiezé
poza ob¢b pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakdci rob6t rozbiérkowych
Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmzeanych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Korytowanie
Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania dotycgece wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzagszczaniem podi@a gruntowego
w ramach remontu ulicy Kupieckiej w Rbice.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadulzie stosowana jako dokument przetargowy i kontratgtprzy realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafoa konstrukcji nawierzchni wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmigskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkg nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytagcznie za zgaoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kiyywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powirumaazliwiaé
nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w agsich nie wgkszych ni co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétadym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu umaiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclgdaych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcbnpodicze na gtbokaos¢ zaakceptowan przez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spemnigjy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganycledizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangz Irzyniera.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna waio|s dla drég
o ruchu mniejszym od etkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm

od powierzchnia podia 0,97

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i z&gzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezazenie folii lub

w inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawmwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zaegczenia koryta
i wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

poditaza.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalng cz;s'gotliwos’é
bada bada i pomiaréw
i pomiaréw

Szeroke¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownd¢ podiuzna | co 20 m na Kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczne | 10 razy na 1 km

5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog

6 Uksztgitowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla

planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog

wysokaciowe

7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 m
podtaza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@ania osi
w planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokad¢ koryta (profilowanego podim)

Szerokac¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10 cmi-5 cm.

6.2.3.ROwnNG¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovg tatg zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwnasci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowy
z tolerang = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {powanego podiea)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykagwvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie dcglgikcéci co najmniej 10 cm,

wyroéwnanie i powtérne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnignkonane]
warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd85T i wymaganiami fryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdérodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub sy

— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagsszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooallksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obgrzzenie ptyt.
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnaawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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003 Podbudowa
Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowyraskywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach remontu Wiggieckiej w Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot azanych z:
- wykonaniem podbudowy z kruszywa kamiennego stailanego mechanicznie
- uzupelnienia poboczy ttuczniem

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeanravgca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziareawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwickszego ziarna kruszywa nie moprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w tablicy:
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Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza
1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych ai od 2
0,075 mm, % (m/m) do 10 PN-B-06714-15 [3]
2 Zawart@_c na_dmgrn_g, % 5 PN-B-06714-15 [3]
(m/m), nie wécej niz
3 éawartéé ;iargn njefpremnych 35 PN-B-06714-16 [4]
o(m/m), nie wecej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze 1
organicznych, %(m/m), nie PN-B-04481 [1]
wiecej niz
5 | Wskanik piaskowy po
pieciokrotnym zagszczeniu
metod, | lub Il wg PN-B-04481, gd 30 BN-64/8931-01 [26]
% 070
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petne
liczbie obrotéw, nie wicej niz 35
b) scieralna¢ czsciowa po 1/5 PN-B-06714-42 [12]
petngj liczby obrotéw, nie wcej
niz 30
7 N_asa,khvymo, %(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wiecej niz
8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy po
25 cyklach zamraania, % (m/m), 5 PN-B-06714-19 [7]
nie wiecej niz
9 | Zawartd¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SQ %(m/m), nie 1 PN-B-06714-28 [9]
wigcej niz
10 | Wskanik nosnosci Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk: PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 1,00 80
b) przy zagszczeniud> 1,03 120

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.

3. SPRZET

Wymagania dotycice sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejgce wyprofilowane i zagszczone podie naley dokiadnie ocz§ci¢c. Nastpnie, w razie
konieczndci, utozy¢ geotkanig separacyjno - wzmacnigg.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwaranfgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w s$glbséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna &yozktadana w warstwie o jednakowe] grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewniay oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sklada iz wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtn, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgatnos¢ mieszanki
kruszywa jest wisza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoldi przyjetemu poziomowi
wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdrizadania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania rob6t. Badania powinny nzdanie Inwestora obejmowawtasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgot§é mieszanki, zagszczenie warstw.
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6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szeroké¢ podbudowy (na jezdniach bez krgmmikdéw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- rownas¢ podbudowy (nierowniei nie mog przekraczé& 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentagcprojektow z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r&nice pomedzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztalttowanie osi podbudowy (nie peoby¢ przesunita w stosunku do projektowanej ocagj
niz +5 cm)

- grubas¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosénos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuamapravwe poditaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozitozenie mieszanki,
— zagsszczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probeityr.
Kruszywa mineralne. Badania.
zanieczyszczeobcych.
Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie wilgotngci.
Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci.
Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metody bezpdrednp.
Kruszywa  mineralne.
zanieczyszczeorganicznych.
Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartgoi siarki
metod, bromowy.
Kruszywa  mineralne.
krzemianowego.
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie
Los Angeles.
Zuzel  wielkopiecowy kawatkowy.
i drogowe. Badania techniczne.
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

&Bzanie  zawartwi

Badania. d@zanie zawartgi

Badania. ©zaaie rozpadu

Kruszywo budowlane

Kruszywa mineralne. lamam® nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne.
drogowych. Piasek.

Cement. Cement powszechnegytku. Skiad, wymagania
I ocena zgodr¥ei.

Kruszywo do betonu lekkiego.

Wapno.

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego.

Popioty lotne.

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiod odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar ré@noaawierzchni planografem
I tata.

Drogi samochodowe. Pomiar¢céigbodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

Kruszywa

Kruszywa natealdo nawierzchni
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10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneja swymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachrbetonu asfaltowego
w ramach remontu ulicy Kupieckiej w Rbice.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiza

- wykonanie warstw z betonu asfaltowego (warstwg@zyda — AC11W, warstwécieralna- AC115)

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka Kkruszywa i pelpiacza mineralnego
o okrelonym skfadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposoéb, spetnigta okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-astaétp w ktérej kruszywo o uziarnieniu
ciggtym tworzy struktug wzajemnie klinujca sie.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkiéra poprawia adhegjasfaltu do
materialtbw mineralnych oraz zyisza odporn& bilonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warsty asfaltows - powierzchnia przygotowana do u@émia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpols zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wtasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne =z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggty wymagania okrdone w PN-EN 12591

2.3. Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych

Dobor kruszyw do mieszanek mineralno — asfaltowyagodnie z ,Wymaganiami Technicznymi

WT-1 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno — asfafth i powierzchniowych utrwatena

drogach krajowych” (Zatcznik nr 1 do zardzenia Nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych

Autostrad z dnia 19.11.2010r.)

Kruszywa winny odpowiadawymaganiom normy PN-EN 13043.

2.4. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowéd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehu@j wymagania okione

w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien

wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu  asfaltowego nale przewozé  pojazdami  samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakia/ na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochoddw termosow z podwojnytianami skrzyni wyposa@nej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progadu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i prébiateriatdw pobrane w obeciud
inspektora nadzoru do wykonania badantrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikzi asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna g$uoi@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Dobér sktadnikdw do mieszanek mineralno — asfalwywymagania techniczne dla mieszanek
mineralno - asfaltowych, zgodnie z ,Wymaganiami Ar@cznymi WT- 2 2010. Mieszanki mineralno
- asfaltowe. Nawierzchnie asfaltowe na drogachokvggh” (Zahcznik nr 2 do zargdzenia nr 102
Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostradinia 19.11.2010 r.).
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewnigjcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki minecassfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzglinieniu zmiany jego ¢ptasci

w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skladnikdw powinné bierowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skladnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiylie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fgedni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrasil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podia

Podize pod warstew nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podta powinna b¥ sucha i czysta.
Nieréwnaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Maksymalne nieréwfo podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw scieralry
. . 6
1 | Drogiklasy A, S'i GP
2 |DrogiklasyGiZz 9
Drogi klasy L i D oraz place 12

3 I parkingi

W przypadku gdy nierowrici podicza @ wigcksze od podanych w tablicy 1, pogéo naley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrownawcze;.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@@d naley skropt emulsy
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym. Zalecane $dp asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowy raskywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraynikow, wtazow, wpustow itp. uszdzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniggym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

5.5. Pokczenia midzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalery skropt emulsg asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapakenia mgdzywarstwowego.

Zalecana il&¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyezez asfaltu uptynnionego to:

- 0,3+ 0,5 kg/m dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyréawczej lub wzmacniagej
- 0,1 + 0,3 kg/mi dla asfaltowej warstwy wiacej
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5.6. Warunki przygpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3 C dla wykonywanej warstwy grubti > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno - asfaltowej na mokpodtau,
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wigtrei 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bwbudowywana uktadask wyposaomns w ukiad

z automatycznym sterowaniem grgbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt. 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwitocznie.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk 130 C.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo - kauczukoyv Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ld¢yzaakceptowany przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot nagdanie Inwestora Wykonawca powinien wykérmdania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkajeszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawd wyniki tych bada inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarOw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 2.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skladu mieszanki mineralno - asfaltowejegal na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny ldyzgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza siwykonanie bada
innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno

asfaltowe.
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegollnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkciji
asfaltowej pobranej w wytworni do 500 Mg
2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Tgmperatura sk+adn|k.ow mieszanki dozér cigly
mineralno - asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku
asfaltowej i w czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 W’fas’ciwoé_ci prébek_mieszan,ki mineralnc- jeden raz dziennie
asfaltowe] pobranej w wytworni
Ip.1iIp.8 - badania magby¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie whaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nafg okresli¢ klase i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralstai#owe]

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfadéowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nazatae. Temperatura powinnacbygodna
z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjn§Sir.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopedgega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na axemizualnej jej wygidu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudomagia.

6.3.9.Witasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowe] najeokresla¢ na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i wawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 3.
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Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | RGwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg 1o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 m
8 | Ziacza podtane i poprzeczne cata diugoziagcza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z x@ego pasa o powierzchni do 3006 m

12 | Wolna przestrzew warstwie Jw.

6.4.2.Szerok@¢ warstwy

Szeroka¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows,
z tolerangy +5 cm.

6.4.3.ROWNGE warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierag BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne nierowsocowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa
Lp. Drogi i place écieralvr\:a
Drogi klasy A, S i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kbyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerancgj 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy
o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.
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6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofadio osi.
Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniegj
0 15 cm. Zjcza powinny b¥ catkowicie zwyzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do
5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikbw powinny by wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcygch se i spckanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdline ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatéw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzzdzen obcych i krawznikow,

— likwidacja wyboi

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996

PN-B-11115:1998
PN-C-96173:1974
PN-S-04001:1967
PN-EN 13108-1

PN-EN 12591
PN-EN 13043

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.
Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.
Piasek.

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznezwla stalowniczego do
nawierzchni drogowych.

Przetwory naftowe. Asfalty uphpme AUN do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Metody hages mineralno - bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych.

Mieszanki mineralno — asfaltoWéymagania- Cg¢ 1: Beton asfaltowy.

Asfalty i produkty asfaltowe- Wggania dla asfaltéw drogowych.
Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powieraolwych utrwal@é
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powien@ach
przeznaczonych do ruchu.
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005 Odwodnienie terenu

Kod CPV 45232452-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj § wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem odwodnienia w ramach remoniagy uKupieckiej
w Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumemetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obfych SST

Zakres robot:
- utozenie odwodnienia liniowego otwartego z kanalizaxjarowadzajca

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia  podstawowe 3gs zgodne =z obowkujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania puader OST pkt 2.
2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagdg/maganiom PN-B-14501.

2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsyplkcementowo - piaskoyypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712.
2.5. Odwodnienie liniowe otwarte

Zastosowéa muldowe, z betonu wibroprasowanego koryta odwasirea gebokasci 15 cm.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

Rodzaj zastosowanego s¢iz pozostawia gi do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenienviale oznaczy je w terenie za
pomoa@ kotkdw osiowych, kotkowswiadkéw i kotkow kravedziowych.

5.3. Wykop pod tagv

Wykop pod taw scieku wykongé zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od &
wymiarom tawy. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi co najmniej 0,977
wg normalnej metody Proctora.

5.4. Lawa

tawe wykon& z betonu B20 jako tapvzwykia.
Wykonanie tawy powinno iyzgodne z BN-64/8845-02.

5.5.Sciek liniowy otwarty

Sciek liniowy otwarty uktadé na fawie betonowej na podsypce piaskowo - cemegjiae spadkiem
w kierunku studzienkiciekowej.

Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanidato- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny &y dostosowane do g@dokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewirenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje; si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskaweiain i uszczelnienie stykow.

Studzienkisciekowe
Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowygezdni drég i placow,
powinny by z wpustem ulicznyrnieliwnym i osadnikiem.
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Podstawowe wymiary studzienek powinny wyriosi
— gtebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylgrzykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m),
— glebokas¢ osadnika 0,95 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Krata sciekowa wpustu powinna byusytuowana wcieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm pomej scieku jezdni.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robdét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9. Szczegotowe zasady piaino

okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaeawierzchni

drogowychZwir i mieszanka.
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PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@alwierzchni drogowych.
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
PN-B-06250 Beton zwykly.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonuenienty
nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tranjasaych. Wspdlne
wymagania i badania.
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