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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedgiecia

Nazwa inwestyciji: Remont ulicy Cytrynowej w Gza

Rodzaj inwestycji: roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: GMINA PORABKA
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.2. Wykonawca: po rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia
Roboty remontowo - drogowe zyziane z napragvnawierzchni ulic gminnych.

[.4. Dokumentacja techniczna oKiggca przedmiot zamdwienia i stan@ea podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych

* Przedmiary robét na podstawie protokotéw typowanlzot

1.4.2. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych

e Ogolna specyfikacja techniczna
» Szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pomej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno -
uzytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowiyca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.



1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamdtokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10.Rejestr obmiardw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty
do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez fiyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzglych do przejmowania i rozktadania oben

od ruchu na podiee gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg $cieraly a podbudow, zapewniajca
lepsze roztéenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa #dga do wyrownania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejgce] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stagca do przenoszenia oheen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodnéé¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddawlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. EHasgowy mae rownie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzer chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - ax¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaest pojazddw,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydgtaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.19. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagaania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomelirych trasy w planie i przekroju podtuym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.



1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.6. Ogodlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita@ dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw i kompgSiT.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziafd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Zgodna¢ robdt z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowji czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @b jednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dmientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mize wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotiinspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mmia
i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z dokumentackontraktows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagdjontraktovg lub SST

i wptynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca przedstawi Inspektoro@dzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zagdem drogi i organem zajdzagcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania kwydd/N zalenosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bgpktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe uiglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lkpda akceptowane przez inspektora
nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6éb uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraaieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez
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Inzyniera. Tablice informacyjneeldg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W Cerg umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywg teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whlasrsoi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaigrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oegarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéeniu wickszym

od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda mialy aprobai technicza wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtdow na
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z#d wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod: na wycie tych materiatébw od wéagiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wiasnixi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wi&cicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalaciji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyetprzez
Zamawiajcego.



1.6.8.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposilgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunkiwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
inspektora nadzoru.

1.6.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | wdzenia aywane do
robét od daty rozpoegzia do daty zak@czenia robét (do wydania potwierdzenia z@aenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoi@imno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublementy byly w zadowalgym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngénie wykorzystania opatentowanych aozen lub metod

i w sposéb cjglty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwole

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyege proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdia nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.



2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrzany dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektoroadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazainspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektorazoad Wykonawca niedalzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszoéhagne

w dokumentach umowy.

Eksploatacjardodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzaetli ihspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewaitmwany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdugsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i whasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru hdra terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keasgptowanym przez kyniera; w przypadku
braku ustaleé w takich dokumentach spgttz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantow@ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiamspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.



Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgtzn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,
zostan przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami glrg/mi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ikspea nadzoru, w terminie przewidzianym
umowy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warunkigmywrdocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgpbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, da zgodné¢ z dokumentagj kontraktova,
wymaganiami SST projektu organizacji robot orazpehiami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostag, jesli wymaga tego edzie inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoreama wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckprzez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialsoi za ich dokladn&.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsai robot

Celem kontroli robdt &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigngé¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, yt¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezé&dne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zestetliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwvykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada
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Inspektor nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru dozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniccia te lgdg tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robét badanych
materialtdbw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostapusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢its przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamez inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnidub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowidmalskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe inspektora nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pest kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét prze@dza s w sposéb aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda stanowt zakczniki
do odbioru roboét. Winny yudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczag¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno - prawne,
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c) protokoty odbioru robét,
d) protokoty z narad i ustate
e) korespondene¢jna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢tls zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze ttob6

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irkyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem odcinkdéw robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdrds wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaacowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikarych i ulegagcych zakryciu
Odbior robot zanikagpych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $dpb i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.
11



Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstasakumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze kamwym rob6t. Odbioru robét dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4. Odbioér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegocdrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbiér kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zZ@kenia robot i przycia dokumentow, o ktdérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego roboét dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo w obecniei inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikow bafiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagjrojektowns i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robot jest protokot odbioruiamwego

robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentéw umowy i ew. uzupetnigge lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiaréw,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin

odbioru kaicowego robot.

©ONO®OAW

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidhkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykapaxe jednost& obmiarove

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosdowej lgdzie uwzgédniad wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST

i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartcs¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw
I transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spreztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztasysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazddw i organizegihu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji
ruchu na czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,

(c)optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazddéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usgciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacichu obejmuije:

(a)usuntcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrf@z.U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocnhiczesciecie poboczy, czyszczenie rowow

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania dotycgece wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z robotami pomocniczynscieciem poboczy, czyszczeniem rowOw w ramach remontu
ulicy Cytrynowej w Czacu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraigt przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot azanych z:

— robotami pomocniczymi (np. usuygie z jezdni trawy, oczyszczenie jezdni, podbudowy
Z zanieczyszczg

— roboty rozbiérkowe (nawierzchnie asfaltowe, elemdrgtonowe)

— czyszczeniem rowdw z profilowaniem dna i skarp sezgenia przepustéw z namutu

— $cigciem poboczy

— wywiezienie i utylizacja materiatow z rozbidrki

1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengagrojektows lub wskazanych przez inspektora
nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
inspektor nadzoru nmie polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagic wlkasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktore stggic wlasngciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

5.3.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym
(rowniarki, scinarki).

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni ze spadkiem
uzgodnionym z inspektorem nadzoru.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania naley wywies¢ na odkiad.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zégé¢. Wskanik zagszczenia, okigony zgodnie
z BN-77/8931-12 powinien wyndsico najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normailnej
metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

5.4. Czyszczenie rowOw i przepustow

Oczyszczenie rowu i przepustu polega na wybraamuwu naniesionego przez wgodcieciem trawy

i krzakéw w obebie rowu.

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodnie z PN-S-02204.

Dla rowu przydranego w ksztatcie:

- trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m nachylenia skarp od 1:9,3.:d,3, gtbokas¢ od
0,30 m do 1,20 m,
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- tréjkatnym - dno wyoksgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m nachyleskarpy zewetrznej
od 1:3 do 1:10, nachylenie skarpy westvanej 1:3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,5 m,

- optywowym - dno wyokqglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wewirznej 1:3,
a skarpy zewgtrznej od 1:3 do 1:10, ¢bokas¢ od 0,30 m do 0,50 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek paaty rowu powinien wynosi0,2%.
Najwigkszy spadek podiny rowu nie powinien przekracza
* przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%
- w gruntach piaszczysto - gliniastych, pylastych092
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%
- w gruntach skalistych - 10,0%
e przy umocnionych skarpach i dnie
- mata trawiasta - 2,0%
- darnina - 3,0%
- faszyna - 4,0%
- brukiem na sucho - 6,0%
- elementami betonowymi - 10,0%
- brukiem na podsypce cementowo - piaskowej - 15,0%
Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowow, skarp i przepustéwzayaleywiezé
poza ob¢b pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakdci rob6t rozbiérkowych
Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvmzeanych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw wg przedmiarow robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.
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002 Nawierzchniezwirowe

Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotycgce wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem nawierzchaivirowej w ramach remontu ulicy
Cytrynowej w Czacu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych

z wykonywaniem nawierzchaivirowej.

Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa na drogach obgtonych ruchem bardzo lekkim i lekkim.

Najkorzystniej jest wykonywijg w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.

Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i ukiadaa:

— podtazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnorzepuszczalny - dwuwarstwowo,

— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothym wegla brunatnego lub
cementem, w przypadku gdy jest to grunt nieprzegrany - jednowarstwowo,

— warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigpragstosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas,
jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa fwtarowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieglsmych, ktérej warstwa
Scieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST ,Wymagania ot pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw OST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchawirowych

Mieszankazwirowa powinna mié& optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszaoéwinna
miesci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarniep@anych na rys. 1. Sktad ramowy
uziarnienia podano w tablicy 1.
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Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111
[2] 1 PN-B-11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki
0 uziarnieniu:

* 0d 0do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,

* 0d 0do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rnasi zwirowe;j

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
K %CZ?k iad naW|erfchn|a lub warstwa dolna nawierzchn
wadratowyc jednowarstwowa u . dwuwarstwowej
h sita warstwa gorna nawierzchriji
dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
Frakcje
tamenista]  Zwirowa Piaskowa
0 100
> 10 \ \1 % g"
S\ \ :
R 20 80 R
Rysunek 1. o S
Obszar S 30 70 X
uziarnienia ® :
optymalnych 40 60 8
mieszanek g \ &
zwirowych -8 5 50~
S \ ~§
D
g 60 0
§ N :
70 30 <
80 20
90 >3
100 © 0
I3 & & ¥ W > S

Przeswity oczek kwadratowych ¥ mm <
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyez sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchawirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazéa sic mazliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywanianggru

— spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputghnia,
rozktadania, profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

— przewanych zbiornikbw na wog do zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych
w urzagdzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowardy,

— walcéw statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkleéch i srednich,
— walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyaz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadymewysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymaegagdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze pod nawierzchaizwirowa winno by wyprofilowane i zagszczone.

5.3. Wykonanie nawierzchiwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarkwirowej

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,

b) wyniki bada mieszanki, wedlug wymaggodanych w punkcie 2.2,

c) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okrdong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z ngrm
PN-B-04481 [1].
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5.3.2.Wbudowanie i zagszczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej gré&io przy wyciu

réwniarki. Grubd¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna dyaka, aby po jej zagzczeniu

osiggnieto gruba¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (ha padiailepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtogruntowym lub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna by zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powirsepoczc¢ sic od krawedzi i stopniowo
przesuwé pasami podtnymi, czs$ciowo nakiladajcymi se w kierunku jej osi. Zagszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku ugleozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi. Zagszczenie naley
kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego zni0,98 zagszczenia
maksymalnego, okéonego wedlug normalnej préoby Proctora, zgodnie X-B204481 [1]
i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnaos¢ mieszankizwirowej w czasie zagpzczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej.
W przypadku gdy wilgotni® mieszanki jest wisza o we¢cej niz 2% od wilgotnéci optymalnej,
mieszank nalery osuszy w sposob zaakceptowany przezymiera, a w przypadku gdy jestzaza
0 wiecej niz 2% - zwiky¢ okreslong iloscia wody. Wilgotng¢ mazna bada dowolrg metod, (zaleca
si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowag wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakaefy

5.4. Utrzymanie nawierzchgwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna lpyelegnowana. W pierwszych dniach
po wykonaniu nawierzchni natg dba, aby byta ona stale wilgotna, zraszajp wodg ze zbiornikdéw
przewanych.

Nawierzchnia powinna ldyrownomiernie zapedzana (dogszczana) przez samochody na catej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca sprzektadanie ruchu naade pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiagce st¢ wklesnigcia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomgpocoskardéw. Wczesne wyrOéwnanie widie¢ zapobiega
powstawaniu wybojéw. Zeli mimo tych zabiegow twogzsic wyboje, uszkodzone miejsca nate
wycia¢ pionowo i usugé, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i zag:sci¢ wibratorem
ptytowym lub gcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
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6.3. Badania dotyeze cech geometrycznych i didavasci nawierzchngwirowej

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchavirowej podaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwaos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i
pomiaréw
1 | Uksztattowanie osi w planie co ,100 m oraz - w punktach gtownych
tukéw poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwna¢ podizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 1Q pomiaréw, na 1 _km oraz w punktgch
gtéwnych tukéw poziomych
6 | Szerokéc¢ 10 pomiarow na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ogegj niz
+5cm.

6.3.3.Rz¢cdne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ednych projektowanych nie powinno dy
wigksze nz +1 cmi -3 cm.

6.3.4.ROowna¢ nawierzchni

Nierowndaici podiuzne nawierzchni naly mierzy tata 4-metrovg, zgodnie z norm BN-68/8931-04
[5]. Nierowndici poprzeczne naky mierzy 4-metrowg tatg. Nierébwndgci nawierzchni nie powinny
przekracza 15 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamlinny by zgodne z dokumentacprojektowy
z tolerang = 0,5%.

6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie siexwi
nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektowagrepcci nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia naje przeprowadz& na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarOw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poraniu zgodngéci wykonanych elementéw
odwodnienia z dokumentagprojektows.

Pochylenie niwelety dna rowow nale sprawdza& co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkéw projektowanych nigvipoo by wieksze nk £ 0,1%, przy
zachowaniu zgodroi z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.
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6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyme maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadef na jedno badanie powinna wyro$00 nf. Kontrok
zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrg metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagagdne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpdoodiaza gruntowego lub
warstwy odgczapcej,

— dostarczenie materiatéw,

— dostarczenie i wbudowanie mieszarikvirowej,

- wyroéwnanie do wymaganego profilu,

— zagszczenie poszczegolnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek run

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natweano nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwean nawierzchni drogowych.
Piasek.
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4, BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego.

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enonawierzchni planografem
| tata.
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu.
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003 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania dotycgee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawieracanbetonu asfaltowego w ramach
remontu ulicy Cytrynowej w Cza&u.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdot zwanych
z wykonywaniem warstwy wyrownagej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.
- czyszczenie mechaniczne padio

- skropienie podiza

- wykonanie warstw z betonu asfaltowego (warstwg@zyga — AC11W, warstwécieralna- AC115)

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i peipiacza mineralnego
o okr&lonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrglony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-astafip w ktérej kruszywo o uziarnieniu
ciagtym tworzy struktug wzajemnie klinujca sic.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéta poprawia adhegjasfaltu do
materiatbw mineralnych oraz zyisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warsty asfaltows - powierzchnia przygotowana do u@émia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w tpols zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna - wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wtasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, woae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.10. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne =z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggty wymagania okrdone w PN-EN 12591

2.3. Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych

Dobor kruszyw do mieszanek mineralno — asfaltowyagodnie z ,Wymaganiami Technicznymi

WT-1 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno — asfafth i powierzchniowych utrwatena

drogach krajowych” (Zatcznik nr 1 do zardzenia Nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych

Autostrad z dnia 19.11.2010r.)

Kruszywa winny odpowiadawymaganiom normy PN-EN 13043.

2.4. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowéd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehu@j wymagania okione

w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien

wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i ceézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

— walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaigpkich,
umazliwiaj gcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank  betonu  asfaltowego nale przewozé¢  pojazdami  samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakia/ na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochoddw termosow z podwojnytianami skrzyni wyposa@nej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z inspe&to nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji progkadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikéw i probiateriatdbw pobrane w obectd
inspektora nadzoru do wykonania badantrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $uoi@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Dobér sktadnikdw do mieszanek mineralno — asfalwywymagania techniczne dla mieszanek
mineralno — asfaltowych- zgodnie z ,Wymaganiamifr@cznymi WT- 2 2010. Mieszanki mineralno
— asfaltowe. Nawierzchnie asfaltowe na drogachokvggh” (Zabcznik Nr 2 do zargdzenia Nr 102
Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostradinia 19.11.2010 r.).
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoafsfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie olgosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci

w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skladnikdw powinné bierowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skladnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wgej nz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onc¢byozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb fedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosil 145 C do 165 C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powingaosi od 146 C do 176 C.

5.4. Przygotowanie podia

Podize pod warstew nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ bywyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.
Nierowndaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Maksymalne nierowém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtaze pod warstw scieralrg
1 | Drogiklasy A, S'i GP 6
2 |DrogiklasyGiZz 9

12

3 | Drogi klasy L i D oraz place
parkingi

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wigcksze od podanych w tablicy 1, pogko naley
wyroéwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt emulsy
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym. Zalecane &b asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza w przypadku podbudowyraskywa stabilizowanego mechanicznie to
0,5+0,7 kg/nf.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wikazow, wpustdw itp. ugdzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniggym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

5.5. Poczenia midzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skroptt emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaenia mgdzywarstwowego.

Zalecana ilé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyzez asfaltu uptynnionego to:

- 0,3 + 0,5 kg/ri dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyré@awczej lub wzmacniagej
- 0,1 + 0,3 kg/mi dla asfaltowej warstwy wiacej
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5.6. Warunki przygpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3 C dla wykonywanej warstwy grubti > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy
grubaci < 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokpwdtazu,
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatre1 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukfad

z automatycznym sterowaniem grgbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwiocznie.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk 130 C.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepama asfaltowo - kauczukoyv Sposéb
wykonywania z4cz roboczych powinien ld¢yzaakceptowany przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot nagdanie Inwestora Wykonawca powinien wykérmdania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkajeszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawd wyniki tych bada inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevedsfaltowej
podano w tablicy 2.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltpwe

Badanie skladu mieszanki mineralno - asfaltowejegal na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny ldyzgodne z receptlaboratoryja. Dopuszcza siwykonanie bada
innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okreli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
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Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe.

Czestotliwos¢ bada

Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji
mineralno-asfaltowej pobranej w do 500 Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad

500 Mg

2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

mineralno-asfaltowe; dozor cygty

6 | Temperatura mieszanki mineralnp- kazdy pojazd przy zatadunku
asfaltowej I w czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.1iIp.8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nazatae. Temperatura powinnacébygodna
Zz wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjn§Sir.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudomagia.

6.3.9.Witasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.
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6.4. Badania dotygze cech geometrycznych i ¥davasci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@saltowego
podaje tablica 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

[( =]

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szerokéc warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Rowna¢ podiuzna kazdy pas ruchu planografem lubgato 10
warstwy m
3 | ROwna¢ poprzeczna nie rzadziej ni co 5m
warstwy
4 | Spadki poprzeczne warstWi0 razy na odcinku drogi o diugo 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podtanej i
warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedtu
6 | Uksztaltowanie osi w dokumentacji budowy
planie
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni dg
3000 nf
8 | Ztacza podtane i cata dlugéc zfacza
poprzeczne
9 | Krawedz, obramowanie |cata dlugéc
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o powierzchni da
3000 nf
12 | Wolna przestrze  w|jw.
warstwie

6.4.2.Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektows,
z tolerancy +5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierag BN-68/8931-04 nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne nierowsocowarstw asfaltowych, mm

o Warstwa
Lp. Drogi i place écieralvr\:a
Drogi klasy A, S i GP 4
Drogi klasy G i Z 6
Drogi klasy L i D oraz place|i 9
parkingi
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6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumengacjprojektows,
z tolerancy 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy
o grubdci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofadio osi.
Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniegj
0 15 cm. Zjcza powinny b¥ catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5
mm ponad ich powierzchyii Warstwy bez opornikbw powinny by  wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszta koniecghobcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych se i spckanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonialisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PI96825:2000 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w pkt 9 oraz w umowie.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

— dostarczenie materiatéw,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kreazi urzdzer obcych i krawznikow,

- likwidacja wyboi

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno - asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch
drogowych.Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa faenanlo nawierzchni
drogowych.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzch
drogowych. Piasek.

PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych.

PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uphome AUN do nawierzchni
drogowych.

PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadanas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno — asfaltoWg/magania- Cg¢ 1: Beton asfaltowy.
PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe- Wggania dla asfaltéw drogowych.
PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitamych i powierzchniowych utrden

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powien@ach
przeznaczonych do ruchu.
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004 Odwodnienie terenu

Kod CPV 45232452-5

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj § wymagania dotycge wykonania
i odbioru robo6t zwjzanych z wykonaniem odwodnienia w ramach remoniay uCytrynowej
w Czacu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumemetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obfych SST
Zakres robot:
- ulozenie odwodnienia liniowego otwartego

- regulacja pionowa studzienek

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia  podstawowe 3s zgodne =z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania puder OST pkt 2.
2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiagdgymaganiom PN-B-14501.

2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsyplkcementowo - piaskoyypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712.
2.5. Odwodnienie liniowe otwarte

Zastosowéa muldowe, z betonu wibroprasowanego koryta odwasicea gebokasci 15 cm.
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3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

Rodzaj zastosowanego sgtiz pozostawia gi do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenieniale oznaczy je w terenie za
pomog@ kotkdw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych.

5.3. Wykop pod tagv

Wykop pod taw scieku wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od e
wymiarom ftawy. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi co najmniej 0,977
wg normalnej metody Proctora.

5.4. Lawa

tawe wykon& z betonu B20 jako tagvzwykis.
Wykonanie tawy powinno dyzgodne z BN-64/8845-02.

5.5.Sciek liniowy otwarty

Sciek liniowy otwarty uktadé na tawie betonowej na podsypce piaskowo - cemegjiae spadkiem
w kierunku studzienkiciekowej.

Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanidato- wykopu
(reccznie lub mechanicznie) powinny &y dostosowane do @dokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gpormechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje; si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na desk@weiain i uszczelnienie stykéw.
Deskowanigcian naley prowadz¢ w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by
wywieziony przez Wykonawcna odkiad.
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Uktadanie rurocigéw

Rurochgu uktadé w wykopie na 20 cm podsypce piaskowej. Wykonawstwapocac¢ od
najnizszego punktu. Utoone rury obsypapiaskiem gr. 30 cm ponad wierzch rury. Piasekegag
recznie. Pozostaty wykop, poza pasem drogi zasgpantem rodzimym za&gzczonym warstwami.

Studzienkisciekowe
Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadoveygezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznyraeliwnym i osadnikiem.
Podstawowe wymiary studzienek powinny wymosi

— glebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylgrzykanalika 1,65 m

(wyjatkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m),

— glebokas¢ osadnika 0,95 m,

— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Krata sciekowa wpustu powinna byusytuowana wcieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm pomgj scieku jezdni.

Przykanaliki
Przy wykonywaniu przykanalikOw nalg przestrzeganastpujagcych zasad:

trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukow dla
podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syformy modhczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

— przekréj przewodu przykanalika powinien wyno8j20 m,

— dlugcé¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pokczeniowej nie powinna przekra@€za4 m,

— wilaczenie przykanalika do kanalu o by wykonane za pwednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzwélepej) lub wpustu bocznego,

— spadki przykanalikbw powinny wyndsod min. 200] do max. 400

— kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wiaczenie przykanalika do kanatu powinnoé¢bywykonane pod &em min. 45 max. 90
(optymalnym 66),

— wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studziepélaczeniowy nalery dokonywd tak,
aby wysoké¢ spadku przykanalika nad podippgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W
przypadku konieczrigi wigczenia przykanalika na wysad@m wickszej naley stosowa
przepady (kaskady) umieszczone na zgrzrpozascianky studzienki,

— wiaczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu zldego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegéoi min. 1,0 m od siebie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robdét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensggjojektows, SST i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9. Szczego6towe zasady piaino

okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaaawierzchni
drogowychZwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaneawierzchni
drogowych.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

PN-B-06250 Beton zwykly.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betodenienty
nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk tramaaych. Wspélne
wymagania i badania.
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