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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdllna przedgiecia

Nazwa inwestycji:  Remont ulicy Bukowski Gnow Pogbce
Lokalizacja: Ulica Bukowski Gfow Pogbce
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1.2.1. Zamawiajcy: GMINA PORABKA
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.2. Wykonawca: po rozstrzyggtiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia
Roboty remontowo - drogowe zayziane z napragvdrég gminnych w Pgbce.

I.4. Dokumentacja techniczna okeaggca przedmiot zamdwienia | stangea podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych

* Przedmiary rob6t

1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* Ogodlna specyfikacja techniczna
e Szczegobtowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5. Okrélenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nasgpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy cala¢ techniczno -
uzytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowsca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny czet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumgtty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uukeh postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi 2z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.



1.5.4. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu
pojazdow obstugdpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeéana do usugtia po
jego zakaczeniu.

1.5.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikardtokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dziejcymi jezdnie.

1.5.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10. Rejestr obmiaréw (Kgika obmiaréw) - akceptowany przez ZRU zeszyt
z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicéw i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegay potwierdzeniu przez hyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badagréb zwhzanych z ocenjakacsci
materiatow oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pzRei.

1.5.13.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozktadania open

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedoio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralryg a podbudow, zapewniagjca
lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa sdga do wyréwnania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni staca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.

1.5.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdéddwlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hasgowy mae rownig obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.17.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia uszlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe,;.

1.5.19. Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqrania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomelrych trasy w planie i przekroju podfuyym)
istniejgcego padczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.
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1.5.21.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadanialahego.

1.5.22. Zaradzapcy realizacy budowy (lrzynier) — naley przez to rozumie osolg prawry lub
fizyczng okreslong w istotnych postanowieniach umowy, zwadalej zarzgdzapcym, wyznaczos
przez zamawiafpego, upowzniong do nadzorowania realizacji robét i administrowanigowg
w zakresie okrdonym w udzielonym petnomocnictwie.

OST - ogodlna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zarzdzapcy realizacj umowy (Inzynier)

1.6. Ogodlne wymagania dotyce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za ich zgodidaw dokumentagj
kontraktows, SST i poleceniami ZRU.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedeaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj

i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw i kompgSiT.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatfd@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gggae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Zgodnd¢ robdt z dokumentagjSST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez ZRU Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mize wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotZRU, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbiglzgodne z dokumentackontraktovg i SST.
Dane okrélone w dokumentacji kontraktowej i w SSkdy uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagdjontraktovg lub SST
i wptynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.3.Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przysppieniem do rob6t Wykonawca przedstawi ZRU do zatdenia uzgodniony
z odpowiednim zagglem drogi i organem zajdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robét projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawaa bieagco.
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W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewnigc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczge keda akceptowane przez ZRU.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem
w spos6b uzgodniony z inspektorem nadzoru orazzpraeieszczenie, w miejscach i dtwach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych #& bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjneeldg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cere Umowry.

1.6.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanie esido przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub whasroi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie jego sposobu
dziatania.

1.6.5.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne édg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow@oeearem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway.

1.6.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym

od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bdg miaty aprobai techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiatly, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaiczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynraga
technologicznych wbudowania.z#d wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavi@y powinien
otrzym& zgod na wycie tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.7.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wigcicielami tych uradzen
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potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez
Zamawiajcego.

1.6.8.0Ograniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na é przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdnb zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposilgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunkiwvpdupce nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodrp®leceniami
ZRU.

1.6.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegodlnfci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipelsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiiz

i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wyma@aokreslonych powye) nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.6.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakaczenia robét (do wydania potwierdzenia z@kaenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty byty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralmeejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aozen lub metod

i w sposoOb cigly bedzie informowé& ZRU o swoich dziataniach, przedstawtjkopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi siéaeg informacje dotyexe proponowanego
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zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow i odpowiedniéwiadectwa bada

laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prz&zU.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegadta nie oznacza automatyczni® wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty

uzyskane z dopuszczoneg@dta w sposob ggly spetniajg wymagania SST w czasie pgst robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczy ZRU wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdbw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaZRU.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody ZRU, Wykonawea ledzie prowadz zadnych
wykopow w obegbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéwggne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgamjacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ziozone w miejscu wskazanym przez ZRUSIUZRU zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materialdbw do innych robat, mnite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychterialtdw zostanie
przewartdéciowany przez ZRU.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdusie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane na#yemo czasu gdycola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakosé i wkasciwosé do robot

i byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdsb zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z ZRU lub poza terenemotwydw miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét. Spez uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, keagotowanym przez ZRU; w przypadku braku
ustaléd w takich dokumentach sgftzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez ZRU.
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Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiaZRU w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany

w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ZRU kopie dokumentéw potwiergtaech dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy,
zostan przez ZRU zdyskwalifikowane i nie dopuszczone a@ldt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢lodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami gkrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach ZRUgerminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
dopuszczone przez ZRU, pod warunkiem przywrocet@auspierwotnego aytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgpbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, da zgodné¢ z dokumentagj kontraktova,
wymaganiami SST projektu organizacji robot orazpehiami ZRU.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami edreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez ZRU.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymaga tego lgdzie ZRU, poprawione przez Wykonaywta wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez ZRU nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadngt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jalsgi robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system  kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie

i wszystkie uradzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zestetliwoscia
zapewniaggca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.



Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, ZRU ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

ZRU bedzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

ZRU bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhabod
badawczych. Jeli niedocggniecia te lgdg tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badga
ZRU natychmiast wstrzymazycie do robo6t badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢ty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@namez ZRU.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ZRU o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomnitub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ZRU.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktGre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngzi z:
— Polsky Normg, Europejsk Normg lub
— aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do roboéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads dostarczone
przez Wykonawe ZRU.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kadego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przedza s w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia
o jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidar Wykonawcy ledg stanowé zahczniki
do odbioru robét. Winny iyudostpnione na kadezyczenie inspektora nadzoru.
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(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) r@stjace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla ZRU i przedstawiane do wdli nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze t.obo

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu ZRU o zakresie obmierzanych
roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

7.2. Urgdzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédgbzaakceptowane
przez ZRU.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawydezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujgcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawge utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedgziowym lub kaicowym odbiorem odcinkow robot, a tak
w przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxrda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

11



d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikarych i ulegagcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje ZRU.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadageiaspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ZRU na podstawie dokumentowieajcych
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone paogmia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze d@pwym rob6t. Odbioru robét dokonuje ZRU.

8.4. Odbiér kacowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaamaob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakdczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiagoimem na pgimie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbior kacowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez ZRU zakczenia robdt i przycia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajgoeigo w obecniei ZRU

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiarOéw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania roboét
z dokumentagj projektowg i SST.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomc&wego robot jest protokot odbioruiamwego

robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigge lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiaréw,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin

odbioru kaicowego robot.

©ONO®OAW
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidhkowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxe jednost& obmiarove

ustalory dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtawg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosdowej lgdzie uwzgédniad wszystkie

czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty

w SST i w dokumentaciji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw
I transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spreztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olkilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztasysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdodw/przejazddéw i organizagihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z ZRU i odpowiednimsiytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva
ruchu,

(c)optaty/dziepawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazddéw/przejazddw i organizagghu obejmuije:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacjchu obejmuije:

(a)usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informagyj(M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(f@z. U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
zmianami).
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ll. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Korytowanie
Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjpg/magania dotycgece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag:szczaniem podi@a gruntowego
w ramachremontu ulicy Bukowski Gniow Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zzanych
z robotami ziemnymi i z wykonaniem koryta przezmaezo do utgenia konstrukcji nawierzchni
wraz z odwozem urobku.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych oraz koryta i pafibnia podiaa
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.
Nie maze tez powodowa pogorszenia warunkow stateczoioskarpy (nasypu).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpogeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsagrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglZRU, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarkta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przez ZRU. Rozmieszczenikopalilub szpilek powinno unmiwiaé
nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywéa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6tatym zakresie. Sposéb wykonania must by
zaakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez ZRU.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami olktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycldrych podit@éa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanzenia poziomu w podfa przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcbnpodiaze na gtbokas¢é zaakceptowan przez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganyclkedizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania warti wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangz ZRU.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podima (k)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla drég
0 ruchu mniejszym od cezkiego

Gorna warstwa o gruké 20 cm 1,00

Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gaggzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praezazenie folii lub

w inny sposob zaakceptowany przez ZRU.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta ZRU oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia koryta
i wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podtaza.
Lp.| Wyszczegdlnienie Minimalng cz;s?otliwoéc’
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

Szerokeéc koryta 10 razy na 1 km

Réwnd¢ podtwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnda¢ poprzeczng 10 razy na 1 km

AIWIN|[F

Spadki poprzeczné | 10 razy na 1 km
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5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla J
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla

wysokaciowe

planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 M
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi
w planie nalgy wykon& w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz+10cmi-5cm.

6.2.3.ROwnNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnasci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy fata.

Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgowinny by zgodne z dokumentacprojektowy
z tolerancy = 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz £ 5 cm.
6.2.7.Zagsszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta {poavanego podiéa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny Ky naprawione przez spulchnienie dcglgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchni@nikonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

18



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projegtd®S5T i wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatioi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem
i tata.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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002 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogolne dotygee wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem i uzupetnieniem podbudowyamach remontu ulicy
Bukowski Grar w Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wykonywaniem:

- podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechiaie

- podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegohamicznie - jedna lub wdej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amécinie - jedna lub wcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe.

1.4.3. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pader OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z skywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna Bymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru, spetniagca wymagania
niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeanravgca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziareawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwickszego ziarna kruszywa nie soprzekracza2/3 grubadci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy:

Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasadnicza

1 | Zawartg¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10

2 | Zawartd¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m), nie wgcej niz

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnyck 35 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 | Zawartdc¢ zanieczyszcae 1 PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie
wigcej niz

5 | Wskanik piaskowy po BN-64/8931-01 [26]
pieciokrotnym zagszczeniu od 30
metod, | lub 1l wg PN-B- do 70
04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita po 35
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz PN-B-06714-42 [12]
b) écieralnag¢ cze$ciowa po 1/5 30
petnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz

7 | Nasikliwos¢, %o(m/m), nie 3 PN-B-06714-18 [6]
wigcej niz

8 | Mrozoodpornég, ubytek masy PN-B-06714-19 [7]
po 25 cyklach zameania, % 5
(m/m), nie wécej niz

9 | Zawartd¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na S§ %(m/m), 1 PN-B-06714-28 [9]
nie wiecej niz

10 | Wskéenik noSNoSCi Wi
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk: 80 PN-S-06102 [21]
a) przy zagszczeniud = 1,00 120
b) przy zagszczeniud= 1,03

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniagjcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.
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3. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podia

Istniejgce poditae naley doktadnie ocz§cic.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwaranfigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankamyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w s$pksob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna gruBé po zagszczeniu byla rowna grubad projektowanej. Grubi@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposOb zapewniay oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skladacesiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnasci optymalne;,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fietbda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnosé
mieszanki kruszywa jest z8za od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgeinos¢ mieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
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6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaérnzadania kruszyw, przeznaczonych do

wykonania rob6t. Badania powinny nzdanie Inwestora obejmowawtasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgot§é mieszanki, zagszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szerokaé¢ podbudowy (na jezdniach bez krammikéw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- réwnags¢ podbudowy (nieréwniei nie mog przekracza 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny bygodne z dokumentacprojektows z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r@nice pomé¢dzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztattowanie osi podbudowy (nie s@oby¢ przesunjta w stosunku do projektowanej ocag]
niz +5 cm)

- gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,
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— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozitozenie mieszanki,

— zagsszczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeityr.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartgi zanieczyszcze

obcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skfadu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie ksztaltu ziaren.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotngci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporso metod
bezpdredns.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartai siarki metod
bromowg.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych.
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni drogowych.
Piasek.
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegeytku. Sklad, wymagania
I ocena zgodrgei.
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.
19. PN-B-30020 Wapno.
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betiorapraw.
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszstabilizowanych
mechanicznie.
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ieaehnia z tlucznia
kamiennego.
23. PN-S-96035 Popioty lotne.
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kemme tamane do nawierzchni
drogowych.
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesska piaskowego.
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27.

28.

29.

30.

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

Drogi samochodowe. Pomiar r&enonawierzchni planografem
| tata.

Drogi samochodowe. Pomiar edigipodatnych ugiciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wsghia zagszczenia gruntu.

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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003 Nawierzchnia z prefabrykowanychzelbetowych ptyt wielootworowych (typu IOMB)
Kod CPV 45233220-7

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznésT$ 5 wymagania dotycee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budow nawierzchni z prefabrykowanyckelbetowych ptyt wielootworowych
wielkowymiarowych w ramach remontu ulicy Bukowskiod w Pogbce.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowanggkestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdot zwanych
z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefabrykoyan zelbetowych ptyt wielootworowych
(dawniej nazywanych ptytami IOMB) stosowanych jalloogi state.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanazelbetowa ptyta wielootworowa - drogowy elemembetowy, w postaci
prostokytnej ptyty z otworami, stegcy do budowy nawierzchni (dawniej element taki weayo pty
IOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanycielbetowych ptyt wielootworowych - nawierzchnia zpt
drogowychzelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchudostoju pojazdow.
1.4.3.Szczelina w nawierzchni - szczelina peday zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, zwykle
wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy uktadania ptyt - aémie dwdch paséw pojedynczych piyt, utinwiajacych
poruszanie gitylko po nich kot samochodéw.

1.4.5.System ptatowy uktadania ptytHozenie ptyt na petnej szeroka projektowanej jezdni.

1.4.6. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotyez robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyeze materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materiatow z dokumentagcprojektows i aprobad techniczi
Materiaty do wykonania robot powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 8Ib
oraz z aprobattechniczi uprawnionej jednostki.
2.2.2.Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzclanzelbetowych ptyt, okjtych niniejsa
SST, a:
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- prefabrykowaneelbetowe ptyty wielootworowe

- materiat na podsygk do wypetnienia szczelin

- woda

- ew. inne materiaty

2.2.3.Zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowanezelbetowe ptyty wielootworowe powinny ndéiewymiary zgodne z ustaleniem
dokumentacji projektowej, np. 100x75x%12,5 cm.

Jesli dokumentacja projektowa nie podaje szczegototyaacych ksztattu i rozwgzan technicznych
ptyt, wowczas Wykonawca proponuje typ ptyty (wg.r¥$, przedstawiafp go do aprobaty kyniera.
Zaakceptowany typ ptyty powinien ndi@probat techniczig uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna kbyréwna bez rakow, gknieé, rys i wytupa. Dopuszczalneasdrobne
wgtebienia i wypukidci o gkbokadsci lub wysokdci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinien si@ét wymagania dla klasy wytrzymaic
minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-0628%4 [8].

Krawedzie ptyt powinny by proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalmedsobne odpryski
i wyszczerbienia kragdzi o gkbokasci i szerokdci do 5 mm oraz diugci do 20 mm w liczbie 2 szt.
na 1 m piyty, przy czym na jednej kreazi powierzchni goérnej nie me by wigcej niz
3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nieosj niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kregzi
powierzchni gornej i dolnej nie powinno przekrac3amm na 1 m diugmi piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny bwolne od gknigé, rys, wgkbien i wypukiosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyriosdiugasci + 3 mm, szerokai + 3 mm,
grubaci £ 3 mm. Nagikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopi# mrozoodporngéci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. k@ je uktadé w stosach, powierzchni
jezdrg zwrdcory do goéry, w siedmiu warstwach na paletach, do wgsokrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcie na podsypk i do wypetniania szczelin
mozna stosowapiasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Sktadowanie materiatu powinno¢sodbywa& na podtau réwnym, utwardzonym i odwodnionym,
przy zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszemenzmieszaniem z innymi materiatami.
2.2.5.Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kda czyst wodce z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieng i wodochgows.

Nie naley stosowéd wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Bmieciami, rélinnoscia wodn,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Spret stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:

- zurawie samochodowe lub samojezdne

- walce ogumione

- wibratory ptytowe

- ubijaki

- zbiorniki na wod

- rowniarki, koparki, ew. spycharki

- Sprzt transportowy
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Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przez ZRU.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyez transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe maa przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktada na drewnianych

paletach w liczbie siedmiu sztuk styich t&ma polipropylenows zbrojory dodatkowo w miejscu

styku tamy z ptys podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobieentwalnemu przetarciu.
Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje przy pomocy lekkichzurawi lub wézkéw widtowych.

W szczegolnych przypadkach ptyty ama tadowa r¢cznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robét powiniendygodny z dokumentacprojektows i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mima korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz
z informacji podanych w zagznikach.

Podstawowe czynroi przy wykonywaniu robot obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- utozenie nawierzchni z piyt,

- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulkaza ZRU:

- ustalic lokalizacg terenu robot,

- przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczego6towego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokciowych,

- usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeintyg, ogrodze itd.,

- zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do robdét.

28



5.4. Przygotowanie podia

Koryto pod nawierzchgi zaleca si wykonywa& bezpdrednio przed rozpoeziem robot
nawierzchniowych. WcZaiejsze wykonanie koryta jest move za zgod ZRU, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu rowniarek, koparek i spycharek.
Grunt odspojony powinien Bywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumenta@jgktowe;.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkighieczyszcze naley sprawdzt czy
istniejgce rzdne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanychdizych podiga. Zaleca
si¢, aby rzdne koryta przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk projektowane rgdne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia to
Wykonawca powinien spulchhi podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez ZRU, dowigl
dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w do koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika
zag;szczenia 1,00.

Profilowanie podiga zaleca si wykona rowniarky. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w sposOb zaakceptowany przezzyniera. Po profilowaniu podia naley przysgpi¢c do jego
zag:szczania, ktére natg kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00. Koryto po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukiladania nawierzchni, to powinien
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezazenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez ZRW-ellepodiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podta, przed potéeniem piyt nawierzchniowych, moa utary¢

w zaleznosci od zalecé dokumentacji projektoweyj:

3 cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyrdwnawczej, na gremeewysadzinowym.

Piasek powinien hky rozkladany przy #yciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw
i rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu
osiggnigto gruba@¢ projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania,
ktore naley rozpoczyna od kravedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych
dla walcow warstw piaskows nalezy zag:szcza ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora. Wilgo&itiomateriatu podczas zeggczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Utdtenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

5.6.1.Sposo6b uktadania piyt

Sposob uktadania ptyt powiniendygodny z dokumentagcprojektows, ST lub wskazaniami ZRU.
Sposoéb ulgenia piyt:

System ptatowy, w ktorym piyty uktadagsia catej szerokimi pasa ruchu.

Na tukach o promieniach wkszych (np. >250 m) ukilady ptyta sakie same jak na odcinkach
prostych. Krzywizg utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zgrznej
tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navaere mazna utazy¢ w systemie ptatowym na
catym odcinku tuku, uktadag ja rzedami ptyt rownolegtych do jednej ze stycznych o#aiprostego.
Szerokaé¢ petnej nawierzchni na tuku nale dostosowé do jego promienia i diugoi pojazdow,
ktére keda jezdzity po drodze.

29



5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z phgelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiej, mae
odbyw& si¢ bezpdrednio zesrodkdéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykles z pomog
zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazphit zurawiem mog stuzy¢ zawiesia
czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni z&rodka
transportowego, po ktérej ptyty zsuwanghezpdrednio na miejsce ukenia nawierzchni. Ten typ
montau wymaga zaostrzonych wymogow bezpidstera pracy.

Piyty zelbetowe naley ukiada& tak, aby ca} swop powierzchmi przylegaty do podiza (podsypki).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawhub by zagkbione wzgtdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zaklada zabezpieczenized klawiszowaniem mniejszych
sgsiadupcych piyt, to poszczegdlne piyty mma hczye ze sobh od czota stalowymi ptami

o srednicy okoto 14 mm i diugei okoto 30 cm wktadanymi do przygotowanych w tyetucotworow
w ptytach.

Szeroka¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna ldywicksza od 10 mm. W celu zachowania rowne;j
szerokdci szczelin, ména stosowamiedzydystansowe wkiadki rulzyptytowe.

Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypetniac gorzez zamulenie piaskiem na peigrubaé piyt.
Zaleca s, aby piasek iyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8%kdja mniejszej od
0,05 mm. Dopuszczagszastosowanie innego materiatu do wypetnienia sagzgp. drobnegawiru,
piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykfrzeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentacjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh
warunkow terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow i ustieiich poza plac budowy,

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie roblimoosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jaé® robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza& wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu matedalakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklarag} zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcow itp.),

- wykona wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéne
przez Irryniera,

- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia ZRU do akceptacii.
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktore naley wykona& w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | WyszczegOlnienie robot €ztotliwos¢ | Wartasci dopuszczalne
bada
Lokalizacja i zgodn& granic terenu Wg pktu 5 i dokumentacji
1 . L lraz . .
robét z dokumentagjprojektovg projektowej
2 | Przygotowanie podia Biezagco Wg pktu 5.4
3 Utozenie pods.ypk.l I ew. ule@nie Biezaco Wg pktu 5.5
warstwy odgczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bteco Wg pktu 5.6
5 | Wykonanie robot wykiczeniowych Ocenagjta | Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakazeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powispetnid nastpujace wymagania:

- 0$ nawierzchni w planie nie powinna dprzesunjta w stosunku do osi projektowanejeogj niz
+10 cm,

- szerokaé¢ nawierzchni nie powinnagsrozni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz £ 10 cm,

- nierowngci podtwzne nawierzchni, mierzone 4-metrov, nie powinny przekraczdl cm,

- pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancj
+ 0,5%,

- roznice wysokdéciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i-2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami ZRU, jeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikarych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- utozenie podsypki,

31



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i ppa@tzyszcych

Cena wykonania robot olkdlenych niniejsz SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sje
przekazywane Zamawigjemu i 8 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysgce, ktore g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — &Z 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodrig.
(W okresie przdciowym mana stosowa PN-B-06250:1998 Beton
zwykty).

2. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwazanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictdregowym.
(W okresie przéciowym mana stosowa PN-B-11111:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.
Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineraligiszywa
tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996usKywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw Piasek).

3. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 208003 - Beton - G&¢ 1.
Wymagania, wiéciwosci, produkcja i zgodni.
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