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BUDOWLANY

OSWIETLENIA ULICZNEGO

czesc elektryczna

Zasilanie w energie elektryczng oswietlenia ulicznego

_

Adres inwestycji:

Kobiernice ul. Krakowska

i

Inwestor:

Gmina Porgbka
43-353 Porgbka

ul. Krako_wska 3

Nr dziatki inwest.: 2295/55;2283/36;2487/8;2297/7;
2430/7; 442/22;443/8;443/1. 445 [2

projektant: Mieczystaw Kukla
upr. bud. 67/89/BB

sprawdzit : mgrinz.  Piotr Zontek

upr. bud. 87/98 BB

Uzgodnienia:

- Lipiec 2011-
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DX 33 547 5702
Loz boasko.gndy crionp!

Kety dn. 28.07.2011 roku Szanowny Pan
: Mieczystaw Kukla

PPHU POLKOB

Nasz znak: OBB/RD5/ZS/KB/DT290/3248/2011
ul. Krakowska 18

43-356 Kobiernice

sprawdzenia - uzgodnienia dokumentacji projektowej oswietlenia ulicznego

Dotyczy:
w Kobiernicach przy ul. Krakowskiej.

W odpowiedzi na Pana pismo z dnia 26 lipca 2011roku, data wplywu
do ENION S.A. 27.07.2011 roku w sprawie uzgodnienia dokumentacji projektowej
uprzejmie informujemy, Z2e dokumentacje projektowa sprawdziliSmy zgodnie z
warunkami przytgczenia nr WP/R5/516209/11, WP/R5/515192/11.

Do dokumentacji nie wnosimy uwag.

Dokumentacje sprawdzono w zakresie sieci oswietleniowej bez przytacza.

Wszystkie elementy nowego oswietlenia (oprawy, przewody) bedgce
wilasnoscig Gminy, zabudowane na konstrukcjach wsporczych (stupach, wysiegnikach)
bedacych wtasnosciq ENION S.A. nalezy oznakowac- oznacznik mocowany za pomocag
opaski z tworzywa odpornego UV. Pole opisowe oznacznika o wymiarach okoto 40x70

— biaty prostokat bez opisu.

Niniejsze uzgodnienie nie skutkuje powstaniem zadnych zobowigzan
ENION S.A. wobec Gminy, a warunkiem rozpoczecia procesu przytgczeniowego

Jest zawarcie umowy o przylaczenie.

Jednoczesnie informujemy, ze uzgodnienie wazne jest do 09.11. 2012r.

Z powazaniem

Zatgcznik:
Zat. Nr 1 — dokumentacja projektowa

K/o:
1xZS ala

{5 & R )
w7 SR sww.enion. pl



Spis tresci:

1. Dokumentacja techniczna

Podstawa opracowania.

Zakres opracowania.

Projektowane o$wietlenie uliczne.

Ochrona przeciwporazeniowa przed dotykiem posrednim.
Ochrona przepieciowa

Opinia Geotechniczna

Opis do projektu zagospodarowania terenu

Uwagi koncowe

Wykaz wlascicieli gruntéw

10. Zestawienie materialéw

11. Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
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2. Dokumentacja prawna

12. Warunki techniczne przytaczenia.

13. Mapa sytuacyjno-wysokosciowa.

14. Kopia mapy ewidencyjnej

15. Uzgodnienia z ZUDP oraz wtascicielami gruntow
16. Kopia mapy ewidencji gruntéw.

17. Wypisy z rejestru gruntow.

18. Zgody na przebieg linii o§wietlenia ulicznego

-Zestawienie materialow.

-Rysunki i schematy.




I. Dokumentacja techniczna.

1. Podstawa opracowania:

e Warunki przylaczenia do sieci elektroenergetycznej okreslone przez Rejon Dystrybucii
Kety w pismie WP/R5/515192/10 z dnia 09.11.2010r. oraz WP/R5/516209/11 z dnia

08.07.2011
Uzgodnienia z wiascicielami gruntéw
Obowiazujaca norma PN-EN 13201 i Przepisy Budowy Urzadzer Elektroenergetycznych.

Umowa o roboty projektowe z Urzegdem Gminy Porabka

2. Zakres opracowania:

W zakres niniejszego opracowania wchodzi budowa linii o$wietlenia ulicznego typu ASXS
wzdhuz ulicy Krakowskiej sktadajacego si¢ z trzech odcinkéw.

Pierwszy odcinek dl.ca.102m /pozostate 24m objete oddzielnym opracowaniem/ od istn.
stupa linii nN zlokalizowanego na dz. 4322/5 w kierunku mostu na rzece Sole.

Drugi o dl 27m / pozostale 431m objete oddzielnym opracowaniem/ od istniejacego
stupa sieci o$wietleniowej wyprowadzonej ze stacji transformatorowej ,,Kobiernice
Kuznia”zlokalizowanego przy ul. Krakowskiej w granicy dz. 2283/36 i 2487/8 do
projektowanego stupa przy tej samej ulicy do skrzyzowania z ul. Wolnosci .

Trzeci odcinek o di. 89m /pozostale 28m objete oddzielnym opracowaniem / od istn.
stupa przy skrzyzowaniu z ul. Zastruzie zasilanego z tej samej stacji transformatorowej do
projektowanych trzech shupéw przy ul. Krakowskiej w kierunku ronda.

3. Projektowane oswietlenie uliczne:

Stosownie do normy PKN-CEN 13201-1 ul. Krakowska DK-52 zostala
zakwalifikowana do grupy oswietleniowej A3 i klasy o$wietleniowej ME4a, gdzie gléwnym
uzytkownikiem jest ruch motorowy z dopuszczeniem pojazdéw poruszajacych sie z matymi
predkosciami, rowerzystami oraz pieszymi. W zwiazku z powyzszym projektuje sie oprawy
o$wietlenia drogowego Luna OUSb-150W rozmieszczone nie dalej jak 50m, ktore beda
spetnia¢ wymagania zatozone w normie.

Zgodnie z wydanymi przez Rejon Dystrybucji Kety warunkami przylaczenia znak:
WP/R5/515192/10 z dnia 09.11.2010 r. zasilanie pierwszego odcinka o$wietlenia ulicznego
1-126m w Kobiernicach nalezy wykona¢ z linii nN zasilanej ze stacji transformatorowej
»Kobiernice Most ™ nr 50333. od istn. stupa linii nN zlokalizowanego w poblizu
skrzyzowania w Czaficu na dz. 4322/5 w kierunku mostu na rzece Sole przy ul. Krakowskie;.
Od istn. stupa j.w. nalezy podwiesi¢ odcinek przewodu ASXSn 2x25 1-102m /lc-
126m/136m/ (trasa/przewdd) poprzez dwa shupy przelotowe E 10,5/2,5 do stupa kraficowego

E10,512,5.
Na proj. stupie nr. 1 zabudowaé dwie oprawy uliczne Luna OUSb-150W na pozostalych

dwoch stupach zabudowaé po jednej oprawie. Na stupie nr. 3 zabudowaé ochrone
przepigciowa.

Po istniejacym stupie ZN-10 przewéd ASXSn 2x25 sprowadzi¢ w rurze ostonowej BE-50 do
proj. Punktu zapalania , ktéry nalezy zabudowa¢ obudowie termoizolacyjnej wykonanej w
II- klasie izolacji z dwoma dlawnicami Incobex Cato$¢ wykonaé zgodnie zrys. nr.1i 4.
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Drugi i trzeci odcinek bedzie zasilany z obwodu o$wietleniowego wyprowadzonego ze stacji
transformatorowej ~ Kobiernice ~Kuznia nr.50329 - Warunki Przylaczenia nr.
WP/R5/516209/11 z dnia 08.07.2011r.

Zasilanie drugiego odcinka o diugosci 1-27m / 1c-458/465m/ wykonaé przewodem ASXSn
2x35 z istn. stupa ZN-10 zlokalizowanego przy ul. Krakowskiej w poblizu watu ochronnego
rzeki Soly w granicy dz. 2283/36 i 2487/8. Drugi odcinek skiada si¢ z 12 shipow
wykonanych z zerdzi wirowanych typu E10,5. Na kazdym stupie zabudowana jest oprawa
oswietleniowa Luna OUSb-150W na wysiggnikach ocynkowanych . Stupy posadowié w
odlegtosci 1,0 m od istn. chodnika .Na skrajnych stupach zabudowaé ochrone przepieciowa.
Trzeci odcinek o dtugosci 1-89m /lc-117/121m/ bedzie zasilany przewodem ASXSn 2x25 z
istn. stupa przy skrzyzowaniu ulicy Zastruzie z ul. Krakowska. Projektowane trzy shupy
E10,5/2,5 réwniez nalezy posadowi¢ w odleglosci 1,0m od istn. chodnika w kier. ronda . Na
kazdym stupie projektowana jest jedna oprawa Luna OUSb-150W. Na ostatnim stupie
zabudowac¢ ochrone przepigciowa.

Drugi odcinek pokazany na rys. nr. 215 a trzeci narys. 31 6.

4. Ochrona przeciwporazeniowa .

Zastosowane oprawy oswietleniowe Luna OUSb-150W wykonane sa w II-giej klasie
izolacji. Oprawy te nie wymagaja dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;.
Wylaczenie zasilania w przypadku uszkodzenia izolacji roboczej bedzie zrealizowane przez
zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe typu BiWts-6A, ktére beda zamontowane w oprawach
bezpiecznikéw shupowych. Beda one petni¢ réwniez zabezpieczenie opraw przed zwarciami i
przecigzeniami.
Sieci zasilane z obu transformatoréw pracuje w uktadzie TT.

S. Ochrona przepigciowa

Zabezpieczenie przed skutkami przepigé w obwodzie o§wietleniowym projektuje si¢ poprzez
zabudoweg ogranicznikéw przepie¢ kl. A w odcinku pierwszym i trzecim na ostatnim shupie

natomiast w odcinku drugim na stupach skrajnych.
Uziemienie wykona¢ z bednarki oc. 25x4, ktéra wyprowadzié na wierzcholek stupa otworem

wewngtrznym. Przewo6d uziemiajacy polaczyé z uziomem poprzez zlacze kontrolne.
Oporno$¢ uziomu nie moze by¢ wigksza od 10 ohm.

6. Opinia Geotechniczna

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie
ustalenia  geotechnicznych ~warunkéw posadowienia obiektéw budowlanych trasa
projektowanej linii energetycznej napowietrznej biegnie po terenie gdzie wystepuja warstwy
gruntéw jednorodnych geologicznie i litologicznie rownolegtych do powierzchni terenu, nie
obejmujacych gruntdéw stabonosnych.

Teren, w ktérym projektowana jest linia napowietrzna zaliczany jest do pierwszej kategorii
geotechnicznej posadowiony na prostych warunkach gruntowych.



7. Opis do projektu zagospodarowania terenu

1. Przedmiotem projektowanej inwestycji jest budowa oswietlenia ulicznego wzdtuz ulicy
Krakowskiej DK-52 w Kobiernicach od skrzyzowania w Czaficu do ronda w
Kobiernicach z pominigciem mostu, ktéry ma by¢ objety oddzielnym projektem.

2. Oswietlenie uliczne projektuje si¢ typu napowietrznego przewodem izolowanym poprzez
stupy wirowane E10,5 usytuowane wzdtuz ul. Krakowskiej w odlegtosci 1,0m od
istniejacego chodnika a na odcinku pierwszym min. 3,0m od skrajni jezdni.

3. Projektowana inwestycja zlokalizowana jest w ciagu drogi krajowej a sie¢ przebiega
przez  dziatki:
odcinek pierwszy -4322/5;2383/10;2295/55.
odcinekdrugi-
2283/36;2487/8;2297/7;4877;2270/28;418/9;418/8;2430/6;2430/7;4834.
odcinek trzeci - 442/24;443/8;443/1;445/2;4877 .

Dzialki zaznaczone kursywq nie ujete w wykazie dzialek inwestycyjnych sq objete
oddzielnym opracowaniem.

4. Teren , na ktérym projektowana jest sie¢ oswietlenia ulicznego objety jest

miejscowym planem zagospodarowania przestrzennego Gminy Porabka.

5. Istniejacy stan zabudowy — tereny wiejskie zurbanizowane.

6. Istniejace uzbrojenie terenu to napowietrzna sie¢ energetyczna , sie¢ gazowa, droga
krajowa nr. 52 .W/w sieci i urzadzenia nie koliduja z budowa o$wietlenia ulicznego.

7. Dzialki inwestycyjne, na ktorych jest zaprojektowana linia napowietrzna nie jest
wpisany do rejestréw zabytkéw oraz nie znajduje si¢ na terenie wystepowania szkod
gorniczych.

8. Projektowana inwestycja nie jest przedsiewzigciem, ktére mogloby znaczaco
oddzialywa¢ na $rodowisko w znaczeniu ustawy z dnia 03.10.2008 o udostepnianiu
informacji o $rodowisku i jego ochronie Dz.U.z 2008r nr.199 poz. 1227 i nie stwarza
zagrozenia dla otoczenia a z racji swojego celu ma stuzyé poprawie bezpieczeristwa
pieszych i kierujacych.

9. Inwestycja ingeruje w stosunki wodno-prawne, postanowienie ustawy z dnia
18.07.2001r. Prawo Wodne Dz. U. z 2005r. Nr.239 poz. 2019 , na ktére uzyskano
zwolnienie Marszatka Wojewodztwa Slaskiego - Decyzja nr.16/2011 z dnia
03.03.2011.
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Uwagi koncowe.

Prace w poblizu urzadzen elektroenergetycznych nalezy wykonywagé przy wylaczonych

urzadzeniach spod napiecia
Po zakoficzeniu robét nalezy zglosi¢ do odbioru technicznego w RD Kety przekladajac

dokumentacj¢ powykonawcza.

Catos¢ rob6t wykona¢ w oparciu o obowiazujace przepisy, normy i katalogi oraz
niniejszy projekt.

Po wykonaniu przytacza zleci¢ inwentaryzacje geodezyjna.
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Spoétka z 0.0.

43-382 Bielsko — Biata, ul. Ikara 5/12 ‘@&/fax (33) 8191050-52
NIP 547-10-64-723 e:mail - inwus@poczta.onet.pl

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa obiektu
lub robo6t budowlanych: Zasilanie w energelektryczra oswietlenia
ulicznego w Kobiernicach przy ul. Krakowskiej

Nazwa i adres

zamawiajcego: Gmina Pgbka
Urzd Gminy Pogbka
ul. Krakowska 3
43-353 Pabka

Kod CPV: 45316110-9

(Instalowanie urgdzen oswietlenia drogowego)

Autor: mgr irx. Krzysztof Cygonik

Bielsko-Biata, padziernik 2016 r.



Zakres opracowania

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (ST)
Il. Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

Grupa 453 _Roboty w zakresie instalacji budowlanych

001 Roboty elektryczne



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
1.1.Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogllna przesi&iccia

Nazwa inwestycji:  Zasilanie w eneggelektryczr oswietlenia ulicznego w Kobiernicach przy
ul. Krakowskiej

Rodzaj inwestycji:  instalacje elektryczne

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

1.2.1. Zamawiajcy: GMINA PORABKA
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORBKA

1.2.2. Instytucja finansujca inwestyg;: GMINA PORABKA
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3

43-353 PORBKA

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzyguiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsiziecia

Przedmiotem przedsiziecia jest budowa @vietlenia ulicznego przewodem napowietrznym
AsXSn 2x25 mrhdt. 120 m., 3 oprawyswietlenia ulicznego na stupach E10,5/2,5.

| .4. Dokumentacja techniczna oKeggca przedmiot zamowienia i stan@ea podstaw do
realizacji robot.

| .4. 1. Spis projektéw i rysunkow wykonawczych

e Przedmiary robét
* Projekty budowlany &wietlenia ulicznego. Zasilanie w eneyglektryczm oswietlenia
ulicznego. Kobiernice, ul. Krakowska - autor Miestayw Kula

1.4.2. Spis szczego6towych specyfikacji technicinyc
* 0go6lna specyfikacja techniczna

» szczegobtowe specyfikacje techniczne
- SST-001 Roboty elektryczne



1.4.3. Zgodné& robot z dokumentagijtechniczig

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoprac i ich zgodn& z dokumentag] kontraktowy

I techniczn, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zagglzapcego realizagjumowy.
Wykonawca jest zobowtany wykonywdé wszystkie roboty scisle wedlug otrzymanej
dokumentacji technicznej. sle jednak w czasie realizacji robo6t ote sk, ze dokumentacja
projektowa dostarczona przez zamawdapgo wymaga uzupetniewykonawca przygotuje na
wiasny koszt niezfmine rysunki i przedioy je w czterech kopiach do akceptacji agizapcemu
realizacyg umowy.

1.4.4. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Thena oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanaegsé zlecenia, a wymagania wyszczegolnione
w chatby jednym z nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentaciji.

Wykonawca nie mze wykorzystywé bledow lub opuszcze w Dokumentach Przetargowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadannwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

1.5. Okrélenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:
1.5.1.obiekcie budowlanym - naleprzez to rozumie

a) budynek wraz z instalacjami i gdzeniami technicznymi

b) budowt stanowijca catas¢ techniczno-aytkows wraz z instalacjami i ugdzeniami

c) obiekt matej architektury

1.5.2.budynku - nalg przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zmany

Z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pompezegréd budowlanych oraz posiada fundamenty
I dach.

1.5.3.tymczasowym obiekcie budowlanym - ugleprzez to rozumie obiekt budowlany
przeznaczony do czasowegaytkowania w okresie krotszym od jego trwadd technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lulzbiérki, a take obiekt budowlany nie
pofaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski catie, pawilony sprzedg ulicznej
I wystawowe, przekrycia namiotowe i powitoki pneuweane, urzdzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.5.4.budowie - nalgy przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w olieym miejscu,
a takze odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego

1.5.5.robotach budowlanych - najeprzez to rozumie budowe, a take prace polegage na
przebudowie, montal, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.5.6.przepompownia - nake przez to rozumie obiekt budowlany wraz z wypassniem,

instalacjami i urgdzeniami pomocniczymi, przeznaczony do przetrarisp@nia wody z poziomu
nizSzego na Wiszy.

1.5.7.terenie budowy - nalg przez to rozumie przestrza, w ktérej prowadzone asroboty

budowlane wraz z przestrzgriajmowan przez uradzenia zaplecza budowy.

1.5.8.certyfikacie zgodroi - nalery przez to rozumie dokument wydany przez notyfikowan
jednostk certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyréb i proces jego wytwarzania ggodne ze
zharmonizowa# specyfikacy techniczn.



1.5.9.deklaracji zgoddoi - naley przez to rozumie oswiadczenie producenta lub jego
upowanionego przedstawiciela, stwierdzeg na jego wyczrg odpowiedzialnéc, ze wyrob jest
zgodny ze zharmonizowaspecyfikacy technicza.

1.5.10.dokumentacji projektowe] - naje przez to rozumie stuzaca do opisu przedmiotu
zamowienia na wykonanie robot budowlanych, dlaydirjest wymagane pozwolenie na bugew
sktada s} w szczegolngci z: projektu budowlanego, projektow wykonawczyphzedmiaru robot
I informacji dotycacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

1.5.11.dokumentacji powykonawczej budowy - pgleprzez to rozumie sktadajca sic

z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami wjgkoie budowlanym i wykonawczym,
dokonanymi w trakcie wykonywania robot, a zakgeodezyjnej dokumentacji powykonawczej
i innych dokumentéw.

1.5.12.aprobacie technicznej - naleprzez to rozumie pozytywry ocere technicza wyrobu,
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

1.5.13.wyrobie budowlanym - nale przez to rozumiewyréb w rozumieniu przepiséw 0 ocenie
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, as#howania lub zastosowania
w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzdaoyobrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnymaqmeéniu Stanowdcym integralg catasé
uzytkowsa.

1.5.14.dzienniku budowy - nale przez to rozumie dziennik wydany i przez waiwy organ
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdariaeé okolicznagci zachodacych w czasie wykonywania robot.

1.5.15.inspektorze nadzoru budowlanego - #yal@rzez to rozumie osolg posiadajca
odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktykawodow oraz uprawnienia budowlane,
wykonujgcag samodzielne funkcje techniczne w budownictwierdjtinwestor powierza nadzoér nad
budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesyutoWwie i wykonuje biggca kontrok
jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianadabiorach robo6t zakrywanych
i zanikapcych, badaniu i odbiorze instalacji oraz ggdzen technicznych, jak rownieprzy odbiorze
gotowego obiektu.

1.5.16.kierowniku budowy - natg przez to rozumieosole wyznaczogn przez Wykonawg robaot,
upowaniong do kierowania robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, ponosica ustawovd odpowiedzialnéé za prowadzaonbudowe.

1.5.17.rejestrze obmiaréw (ksce obmiardw) - naley przez to rozumie - akceptowan przez
ZRU kshzke z ponumerowanymi stronami, shca do wpisywania przez Wykonawmbmiaru
dokonanych robét w formie wylicae szkicow i ewentualnie dodatkowych gagnikow. Wpisy
w rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez ZRU.

1.5.18.materiatach - nalg przez to rozumiewszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezjsine do wykonania robo6t, zgodnie z dokumentac;j
projektow i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane pinspektora nadzoru.

1.5.19.odpowiedniej zgoddo - naley przez to rozumie zgodnd¢é wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, aslegranice tolerancji nie zostaly oldlene - z przeeitnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.



1.5.20.0bmiarze robo6t - nale przez to rozumie pomiar wykonanych rob6t budowlanych,
dokonany w celu weryfikacji ich ikzi w przypadku zmiany parametréw pratyich w przedmiarze
robot, albo obliczenia wartoi robot dodatkowych, nie ofdiych przedmiarem.

1.5.21.odbiorze eZciowym (robot budowlanych) - nalg przez to rozumie nieformalry nazwe
odbioru rob6t ulegapych zakryciu i zanikapych, a take dokonywanie préb i sprawdze
instalacji, uradzea technicznych i przewodéw kominowych. Odbiorengéciowym nazywa si
takze odbior cgsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie ngyap st do wytkowania,
przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektu budoeda, ktéry jest traktowany jako ,odbior
koncowy”.

1.5.22.0dbiorze gotowego obiektu budowlanego - ayalprzez to rozumie formalm nazwe

czynndci, zwanych te ,odbiorem kacowym”, polegagcym na protokolarnym przggiu

(odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanegrzez osob lub grug o0sob

o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznacz@mnzez inwestora. Odbioru dokonuje si
po zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zskaenia robo6t budowlanych,adznie

z zagospodarowaniem i upgdkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw lpgtych,

wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygaoiu przez niego dokumentacji
powykonawcze;.

1.5.23.projektancie - nalg przez to rozumie uprawnion osole prawry lub fizyczry bedaca
autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.24.przedmiarze robot - najeprzez to rozumie zestawienie przewidzianych do wykonania
robét podstawowych w kolejdoi technologicznej ich wykonania, ze szczego6towypisem lub
wskazaniem podstaw ustajeych szczegbétowy opis, oraz wskazanie szczegotovepetyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanyezhwyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.5.25.robotach podstawowych - naleprzez to rozumie minimalny zakres prac, ktére po
wykonaniu § mazliwe do odebrania pod wzglem ilasci i wymogow jakdciowych oraz
uwzgkdniajg przyjety stopieéx scalania robot.

1.5.26.wspoélnym stowniku zamoéwie nalery przez to rozumie system klasyfikacji produktéw,
ustug i rob6t budowlanych, stworzonym na potrzebmawier publicznych. Sklada size stownika
gidbwnego oraz stownika gtdbwnego oraz stownika umipgcego. Obowjzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniaRozporadzenia 2151/2003, stosowanie
kodoéw CPV do okrdenia przedmiotu zamdéwienia przez zamagdapo z owczesnych Rstw
Cztonkowskich UE stato siobowgzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie prawo zamoéwie publicznych przewidzialo obowjzek stosowania klasyfikacji CPV
poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&a4r.

1.5.27.zarzdzapcym realizagg umowy - naley przez to rozumie osolz okreslong w istotnych
postanowieniach umowy, zwandalej zarzdzapcym, wyznaczofy przez zamawigLego,
upowaniong do nadzorowania realizacji rob6t i administrowanmowy w zakresie okrdonym
w udzielonym petnomocnictwie.

1.5.28. rura ochronna - naleprzez to rozumie- rurg o srednicy wikszej od rury przewodowej
stuzgca do przenoszenia obgen zewretrznych i do zabezpieczenia przewodu przy gcagh pod
przeszkod.

1.5.29. sieci wodoggowe - naley przez to rozumie - przewod stanowcy catG¢ techniczno -
uzytkowa albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
przeznaczony do transportu i dystrybucji wody gitne
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1.5.30. hydrant podziemny, nadziemny - ngl@rzez to rozumie - urzadzenie zamontowane na
przewodach wodoggowych rozdzielczych shgce celom przeciwp@arowym lub do ptukania sieci.

1.5.31. przeszkoda - naleprzez to rozumie - obiekty, uradzenia, instalacje zlokalizowane na
trasie projektowanego wodagu.

1.5.32. skrzyowanie - nalgy przez to rozumie - miejsce przeecia St rzutu poziomego
wykonywanego obiektu liniowego i istniglego uzbrojenia.

1.5.33. rekultywacja - natg przez to rozumie - roboty majce na celu uporzlkowanie
I przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom narusgonw czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5.34. niweleta - naky przez to rozumie - wysokaciowe i geometryczne rozwitie na
ptaszczynie pionowego przekroju w osi przewodu, studziepkzepompowni itp.

ST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
ZRU - zaradzapcy realizacy umowy

2. PROWADZENIE ROBOT

2.1.0g6lne zasady wykonanmi@bo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgaidnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jdkozastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,icta
zgodnd¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfika¢gchnicznych, projektu
organizacji robot oraz poleceniami zgidzagcego realizagj umowy (ZRU).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgsoi
wszystkich elementow roboét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez zargizapcego realizagj umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek gdu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robodt, je&li wymaga tego lgdzie zaradzapcy realizacg umowy, zostasp poprawione przez
wykonawe na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot Wyznaczenia wysokai przez
zarzdzapcego realizagj umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziaciaza ich doktadng:.

Decyzje zarzdzapcego realizagi umowy dotycace akceptacji lub odrzucenia materialtdw
i elementow robot dmg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, jeRmie
wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach techmych, a take w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyayzdzapcy realizacy umowy uwzgédnia
wyniki bada materiatow i jakéci robo6t, dopuszczalne niedoktadnbnormalnie wysipujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,ssMdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzarng kwestk.

Polecenia zagdzapgcego realizagj umowy keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy
Ciag drogi krajowej Kobiernice ul. Krakowska, dz. m2424; 443/8; 443/1; 445/2; 4877.



2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budewwgzasie i na warunkach

okreslonych w umowie.

W czasie przekazania terenu zamagagjprzekazuje wykonawcy:

1) dokumentacje technicgzokreslong w p. | .4

2) kopie uzgodnie i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realji przez
zamawiagcego dla umgiwienia prowadzenia robot

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za zorganizowanie, utrzymaneehrore placu budowy oraz
wszystkich materiatldw i elementéw wypasaia wytych do realizacji rob6t od chwili rozpogda
do ostatecznego odbioru robot. Przez caly ten oliregizenia lub ich elementyela utrzymane
w sposéb satysfakcjoryqy zaradzapcego realizagj umowy. Mae on wstrzymarealizacg robot
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swowizki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6ét wykonawca wykona drogjazdowe, dostarczy, zainstaluje i utrzyma
wszystkie niezbdne, tymczasowe zabezpieczenia ruchuddeenia takie jak: bariery, sygnalizacj
ruchu, znaki drogowe, tymczasowe pfze etc.zeby zapewrd bezpieczéstwo catego ruchu
kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, lbgrienne urzdzenia zabezpieczg@e musa
by¢ zaakceptowane przez zamzapcego realizag) umowy. Wykonawca zapewni state warunki
widoczndci w dziea i w nocy tych zapor i znakow.

Przed rozpocgiem robdét wykonawca poda ten fakt do wiadéano zainteresowanych
uzytkownikéw terenu w sposob ustalony z z@zapcym realizaci umowy.

2.2.4. Ochrona witasKoi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgoistniegcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzea znajdugcych s¢ w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed
rozpoczciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich vetaktore g wiascicielami instalacii

I urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowaniandereostarczonym przez
zamawiagcego. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i uszlzenia zostaly wikgiwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem widredalizacji robot.

W przypadku gdy wysgpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzen podziemnych
w granicach placu budowy, Wykonawca ma ohb@aek poinformowé zarzdzapcego realizag)
umowy 0 zamiarze rozpogaa takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zaitzapcego realizagj umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych ugdzen lub instalacji i lgdzie odpowiedzialny za dokonanie naprawy
w uzgodnieniu z wigicielem uradzen.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dziatania,
w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanyeh planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamavgeggo.

2.2.5. Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobgmany zna i stosowé sie do przepiséw
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esier ochronysrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia robot, wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowasie do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresibroaysrodowiska na placu
budowy i poza jego terenem, unikdziatar szkodliwych dla innych jednostek wygptjacych na
tym terenie w zakresie zanieczyszgzenatasu lub innych czynnikow powodowanych jego
dziatalngcia.

2.2.6. Zapewnienie bezpiedmtwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae
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i odziez wymagang dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placwlyd Uwaza

sie, ze koszty zachowania zgodiwd z wspomnianymi powaej przepisami bezpiecastwa

I ochrony zdrowiagwliczone w cea umowry.

Wykonawca bdzie stosowat gido wszystkich przepisow prawnych obgmijacych w zakresie
bezpieczéstwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywal wyposanie przeciwpgarowe

w stanie gotowsxi, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpiéshga przeciwpgarowego, na placu
budowy, we wszystkich ugdzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty tatwopalne e¢da przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpagarowymi, w bezpiecznej odlegla od budynkéw i skladowisk, w miejscach
niedost¢pnych dla osob trzecich. Wykonawceadkie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate
w wyniku pazaru, ktéry mégtby powstaw okresie realizacji robo6t lub zostat spowodowanzez
ktoregokolwiek z jego pracownikow.

Uzycie materiatdw, ktore wplywajna trwate zmianysrodowiska, ani materiatbw emitigych
promieniowanie w iléciach wyszych ni zalecane w projekcie niecdlzie akceptowane.
Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by uzyte do robét musg
by¢ paswiadczone przez odpowiednie gy | wiadze jako bezpieczne dleodowiska. Materiaty,
ktore @ niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po aAakeniu budowy ich charakter
niebezpieczny zanika, np. materiaty qmd) mog by¢ dozwolone, pod warunkiemze bedg
spetnione wymagania techniczne dotyz ich wbudowania. Przedzyciem takich materiatdw
Zamawiagcy musi uzyska aproba¢ od odpowiednich wiladz administracji fisawowej, jéli
wymagaj tego odpowiednie przepisy.

2.2.7. Prowadzenie rob6t w @bie istniegcych ulic

Wykonawca przedstawi ZRU do akceptacji projekt argacji ruchu na czas wykonywania prac
w obrbie ulic. Projekt powkszy po akceptacji ZRU powinien &ystaraniem Wykonawcy
zatwierdzony przez wiaiwe wiadze.
Dla robo6t prowadzonych w pasie drogowym w celu ogrzenia utrudnig w ruchu drogowym
przewiduje s} nastpujacy sposob prowadzenia robot:
» w ulicach o szeroli pozwalagcej na wydzielenie pasa ruchu drogowego na czasguzenia
robot:
- dla wykonawstwa d&zie zagta jedna ptowa drogi, a ruch odbyévsic bedzie drug potows
- pierwszéstwo przejazdu na tych odcinkach obgeywat bedzie  zgodnie
z 0g6lnymi warunkami ruchu
- maksymalna diug@ odcinka na ktorym prowadzoneda roboty powodujce ograniczenia
w ruchu pojazdéw nie powinna przekrac2®0 m
- rozpoczcie nastpnego odcinka me nasipi¢ po catkowitym zakfaczeniu robot na odcinku
poprzednim
- na bieigco naley aktualizow& oznakowanie i zabezpieczenie robo6t
- na dojazdach do posesji na czas prowadzenia ralédda przendne mostki przejazdowe
- W miejscach skrzyowan projektowanych przewodéw z dojami do budynkdéw
mieszkalnych lub chodnikami przewiduje,sha czas prowadzenia robo6t, zdaie kltadek dla
pieszych
- ktadki powinny mi€ szeroké¢ minimum 0,80 m (przy ruchu jednokierunkowym) ofaz
wyposaone w barierki ochronne o wysako 1,10 m oraz speintapozostate wymagania
BHP
- przegcia powinny by dobrze éwietlone w nocy
- na zwezonych odcinkach ulic zapewnpas dla ruchu pojazdéw o szer. min 2,75 m
« w ulicach nie pozwalagych na wydzielenie pasa ruchu drogowego na czdsdtro
z odpowiednim zabezpieczeniem, oznakowaniem i aamakie drog objazdowych. Roboty
w takich miejscach prowadznalezy w godzinach od % do 16° umazliwiajac po godzinie 1%
dojazd do posesji. Zastosofvaalezy, o ile kxdzie to konieczne przemiwe mostki i ktadki
szczegoOlnie dla ruchu pieszych.

W trakcie prowadzenia rob6t w pasie drogowyedabone oznakowane zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji robét.



2.3. Program zapewnienia bezpietzigva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawcaedzie stosowat gi do wszystkich obowazujacych
przepisow i wymagaw zakresie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wegami ustawy - Prawo budowlane jest
zobowgzany opracowai przedstawd do akceptacji zagglzapcemu realizag umowy, program
zapewnienia bezpiecastwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi nap& zeby personel
nie pracowat w warunkach, ktoreg sniebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spgnia
odpowiednich wymagasanitarnych.

2.4. Dokumenty budowy
2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy prowadzonyhbzie w ramach inwestycji wodag Pogbka-Kozubnik (etap I1).
Dziennik budowy jest obowzujagcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowroctw
budowy na biggco, zarowno dla potrzeb zamawieggo jak i wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowyda zak@czenia robét. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy ngwdz obowazujagcymi przepisami
(Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). Bgpdo dziennika budowy cbig
czynione na bigco i powinny odzwierciedtapostp roboét, stan bezpieczstwa ludzi i budynkéw
oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zz@ine z zargdzaniem budow

2.4.2. Ksyzka obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robot jest dokumentem, w ktorym rejgetrsi ilosciowy postp kazdego
elementu realizowanych robét. Szczeg6towe obmiayikomanych robét robionegsa biegaco i
zapisywane do kstki obmiaru robot, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostkizyte w wycenionym
przez wykonawg i przedmiarze robot, stanayely zahcznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegoélnionych w punktachl12i4.4.2, dokumenty budowy zawiefaj
tez:

a) Dokumenty wchodgge w sktad umowy;

b) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;

¢) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inmaowy i porozumienia cywilnoprawne;

d) Instrukcje zargdzapcego realizagjumowy oraz sprawozdania ze spaétkaarad na budowie;
e) Protokoty odbioru robat,

f) Opinie ekspertéw i konsultantéw,

g) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy ¢ls przechowywane na placu budowy we $elavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagbl®da natychmiast odtworzone zgodnie
ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokugnbaotiowy ledg stale dosipne do wgidu
zarzdzapcego realizagi umowy zarzdzapcego realizagi umowy oraz upowaionych
przedstawicieli zamawiagego w dowolnym czasie i naidezadanie.

2.5.Dokumenty przygotowywane przez Wykopawirakcie trwania budowy
2.5.1. Informacje ogdlne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robot wykonawca jest zobgwany do
dostarczania na polecenie zgtzapcego realizagjumowy nasipujacych dokumentow:

* Rysunki robocze.
» Dokumentacja powykonawcza.
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3. ZARZADZAJACY REALIZACJ A UMOWY

Zarzadzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamgegp
reprezentuje interesy zamaveieg@go na budowie przez sprawowanie kontroli zgédniealizacji
robét budowlanych z dokumentacjprojektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniamumkdw umowy. Dla prawidtowe] realizacji
swoich obowizkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, sgaicy realizacy umowy
pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru dzaakgih w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawniéx i obowigzkow. Wydawane przez nich polecenia gnajoc polecé zarzdzapcego
realizacyg umowy.

4. MATERIALY

Materiaty stosowane przy wykonywaniu robot mugy¢ nowe i niegdywane. Materialty powinny
spetnig wymogi art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

4.1.Zrodta uzyskiwania materiatow

Wszystkie wbudowywane materiaty w trakcie wykonyv@anrob6t musz by¢ zgodne

Z wymaganiami okigonymi w poszczegoélnych szczegotowych specyfikdtjaechnicznych.
Przynajmniej na trzy tygodnie przedygiem kadego materiatlu przewidywanego do wykonania
robét statych wykonawca przedip szczegodtow informacg o zrddle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich materiatow, atestach, wynikaghosdednich badalaboratoryjnych i prébek do
akceptacji zarlzapcego realizagjumowy.

Akceptacja zarglzapcego realizagj umowy udzielona jakiéjpartii materiatbw z danegarodia
nie ledzie znaczy, ze wszystkie materiaty pochogtz z tego zrodla @ akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobgwany do dostarczania atestow i wykonania préb
materiatdw otrzymanych z zatwierdzonegodta dla kadej dostawy,zeby udowodni, ze nadal
spetniaj one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyjikachnicznej.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pocdogch z jakiegokolwiek miejscowego
zrodta, whczapc te, ktore zostaly wskazane przez zamawejo, przed rozpogeiem
wykorzystywania tegarédta wykonawca ma obowdek dostarczenia zadzapcemu realizag
umowy wszystkich wymaganych dokumentow pozwghagh na jego prawidtoyv eksploatag).
Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostanéa na plac budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilé¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdw pocimyath

z lokalnychzrodet wymaga akceptacji zadzapcego realizagjumowy.

4.2. Kontrola materiatow

Zarzdzapcy realizacg umowy mae okresowo kontrolowadostarczane na budevwnateriaty,

zeby sprawd®i czy g one zgodne z wymaganiami szczegétowych specyfikedpnicznych.

Zarzdzapcy realizacp umowy jest upowaniony do pobierania i badania prébek materizdby

sprawdzé jego wtasnéci. Wyniki tych préb stanowi mogy podstaw do aprobaty jakiEi danej

partii materiatdw. Zargdzapcy realizacpy umowy jest réwnig upowaniony do przeprowadzania

inspekcji w wytworniach materiatdw | wdzer. W czasie przeprowadzania badania materiatow

przez zarzdzapcego realizagjumowy, wykonawca ma obogaek spetnid nastpujace warunki:

a) W trakcie badania, zaidzapcemu realizagj umowy ledzie zapewnione nieztine wsparcie
I pomoc przez wykonawd producenta materiatow;

b) Zaradzapcy realizacg umowy ledzie miat zapewniony w dowolnym czasie @psto tych
miejsc, gdzie gwytwarzane materialy przeznaczone dla realizatjot.
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4.3. Atesty materiatow

W przypadku materiatow, dla ktorych wymaganeasesty, kada partia dostarczona na budow
musi posiada atest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykomanpzez
wykonawe bada jakosci materiatdw, zarmzapcy realizacy umowy mae dopyci¢ do wycia
materiaty posiadgge atest producenta stwierdggj petry zgodnd¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczego6towych specyfikacjach technickhnyc

Produkty przemystowe musgzposiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razizgiay
wynikami wykonanych przez niego badaKopie wynikow tych bada musz by¢ dostarczone
przez wykonawe zarzdzapcemu realizagj umowy.

Materiaty posiadace atesty, mag by¢ badane przez zadzapcego realizag umowy
w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwiend niezgodni@ wiasciwosci
przewidzianych do zycia materiatdw z wymaganiami zawartymi w szczegdich specyfikacjach
technicznych nie zostarone przygte do wbudowania.

4.4. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez zadzapcego realizagf umowy za niezgodne ze szczegOtowymi
specyfikacjami technicznymi musby¢ niezwitocznie usugte przez wykonawgcz placu budowy.
Jesli zarzadzapcy realizacy umowy pozwoli wykonawcy wykorzystde materiaty do innych robot
niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte,teégrtych materiatdw mie by odpowiednio
skorygowana przez zadzapcego realizagi umowy. Kady rodzaj robdot wykonywanych
Zz wyciem materiatdw, ktdre nie zostaly sprawdzone halakceptowane przez zagzapcego
realizacy umowy, lzdzie wykonany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi diawa& sobie spraw,

ze te roboty mogby¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niptcone.

4.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca jest zobowtany zapewrdi, zeby materialy skladowane na budowie, byly
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymyiela jakas¢ | whkasnagci w takim stanie jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub moatia Musz one w kadej chwili by¢ dostpne dla
przeprowadzenia inspekcji przez zgtzapcego realizagi umowy, & do chwili kiedy zostam
uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania iataterbeda zlokalizowane w olabie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z zglzapcym realizagi umowy, lub poza placem budowy,
w miejscach zapewnionych przez wykonawc

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materia¢gla bzabezpieczone przed
uszkodzeniem.

4.6. Stosowanie materialtdbw zamiennych

Jeili wykonawca zamierzaay¢ w jakim$ szczegoélnym przypadku materialy zamienne, inre ni
przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdichv specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zatzapcego realizagj umowy na 3 tygodnie przed
ich wyciem lub wczéniej, jesli wymagane jest badanie materialu lub agzenia przez
zarzmdzapcego realizag umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiaie mae by
zmieniany w terminie piejszym bez akceptacji zadzapcego realizagjumowy.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgii, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot srodowisko. Sprgt uzywany do robot
powinien by zgodny z ofeg wykonawcy oraz powinien odpowiadpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjachnicznych. Liczba i wydajdé sprz:tu
powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzmnyw harmonogramie
robot.
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Sprzt bedacy wlasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania robo6t musi byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowssi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochronyyodowiska
I przepisami dotycgcymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisargkomawca
dostarczy zarglzapcemu realizagj umowy kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie
sprztu do wytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikadgrhniczne przewidsj mozliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywaniu robot, wykonawca przedstawi vayty sprzt do
akceptacji przez zagdzapcego realizagi umowy. Nie mae by pd&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkdw umowy zostan
przez zargdzapcego realizagjumowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

6. TRANSPORT

Srodki transportowe musz zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami gkre/mi

w projekcie wykonawczym i szczegOtowych specydjkah technicznych oraz wskazaniami
zarzdzapcego realizagj umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nmuszetnig wymagania dotycgce przepisow ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszgehlmbcizen na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadage warunkom umowy, dola usungte z terenu
budowy na polecenie zajdzapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany usuwé& na bieggco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
I zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojaadgragach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1.Zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robot i jak@ci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli niediny do zapewnienia natgtej jakasci wykonania robot.
Wykonawca jest zobowtany prowadzi pomiary i badania materiatbw oraz robot
Z czstotliwosciag zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie budowlanym i szczegotowyckggikacjach technicznych

7.2. Certyfikaty i deklaracje

ZRU maze dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. posiada certyfikat na znak bezpiearstwa, deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodngri z:
e Polskg Normg lub
» aprobai techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidhalskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktére spetnigjwymogi SST.
2. Znajdup sie w wykazie wyrobdéw, o ktérym mowa w rozpgdzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
99/98).

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengyws/magane, kada ich partia dostarczona

do robot ledzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spedriych wymaga beda odrzucone.
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8. OBMIARY ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t ma za zadanie odeg faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu nardggo
przeprowadzenia. Roboty mma uzna za wykonane pod warunkieme wykonano je zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym kczegotowych specyfikacjach
technicznych, a ich ik& podaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiactsit
wchodzcym w sktad umowy.

Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym pouwimaiéniu zargdzapcego realizagj
umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomigp@avinno poprzedzaobmiar co najmniej

0 3 dni. Wyniki obmiaru swpisywane do kggi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jakikolwiek dd lub przeoczenie (opuszczenie) w sdimch podanych
w przedmiarze robot lub gdzie indziej w szczegotolwgpecyfikacjach technicznych nie zwalnia
wykonawcy od obowizku wykonania wszystkich robo6t. @ine dane zostgnpoprawione wg
pisemnej instrukcji zasrlzapcego realizagjumowy.

Dilugaosci i odlegiasci pomiedzy okrélonymi punktami skrajnymi ddag mierzone réwnolegle do
rurociaggu wzdhy linii osiowej.

8.2. Urzidzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmianoot
i dostarczone przez wykonagycmusz by¢ zaakceptowane przez zaazapcego realizagj
umowy. Jeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych, to wykonawca musi posiada
wazne swiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez wykonawav dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robat.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzany z gstotliwoscia i terminach okréonych
w umowie lub uzgodnionym przez wykonamnzarzdzapcego realizagj umowy.

Obmiary ledg takze przeprowadzone przedegziowym i kaacowym odbiorem robédt, a tak
w przypadku wysipienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robo6t zanikagych i podlegajcych zakryciu przeprowadzacg¢sbezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Zasady odbiorow robot i ptatéa za ich wykonanie okt umowa.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie 2z obowzujagcymi w Polsce normami
I normatywami.

Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robodtg s
wyszczegolnione w punkcie 9 szczegotowej specyjiltachniczne.

10.2. Przepisy prawne

» Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dznr 89/1994 poz.4141) z pdiejszymi
zmianami.
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* Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwiegti@4 r.(Dz. U. nr 92 poz.881).

e Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzanrg/ dnia 27 marca 2003 r.
(Dz. U. Nr 80/2003) wraz z gdiejszymi zmianami.

» Ustawa o dospie do informacji gsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziahyaaa
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 20 p6z. 1157)

» Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni®3.7989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 po6z. 163)
wraz z péniejszymi zmianami.

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budotwac z dnia 19.12.1994 r.
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictvaerych materialtdbw oraz nowych
metod wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 898, poz. 48).

Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyafdziee w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagarawnych w odniesieniu dazywanych opatentowanych udzen
lub metod. Bdzie informowat zargdzapcego realizagf umowy o swoich dziataniach w tym
zakresie, przedstawigj kopie atestéw i innych wymaganyshiadectw.
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001 Roboty elektryczne

1.1. Przedmiot opracowania ST

Przedmiotem opracowania niniejszej S.§ wg/magania dotyce wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych éwietlenia ulicznego

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zleceniu -
wykonawstwie robot instalacyjnych w zakresie irestgl elektrycznych dla obiektu wymiennego
w punkcie 1.1. zgodnie z opracowgatokumentagj projektows.

Stosowanie podanych norm i przepisOw niezendy sprzeczne z innymi, obogadujgcymi

w chwili prowadzenia robét, normami i przepisami.

1.3.0Okrélenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S.T.3 zawarte w pkt. 1.5 ST, a pozostate zgodne
z obowgzujagcymi normami., ,Przepisami Budowy Ujdzen Elektroenergetycznych” oraz aktualn
Ustawg ,Prawo Budowlane”.

1.4. Ogolne wymagania dotyce robot.

Wszystkie roboty budowlano — mowntave naley wykona& zgodnie z projektem oraz
obowigzujagcymi ,Warunkami wykonania i odbioru rob6t budowlammntazowych”.

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jékavykonania robot. W przypadkach wymagajch
wyjasnien, uscislen lub wprowadzenia zmian w zastosowanych rgzamiach projektowych
Wykonawca ma obowrek powiadomienia ( w formie wcgsej uzgodnionej ) projektanta
i inspektora nadzoru w celu pedja decyzji technicznych vigdanym lub proponowanym przez
Wykonawe zakresie.

Projekty powykonawcze Iub uzupetlnjeg opracowane przez Wykonawclub firmy
wspotpracujce podlegaj bezwzgédnemu pisemnemu zatwierdzeniu przez projektantialacgi
elektrycznej pod rygorem niewosci.

2. ZAKRES PRAC

2.1. Budowa éwietlenia ulicznego w ggu drogi krajowej w Kobiernicach przy ul. Krakowski

- monta 3 stupéw éwietlenia ulicznego E10,5/2,5

- monta na stupach opraw§wietleniowych

- monta linii kablowej napowietrznej

- zabudowa ochrony przegiowe]

- wykonanie pomiarow i préb

- dopuszczenie do robot przez RD

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza robot z Zlau Osrodka Dokumentacii
Geodezyjnej
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3. MATERIALY | URZ ADZENIA
3.1.0golne wymagania

Przy wykonaniu robo6t budowlano - momtavych naley stosowa& materiaty i wyroby
elektroinstalacyjne dopuszczone do odbioru i powlszego stosowania w budownictwie,
posiadajce odpowiednie deklaracje zgodop lub certyfikaty i wskazane przez projektanta
w projekcie wykonawczym.

Stosowane materialy i wdzenia musg by¢ nowe, dobrej jakii, o parametrach wykonawczych
okreslonych w opracowanej dokumentaciji.

3.2. Wymagania dotygeze materiatéw, przechowywanie i sktadowanie.

Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu matlEachowa wymagania dotycge transportu,
przechowywania i sktadowania zawarte w odpowiednehatycznych normach lub instrukcjach
producentow.

Sktadowanie materiatéw , aparatéw i adzen elektrycznych powinno odbywasic w warunkach
zapobiegajcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenguich wiasciwosci technicznych na
wskutek wptywow atmosferycznych lub czynnikow finghemicznych.

Stlupy awietleniowe - strunobetonoweerdzie wirowane, produkowane wirowane, produkowane
Z betonu klasy C40/50 zgodnie z ngrBN-EN 12843:2008.

Lampy awietleniowe - wykonane w | klasie izolacji; stogieochrony IP 66/44; korpus
dwuczsciowy z polipropylenu wzmochnionego wioknem szklanyrklosz z poliveglanu (PO),

zrodio swiatta - wysokopgzna lampa sodowa z hieg przezroczyst, odbhgnik wieloelementowy

sktadany, ptynna zmianata nachylenia oprawy na stupie ; statecznik - magzay.

Przewody napowietrzne kable elektroenergetyczne samgm® o zytach aluminiowych i izolacji
Z polietylenu usieciowanego odpornego na ptomiampgcie znamionowe - 0,6/1 kV.

4. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spy, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu wykonywatyah
robot, jak te przy wykonywaniu czynnii pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
I wytadunku materiatéw i spetu.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské&akceptagy ZRU.

5. TRANSPORT

Srodki i urzmdzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do transportu
materiatdbw niezbdnych do wykonania danego rodzaju robot elektrychnyV czasie transportu
nalezy przed zabezpiecgyprzedmioty przed ich przemieszczenierisiszkodzeniem. W czasie
transportu, zatadunku i wyladunku aparatury elekdng] i uradzen rozdzielnych naley
przestrzega zalec& wytworcy, a w szczegoldoi zabezpieczy transportowane ugdzenia przed
drganiami i wstrzsami.
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6. WYKONYWANIE ROBOT
6.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Roboty budowlano - montawe musz by¢ wykonywane przez uprawnionego wykongwc

w zakresie olgtym ninejszym projektem, posiadegego grup SEP i naleacego do Polskiej Izby

Inzynierow Budownictwa. Roboty nalg prowadzé zgodnie z obowgizujacymi :

- normami podstawowymi,

przepisami i rozpokglzeniami zwizanymi z normami podstawowymi,

- ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdtdowlano - montzowych” tom V
- Wydawnictwo ,ARKADY”

- przepisami technicznymi odpowiednimi dla danegaajual robaot,

- przepisami BPH, ochrony p.p@rasz ochrony przeciwpomniowej w zakresie obowaujagcym
dla danego zakresu robot,

- projektem budowlano - wykonawczym,

- ustaleniami poditymi w ramach nadzoru autorskiego.

- Wykonawca na 14 dni przed rozpecem robot powinien w RD-#ty zamowte wytaczenie
linii i dopuszczenie do robdét.

- Prace w pobiu urzdzen podziemnych nalgy prowadzé zgodnie z uzgodnieniami
brarzowymi.

- Po wykonaniu robét przytza zgtost w Przedsjbiorstwie Geodezyjno-Kartograficznym dla
wykonania inwentaryzacji na podktadach geodezyjnych

- Nalezy dokon& pomiarow odbiorczych linii kablowych.

- Po zakaczeniu robo6t naley zglost do odbioru technicznego przez RD, przedkigolaj
dokumentagj powykonawc3.

6.2. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania robbtdo momentu odbioru przez Inwestora,
skuteczne zabezpieczenie wszystkich robot iadmeh przez siebie wykonywanych lub
instalowanych. Wykonanie zabezpiegzealeely do zada okrelonych niniejsa specyfikacy,

a wiec w przypadku uszkodzepowodowanych brakiem lub niedostatec@koicia zabezpiecze
koszty naprawy ponosi Wykonawca.

6.3. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje pseehikbw sterowania natg prawidtowo
oznakowa. Listwy montaowe podiczer elektrycznych i kacoéwki przewodoéw wszystkich
pofaczer naleey oznakowa zgodnie z danymi zawartymi w rysunkach wykonawbzyc
(powykonawczych). W rozdzielniach najeumiesci¢ schematy instalaciji.

7. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

7.1. Kontrola jakéci obejmuje sprawdzenie zgodiwowykonanych robot z projektem budowlano -
wykonawczym oraz warunkami technicznymi wykonani@nebo rodzju robot elektrycznych,
a take sprawdzenie udokumentowania j&kiowykonanych robot (instalacji) odpowiednimi
protokotami.

Jaka¢ rob6t budowlano-montawych jest sprawdzona przez osoby upmi@ne, wymienione
w odpowiednich przepisach Prawa Budowlanego.
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7.2.Badania i proby pomontawe

Po zakaczeniu prac montmwych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warwmké
Wykonawca wykonuje proby i pomiary pomomave oraz uruchamia instalacje. Po wykonaniu
préb i pomiaréw spoggza protokoty zgodnie z wymaganiami i normami ok@wjgcymi w tym
zakresie.

Podstawowym celem badlavykonanych instalacji jest stwierdzenie za pognpomiaréw i préb,
czy zainstalowane przewody, kable, aparaty éradki ochronne spetnigjwymagania okrdone w
odpowiednich normach, spetrgajole ochrony i zabezpieczenia oséb i mienia przed ryagatm
oddziatywaniem instalacji elektrycznej, nie majszkodze, wad lub odporn& mniejsz niz
wymagana, gdobrze dobrane, zainstalowane i wykazugrametry okrdone w projekcie.

Nalezy wykona nastpujace pomiary:

- sprawdzenie ggtosci zyt kabli

- pomiar rezystanciji izolacji kabli

- pomiar rezystancji uziemienia przewodu PE dla iasja

7.3. Ocena wynikow badia pomiarow

Wyniki bada i pomiarow zawarte w protokotach powinny ¢bygodne z wymaganiami
obowigzujacymi dla kontrolowanego elementu oraz instalagk#lyczne;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot naley dokona zgodnie z :

- Obowizujgcymi normami i przepisami,
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdadowlano - montzaowych” tom V
- wydawnictwo ,ARKADY”

W przypadku robot zanikowych nalewykona odbiory czsciowe.
Odbioru robét powinien dokonyw&RU, przedstawiciel ZE &y przy udziale wykonawcy robot.

Niezbednymi dokumentami wymaganymi przy odbiorze rolkot s

- protokoty odbioru robét zanikowych i ulegaych zakryciu,

- karty gwarancyjne,

- certyfikaty i aprobaty techniczne,

- dokumentacja powykonawcza,

- protokoty pomiarow,

- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacjirsalowanych urgdzen.

9. NORMY | PRZEPISY

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnnie  kablowe.
projektowanie i budowa

PN-IEC 60364-5-53:2000 Dobdér i montawyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza.

PN-57/E-05022 Zabezpieczenia nadmiarowgdpwe przewodow
w urzagdzeniach odbiorczych.
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PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-5-534:2003r.

PN-IEC 60364-5-54:1999
PN-92/E-08106
PN-E-0470

PN-IEC 60364-4-41:2000

Inne dokumenty i przepisy:

Ochrona przed prgepmi.

Dobdér i montavyposaenia elektrycznego. Usgdzenia do
ochrony przed przegtiami.

Uziemienie i przewody oclmean
Stopnie ochrony zapewniane przez@bydKod IP).
Wytyczne pomoritawe bada odbiorczych.

Ochrona przeciw pgeraowa.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budmwd - montaowych tom V

- wydawnictwo ,Arkady” 1988 r.

Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych, Instytut Energetyki - WENI®88 r.
Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wagge warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwpaarowej (Dz. U. nr 81 z 1990 r.)

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. ,Prawo Budowlanedave péniejszymi zmianami.
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PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa obiektu
lub rob6t budowlanych: Zasilanie w energelektryczia oswietlenia
ulicznego w Kobiernicach przy ul. Krakowskiej

Nazwa i adres

zamawiajcego: Gmina Pabka
Urzad Gminy Pogbka
ul. Krakowska 3
43-353 Pagbka

Opracowanie zawiera:

» Strona tytutowa
* Wyliczenie ildci robot
* Przedmiar robot

Bielsko - Biata, padziernik 2016 r.
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Wyliczenie ilosci robét

Zuzia (C) DataComp 1994-2009(lic. 11755)

strona nr: 2

Podstawa naktadu, opis pozycji, wyliczenie ilosci robét

[ llos¢ |Krot.

Jedn.

1

Oswietlenie ulicy Krakowskiej w Kobiernicach.

1

KNNR 5/903/1
Montaz i stawianie stupow linii napowietrznej nn z zerdzi wirowanych - pojedynczy o diugosci do 10.5 m
E 10,5/2,5

stup

KNNR 5/903/4
Montaz i stawianie stupow linii napowietrznej nn z zerdzi wirowanych -hak wieszakowy z uchwytem
odciggowym SO 118.425S8

szt.

KNNR 5/903/4 .
Montaz i stawianie stupdw linii napowietrznej nn z zerdzi ZN-10-hak wieszakowy z uchwytem
przelotowym SO 239

szt.

KNNR 5/905/1
Montaz przewodoéw izolowanych linii napowietrznej nn typu AsXSn lub podobnych o przekroju 4x50
mm2 AsXSn 2x25mm2

0,120

km.przew.

KNR 510/904/1
Montaz mostkow roztgcznych (przekréj przewodéw do 70 mmz2) dla linii niskiego napiecia
R=0,955 M= 1,000 S=1,000

szt.

KNNR 5/1002/1
Montaz wysiegnikéw rurowych o masie do 15 kg na stupie

szt.

KNNR 5/1003/3
Montaz przewodoéw do opraw oswietleniowych - wcigganie w stupy, rury ostonowe i wysiegniki przy
wysokosci latarih do 10 m YKY 2x2,5 mm2 L=3 m

kpl.przew.

8

KNNR 5/1004/2
Montaz opraw os$wietlenia zewnetrznego na wysiegniku LUNA OUSb 150W

szt.

9

KNNR 5/906/2
Montaz skrzynki bezpiecznikowej w liniach hapowietrznych nn z przewodéw izolowanych SV 29,253

szt.

10 KNNR 5/606/4

Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o dtugosci 3 m (metoda wykonania udarowa) - grunt kat.lll

szt.

11 KNNR 5/907/3

Montaz uzioméw lub przewoddw uziemiajgcych w gruncie kat.IV

1,0

m

12 KNNR 5/611/4

taczenie przewoddw instalacji odgromowej lub przewodéw wyréwnawczych z preta o $r.do 18 mm w
wykopie

szt.

13 KNNR 5/603/6

Przewody uziemiajgce i wyréwnawcze na stupach (bednarka o przekroju do 200 mm2)

10,0

14 KNNR 5/906/3

Montaz ogranicznika przepie¢ w liniach napowietrznych nn z przewoddw izolowanych SE 30,166

szt.

15 KNNR 5/1304/3

Badania i pomiary instalacji piorunochronnej (pierwszy pomiar)

szt.

16 KNNR 5/1302/2

Badanie linii kablowej N.N.- kabel 2-Z2ytowy

odc.

17 Cennik TAURON S.A.

Dopuszczenie do robot przez RD.

szt

18 Kal. wtasna

Geodezyjna inwentaryzacja trasy sieci napowietrznej

kpl.

Kosztorys
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strona nr: 3
Kosztorys inwestorski
Element, asortyment, rodzaj robét, pozycja przedmiarowa Jedn. Krot.| llos¢ | Wartos¢ | Wartos¢
podstawy nakladow jednostkowa| netto

1 Oswietlenie ulicy Krakowskiej w Kobiernicach.

1 KNNR 5/903/1
Montaz i stawianie stupow linii napowietrznej nn z zerdzi wirowanych -
pojedynczy o dtugosci do 10.5 m E 10,5/2,5 stup 3

2 KNNR 5/903/4
Montaz i stawianie stupow linii napowietrznej nn z zerdzi wirowanych -hak
wieszakowy z uchwytem odciggowym SO 118.425S szt. 4

3 KNNR 5/903/4 .
Montaz i stawianie stupdw linii napowietrznej nn z zerdzi ZN-10-hak
wieszakowy z uchwytem przelotowym SO 239 szt. 1

4 KNNR 5/905/1
Montaz przewodoéw izolowanych linii napowietrznej nn typu AsXSn lub
podobnych o przekroju 4x50 mm2 AsXSn 2x25mm2 km.przew. 0,120

5 KNR 510/904/1
Montaz mostkdw roztgcznych (przekréj przewodéw do 70 mmz2) dla linii
niskiego napiecia

R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt. 2
6 KNNR 5/1002/1
Montaz wysiegnikéw rurowych o masie do 15 kg na stupie szt. 3

7 KNNR 5/1003/3
Montaz przewodow do opraw oswietleniowych - wcigganie w stupy, rury

ostonowe i wysiegniki przy wysokosci latarin do 10 m YKY 2x2,5 mm2L=3 m kpl.przew. 3
8 KNNR 5/1004/2
Montaz opraw o$wietlenia zewnetrznego na wysiegniku LUNA OUSb 150W szt. 3

9 KNNR 5/906/2
Montaz skrzynki bezpiecznikowej w liniach napowietrznych nn z przewodow
izolowanych SV 29,253 szt. 3

10 KNNR 5/606/4
Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o dtugosci 3 m (metoda

wykonania udarowa) - grunt kat.lll szt. 1
11 KNNR 5/907/3
Montaz uzioméw lub przewodow uziemiajgcych w gruncie kat.lV m 1,0

12 KNNR 5/611/4
tgczenie przewoddw instalacji odgromowej lub przewodéw wyréwnawczych
z preta o $r.do 18 mm w wykopie szt. 1

13 KNNR 5/603/6
Przewody uziemiajgce i wyréwnawcze na stupach (bednarka o przekroju do
200 mm2) m 10,0

14 KNNR 5/906/3
Montaz ogranicznika przepie¢ w liniach napowietrznych nn z przewodow

izolowanych SE 30,166 szt. 2
15 KNNR 5/1304/3

Badania i pomiary instalacji piorunochronnej (pierwszy pomiar) szt. 1
16 KNNR 5/1302/2

Badanie linii kablowej N.N.- kabel 2-zytowy odc. 1
17 Cennik TAURON S.A.

Dopuszczenie do robét przez RD. szt 1
18 Kal. wiasna

Geodezyjna inwentaryzacja trasy sieci napowietrznej kpl. 1

Kosztorys



