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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedeivziecia

Nazwa inwestycji:  Budowa Przedszkola w Kobiernicaaetap VI Zagospodarowanie terenu.
Lokalizacja: Kobiernice, uZywiecka, dziatki nr 463/4, 4631
Rodzaj inwestycji:  roboty budowlane

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:

1.2.1. Zamawiajcy: Gmina Pagbka
ul. Krakowska 3
43-353 Pasbka

1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:

Gmina Pogbka

ul. Krakowska 3
43-353 Pagbka

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzygguiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsewziecia

Przedmiotem przedswiziecia § roboty zwhzane z zagospodarowaniem terenu przy Przedszkolu
w Kobiernicach i obejmuyj

- budowe parkingu z placem manewrowym,

- uksztattowanie terenu i zigle

- budowe ogrodzenia,

- budowe chodnikow,

- odwodnienie terenu,

- monta separatora tluszczu i zbiornika bezodptywowegéaeki sanitarne

l.4. Dokumentacja techniczna okiagaca przedmiot zamoéwienia i stan@e@ podstaw do
realizacji robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkow wykonawczych

» Projekt zagospodarowania terenu.
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¢ Przedmiar robot.

1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* 0Ogodlna specyfikacja techniczna
» Szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.

1.5.Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkowg (drog) albo jego czs¢ stanowics odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnygzet).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubupgtty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uulcip postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztauchu
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.5.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgEmjacymi przepisami, stanowgy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz rzadai okolicznaci zachodzcych
w toku wykonywania robot.

1.5.6.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.5.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikams@tokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.10.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rOwWOw.

1.5.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicow

i ew. dodatkowych zatznikdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podleggpotwierdzeniu przez
Inzyniera.

1.5.13. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwihzanych z ocenjakasci
materiatdw oraz robot.
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1.5.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robot, zgodne z dokumegtacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.5.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw zgitych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu ruchu
I czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wzmacnigga - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstwg Scieralmp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdga do wyrownania nierowioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stagca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada siec z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornacééz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢gz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podtaa. Maze
zawierd& warstwe mrozoochrong, odgiczapcs lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnymazeein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefiwsienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.5.16.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.17. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéidovlanych.

1.5.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicggimi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Hesgowy mae rownie obejmowé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy geizer chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.19.Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeeske pojazdow,
umieszczenia updzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zgla
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.20. Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcyezr Irzyniera,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robo6t lub innych spraw szanych
Z prowadzeniem budowy.

1.5.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycAmglaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.5.22. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nhowegaqeania drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego padczenia.
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1.5.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamteji obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kogodsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.5.24. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robat.

1.5.25.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlah@go.

1.5.26. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szesélahodnikdw mierzona wwietle porczy mostowych z
wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.5.27. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.5.28. Zadanie budowlane - ex przeds¢wzi¢cia budowlanego, stanoyga odebng calcs¢
konstrukcyjm lub technologiczgp zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-uytkowych. Zadanie mie polegd na wykonywaniu robot zwranych

z budowg, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrioudowli drogowej lub jej elementu.

1.6. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrglonym w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhnymadministracyjnymi, lokalizagj i
wspohrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kacowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca
odtworzy

i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa c¢Hzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowwizgkdniagcym podziat na
dokumentagj projektows:

— Zamawiajcego,

— sporzdzory przez Wykonawg

1.6.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyraizekazane przezayniera Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @hojednym z nich gobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeijitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
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Wykonawca nie mze wykorzystywda bleddéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
o ich wykryciu winien natychmiast powiadaiminzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian
I poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiablalzgodne z dokumentagcprojektowg i SST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalne ©dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST

i wpltynie to na niezadowalkgjs jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasspione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.6.4.0rganizacja zaplecza budowy i zabezpieczenie wdvadowy

Wykonawca zorganizuje zaplecze budowy dla wiasmpatnzeb w celu zapewnienia odpowiednich
warunkéw socjalnych i BHP dla pracownikoéw oraz dkdadowania materiatow i przechowywania
sprz:tu.

1.6.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceazie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdzie unika
uszkodzeé lub uchzliwosci dla osOb lub wiasrdgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astvie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwosciag powstania pzaru.

1.6.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgagprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszieech biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dxla skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemgisa
zabezpieczone przed dgem 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykwoy.

1.6.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wickszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materialty odpadowezyie do robot bdg mialy aprobai techniczm wydary przez
uprawniony jednostk, jednoznacznie okfkjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynmaga
technologicznych wbudowania.zé wymagag tego odpowiednie przepisy Zamavg@j powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.8 Ochrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdabych wiagcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji

I urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzenh podziemnych na
terenie budowy i powiadomilnzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawwmezzwiocznie powiadomi hyniera

I zainteresowane wiladze orazdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzex podziemnych
wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagegjo.

1.6.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materiatdw | wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposiagty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Pojazdy i tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dua
dopuszczone néwiezo ukaxczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnipoleceniami
Inzyniera.

1.6.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz stz

i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umowne;j.
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1.6.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robdt od daty rozpogeia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia zakaenia
przez lrzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa &jlelementy byly w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioruémvego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg w jakikolwiek sposob zwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aoizer lub metod

I w sposéb cjgty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6ét Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotycgce proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczoneg@dia w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie pgstl robot.
Nie przewiduje s wbudowania materiatdw pochagz/ch z rozbiorki.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiotel wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wijczagc w to zrodla wskazane przez
Zamawiagcego 1 jest zobowkany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowaqnprzez siebie metg@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatdow do robot.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@avterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazalnzyniera.

Wszystkie materialy uzyskane z rozbiorki (sfrezowamasa bitumiczna, materiaty brukarskie,
kanalizacyjne itp.) gwtasndcig Zamawiagcego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadzi zadnych
wykopow w obgbie terenu budowy poza tymi, ktOre zostaty wyszéhggne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgaujgcymi

na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwaorni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganianmobRi materiatdw mog by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier bedzie przeprowadzat inspekcyvytworni, bedg zachowane nagiujace

warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
W czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatdw do innych robot, nte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychtamatéw
zostanie przewarfciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktoérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nad#fedo czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenzachowaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot

I byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewimpozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dezym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mae by
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robdt powinien gy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, kragptowanym przez syniera; w przypadku
braku ustal® w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidnzyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronyodowiska

I przepisami dotyczrymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyimera o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera, nie mge
by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéftodkOw transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu duizie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagsspetnid@ wymagania dotycge przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych ofg@n na osie mog by¢
dopuszczone przez 4yniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolkgbdnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboét, @da zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, projektu organizacji robét oralepeniami liayniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami eédreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.
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Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostay, jesli wymaga tego lzdzie Irneynier, poprawione przez Wykonagna whasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéladt kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudoéntacji projektowej i w SST, a tak
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiyhier uwzgédni wyniki bada materiatow

i robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswi@adczenia
Z przesztéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsae na rozwzang kwestk.
Polecenia Iayniera lzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod grabg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytounosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakgci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, yt¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscig
zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji
projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakreswla i ich czstotliwos¢ 53 okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalgsone tam okrdone, Irnzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane wgdzenia i spret
badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane 1 odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocagniecia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatéw i dépiuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamusungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialtbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla
Inzynier bedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.
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Na zlecenie layniera Wykonawca dnizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zosigorzez Wykonawge
usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym paxdku koszty te pokrywa Zamawgay.
Pojemniki do pobierania prébelkdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera.
Préobki dostarczone przez Wykonawado badé wykonywanych przez kyniera kezda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przgziera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢tly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegaite przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomidub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptaciji kyniera.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdvzradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatdw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabit prowadzonego przez Wykonawbedzie
oceni@ zgodnd¢ materiatdbw i robot z wymaganiami SST na podstawignikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré probki materiatéw i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcysshiewiarygodne, to tiynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubdatkowych
bada, albo oprze si wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgécnmateriatdw i robot
z dokumentagj projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhy lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow
i dokumentow technicznych,
2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigj wymogi SST.
13
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W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musz posiada ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik robot (zwany dalej dziennikiem budowy)

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska siHbowego. Zapisy dula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot prze@adza s w  sposéb gty
w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia
0 jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladaa Wykonawcy lgda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fakoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny byudoseépnione na kade zyczenie Irzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla layniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadiéniu Ireyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wilepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich robot. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robot dolzie przeprowadzony z €ztaécia wymagag do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvsaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe

I Inzyniera.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Diugaosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jesli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢dg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigbzaakceptowane
przez Irzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzagdzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb agty zachowanie doktadioi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem odcinkow robot,
a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdxrds wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmigku miejsca szkice medoy¢ dolgczone
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w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostaoegodniony
Z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjzulegry zakryciu.

Odbior robot zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdélinego posgpu robot.

Odbioru robét dokonuje ftynier.

Gotowas¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olbnyd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow zawigcgch
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawpiav konfrontacji
z dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgsciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze kmwym robot. Odbioru robot dokonujezimier.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbior kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakdéczenie robdt oraz gotowé do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér kaicowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robot i przycia dokumentoéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru  kacowego rob6ot dokona  komisja  wyznaczona przez ZaBajgweigo
w obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierga roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikbw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagyrojektowy i SST.
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W toku odbioru kéacowego robot komisja zapoznagsiz realizacy ustalé przyjetych

w trakcie odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pogoavych lub robot uzupetniggych

w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykaioi ustali
nowy termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisige jakadé wykonywanych robot w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kewowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorumhc&wego roboét jest protokét odbioru

koncowego rob6t sposzizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanast¢pujagce dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentéw umowy i ew. uzupetniae
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opinig technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw

zalkczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodris i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robot wigcicielom urzdzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgo

gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin
odbioru kaxcowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigp ledg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiizggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kocowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiuwzgednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiénhkowy robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarovg

ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptaw ptatngci jest warté¢ (kwota)

podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowej ledzie uwzgédniac wszystkie

czynnaci, wymagania i badania skltadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty

w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowd:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartaé¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow
| transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie (w tym. m. innymi organizacja zaplecza) kzalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olkélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtwysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwac z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(ifz.U. nr 14, poz. 60 z poiejszymi
Zmianami).
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Il SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)

001 Przygotowanie terenu i roboty ziemne

Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjdymagania dotyczce wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z przygotowaniem terenu i robot ziemnychamach zagospodarowania terenu przy
Przedszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunyauzetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Zakres, ktérego dotygzniniejsze SST, obejmuje roboty i czysobumazliwiajgce i majce na celu

realizacg wszelkich robot olefych Dokumentagj Projektowg dla wymienionego w punkcie 1.1.

przedmiotu, a to:

- przygotowanie placu budowy

- roboty rozbiérkowe (ogrodzenie)

- karczowanie pni

- obstuga geodezyjna

- roboty ziemne (zdgie humusu, wykopy pod fundamenty, korytowanie pmalvierzchnie,
formowanie nasypow, niwelacja terenu, wykopy diadtezaciji)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujgcymi Polskimi Normami
i Ogoblmg ST.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogodlne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej ST.iejNra
specyfikacja obejmuje catdrobot zwgzanych z wykonaniem koniecznych robot ziemnych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robo6t oraz ich zgodidoz umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniatRU. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji ZRU.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej ST.
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3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej ST.

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub nakzizia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych
robot i przepisow BIOZ zostarprzez ZRU zdyskwalifikowane i niedopuszczone dmoto
Wykonawca winien wykazasie mazliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadowgark

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki)

- transportu mas ziemnych (samochody, wywrotki)

- zagszczania gruntow (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne)

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmeg. Wybor
srodkéw transportu gruntow powinien dydostosowany do kategorii gruntu, jego qdyci,
technologii i odspajania i natadunku oraz od odiggitransportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w Ogolnej ST.

5.2. Roboty przygotowawcze i rozbiérkowe

Przed przysipieniem do wykonania rob6t budowlanych wykonawcawiasny koszt powinien

odp0W|edn|o przygotowateren, na ktérym te roboty mapy¢ wykonane, a w szczegolku:
ogrodzt plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinna gk wykonane, aby nie
stwarzato zagreenia dla ludzi, a jego wysok®powinna wynosi nie mniej nk 1,50 m,
wygrodzi strefy niebezpieczne, \wyietlic tablice ostrzegawcze i informacyjne,
zabezpieczy przegcia, przejazdy,
zapewnt korzystanie z pdu elektrycznego niezdnego przy wykonywaniu robot
budowlanych orazdwvietlenia placu budowy i miejsc pracy,
wznies¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub sicsowé budynki istniegce
dla pracownikow zatrudnionych na budowie oraz ria sktadowania materiatdw, maszyn
i urzgdzen oraz przygotowma miejsce do skiadowania materiatdw | s
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami,
zapewnt odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikdatrudnionych na budowie,
wykona: roboty rozbiorkowe, wywig i sktadowa materiaty z rozbiorki
usuwa& z placu budowy zmne materialy, ugdzenia i przedmioty maege stwarza
przeszkody lub utrudnéavykonywanie robot.

5.3. Zdjecie humusu

Z calego terenu robo6t nalezdjgé warstwe ziemi urodzajnej. Humus sktadotéver hatdach na terenie
budowy.
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5.4. Korytowanie, niwelacja terenu

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogziem robot zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglinspektora, w korzystnych warunkach atmosferychnyc

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki natg ustawiad w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektocanieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych ni co
10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrdgi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto mioa wykonywa recznie, gdy jego
szerokd@c¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgmbszerzeniach lub w przypadku robot
o matym zakresie. Sposéb wykonania musi tgakceptowany przez ZRU.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powini®¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@mdub odwieziony na odkiad w miejsce
wskazane przez ZRU.

Koryto wykonane w podtau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zagczone. Wskanik zag:szczenia koryta nie me
by¢ mniejszy od 0,95. Dopuszczalne tolerancje dlabahosci wykonanego koryta wynosz
+lcm.

Dla szerokéci koryta dopuszczalne tolerancje wynpsz5 cm. Wykonanie koryta oraz profilowanie
I zagszczenie podia powinno nagpi¢c bezpdrednio przed rozpoeziem ukladania warstw
nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilmym zagszczonym podizu nie mae
odbyw& si¢ ruch budowlany nie zwkany z wykonywaniem warstwy konstrukcyjnej nawiérzc
Jeili doktadng¢ mechanicznego wykonania koryt nie jest wystagrzgj ostateczne profilowanie
nalezy wykona recznie.

Jezeli podiaze ulepszone pod nawierzchniwykonane z materiatow zgdganych spoiwami lub
lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinage by usunete wg zasad akceptowanych
przez ZRU.

5.5. Roboty ziemne i posadowienie fundamentow

Roboty ziemne powinny Bywykonywane zgodnie ze szczegotowymi wymaganiamchnieznymi,
normami i zaakceptowanym przez ZRU.

Przed przysipieniem do realizacji robot ziemnych natevykona zdjecie warstwy ziemi urodzajnej
oraz sprawdZi zgodnd¢ rzednych terenu z danymi podanymi w Dokumentacji Ftoeej. W tym
celu naley wykona pobiezny kontrolny pomiar sytuacyjno - wysa@owy.

Wszelkie odsipstwa w tym zakresie od dokumentacji powinny wpisywane do Dziennika
Budowy i potwierdzone przez ZRU. Natomiast w trakeealizacji wykopdéw konieczne jest
kontrolowanie warunkow gruntowych.
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5.5.1. Sprawdzenie zgodsm rzednych terenu i warunkéw gruntowych

Wykonawca ma obowzek biegcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakewkonywania
wykopOow oraz poréwnywania z zafnymi i wskazanymi w projekcie. Niezgodwd nalery
odnotow& w Dzienniku Budowy.

5.5.2. Wykonywanie wykopow

Przed rozpocxiem wig&ciwych robot ziemnych ZRU nie nakazé& wykonanie wykopow
odkrywkowych i przekopow w celu ustalenia doktadmegzebiegu instalacji podziemnych.

Grunt z wykopow mge by wykorzystywany do wykonanie innych robot ziemnymh uprzednim
zaakceptowaniu przez Inspektora. Nadmiar gruntezpaldwiez¢ na wskazany odkiad.

Nachylenie terenu przy wykopie powinno zapewnsamoczynny odptyw wody od wykopu na
szerokdci 4 krotnej gébokasci wykopu.

Jezeli w obrbie prowadzonych robot zostarstwierdzone obiekty - instalacje podziemne nie
wykazane w dokumentacji, o fakcie naleniezwtocznie poinformowaZRU.

Roboty ziemne w rejonie wdzen podziemnych nalg prowadzé recznie.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe B#Tztki archeologiczne roboty naidg
przerwa i powiadomé Inspektora oraz wtadze konserwatorskie.

5.5.3. Nienaruszalré struktury dna wykopu

Wykopy naley wykona bez naruszania naturalnej struktury gruntu dnaopyk Rzdng dna
wykopu naley ustanowdé na poziomie +0,1 m przy robotackcznych i + 0,2 m przy robotach
mechanicznych. Ostateczrwarstwe nalezy usuré recznie, bezpgrednio przed wykonaniem
podiazy. W przypadku przegbienia wykopdw poriej przewidywanego poziomu, a zwlaszcza
ponizej projektowanego poziomu posadowienia maleloprowadzi do wyrOwnania poziomu
posadowienia na koszt Wykonawcy materiatem podikigtdo uzgodnionym z ZRU.

W przypadku prowadzenia robot w okresie zimowym dmgkopu naley zabezpieczy przed
przemarzaniem. Lub usad warstwe przemarznitag i doprowadzi do wymiany podiea jak przy
przegtbieniu.

5.5.4. Wymagania dotygeze zagszczenia

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniayymaganego wskaika zagszczenia wg projektu,
to przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogscic.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naky podjé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé& umdliwiajgcego
uzyskanie wymaganych waftm wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowaniarodki,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji ZRU

5.5.5. Zasypywanie wykopdéw, formowanie nasypow

Zasypywanie wykopow Powinno éyrowadzone réwnomiernie - zdica w poziomie zasypek nie
powinna przekracza0,5 m. Przed zasypaniem wykop powiniert lmgzyszczony i odwodniony.
Grunt do zasypek powinien byie zmarzngty i nie zanieczyszczony.

Wykonawca mege przysipi¢ do zasypywania po uzyskaniu zezwolenia Inspektora.
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Kazda warstwa gruntu zasypki powinna postadaubc¢ 0,2m. Ma@na g zag:szcza recznie lub

mechanicznie.

Nasypy formowda z gruntu rodzinnego, pozyskanego w czasie niwetacgnu, korytowania pod

nawierzchng i wykonywanie wykopow pod obiekty (trybuny, ogredee). Przed przygpieniem do

budowy nasypu naky zdjag¢ humus. Jeeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku daasypu
jest wiksze nk 1 : 5 naley wykon& w zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni wgposn

okoto 4% +1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

Podtaze pod nasyp natg zagsci¢ do stopnia 0,95.

Nalezy przestrzeganastpujacych zasad przy wykonywaniu nasypow:

- nasyp wykonywa metod, warstwowg,

- nasyp winien b§ wznoszony rownomiernie na catej szeraip

- grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa& w oddzielnych warstwach o jednakowej
grubgci na catej szerokgi nasypu.

Grunty spoiste wbudowaw dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp

- warstwy gruntu przepuszczalnego mglewbudowywad poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchriogks,

- wykonywanie nasypow w okresie deszczow malerzerwd, jesli wilgotnosé gruntu przekracza
wartas¢ dopuszczalp Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nielne@ ukfadé
nastpnej warstwy.

Przy zagszczaniu gruntu nasypowego rai@rzestrzeganastpujacych zasad:

- rozicielat grunt warstwami o réwnej grubai

- warstwe nasypanego gruntu zggycz& na catej powierzchni, przy jednakowej liczbie péze
urzadzenia zagszczajcego,

- prowadz¢ zag:szczanie od kragdzi ku srodkowi nasypu,

- gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liazkprzeg¢ maszyny zagszczagcej okrelic
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.

5.5.6. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uativia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow liniowygowinno posfpowa w kierunku
podnoszenia siniwelety. W czasie rob6t ziemnych nafezachowdé odpowiedni spadek podiny

i nad& przekrojom poprzecznym spadki, usiwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. Spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2

w przypadku gruntow niespoistych. Nafeuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejn&i i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innyghdt na spetnienie wymagalotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nailg odprowadzi poza teren pasa roboét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

W czasie kontroli szczegodlna uwagadbie zwracana na sprawdzenie zgagnrowadzenia robot
Z projektem i przepisami BIOZ.
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6.2. Kontrola wykonania robot

Kontrola winna przebiegazgodnie z zasadami ogolnymi podanymi w ST. Sprandzi odbior

rob6t winny by wykonane zgodnie z normami:

- PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymaganizakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

- BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

Sprawdzenie wykonania wykopow i zasypu wykopow @alena kontrolowaniu zgodsa
z wymaganiami okdonymi w niniejszej Specyfikacji i w Dokumentacjidfektowej.

W czasie kontroli szczeg@juwag: nalery zwréck na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogargzaich wiaciwosci,

- zapewnienie pewnego osadzenia rozpaosowanyclcianek zabezpieczenia wykopow,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robaot,

- doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie).

Sprawdzenie jak@i wykonania zasypek polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w niniejszej ST i w Dokumentacji Projektowej

Prawidtowa¢ zag:szczenia konkretnej warstwy musichyotwierdzona przez Inspektora.
Szczegoblp uwag nalezy zwrocic na:

- wiasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ucie i odprowadzenie wygiow wodnych

Wskaznik zag:szczenia gruntu powinien byggodny z zalbonym w projekcie.
Odbior roboét zanikowych i uleggjych zakryciu przeprowadzzgodnie z ST.

Odbior robot zanikowych obejmuje sprawdzenie:

a) zgodnéci wykonania wykopow i robot ziemnych z projektem,
b) rzednych dna wykopu,

c) grubdci poszczegolnych warstw zasypki,

d) wskanika zagszczenia gruntow.

Odbior kaxcowy robot przeprowadzizgodnie z ST .

Przy odbiorze kicowym powinny by przediaone nasfpujace dokumenty:

- wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i bagda

- protokoty odbioru rob6t zanikowych i ulegeych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano goli@j ST. Podstagv dokonywania

obmiardw, okrélajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolngelyqgp, jest zajczony
do dokumentacji przetargowej przedmiar robot
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7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi gs jednostki przyjte dla poszczegdlnych robot w przedmiarze
I kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioréw robot podano w ST ogdline;.

Szczegotowe zasady odbioru odteeumowa.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWI AZANE

9.1. Zwigzane normatywy

WTWiO robdét budowlano-montawych - Tom 1 - Budownictwo ogolne:

9.2 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i li@me (BN), w tym

W szczegOlIngci:

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagamiaakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.
PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probekyr.
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002 Trawniki
Kod CPV 45112710-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckngj § wymagania dotyege wykonania
i odbioru robot zwjzanych z zalzeniem i pie¢gnacp trawnikdbw w ramach zagospodarowania
terenu przy Przedszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunyazetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot z@anych
z humusowaniem i obsianiem trawielencow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiaglegq wigciwosci zapewniggce ralinom prawidtowy
rozwoj.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 2.0.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pomav OST
pkt 4.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemig urodzaja (humus) - dostarcza Wykonawca

2.3. Nasiona traw

Zastosow& gotowy mieszank z nasion rénych gatunkéw traw. Rodzaj uzgodni
z ZRU.

Gotowa mieszanka traw powinna fi@znaczony procentowy skiad gatunkowy, klasumer normy
wg ktdrej zostata wyprodukowana, zdodadietkowania.
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2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu z podanym skiadem chemicznym (zawasdaotu,
fosforu, potasu). Nawozy néale zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
I przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.
Stosowany spkz pozostawia gido uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przeyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 2.

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycgce wykonania robot zwzanych z trawnikamigsnasgpujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemiurodzaja teren powinien by obniony
w stosunku do gazonow lub kresmikOw o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm

— przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym k¢amik powinien znajdowasic 2 do 3 cm
nad terenem,

— teren powinien bywyrownany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byrozicielona rowlg warstwg i wymieszana z nawozami oraz
starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziggmalezry watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatk
lub zagraht,

— siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp€ do potowy wrzeénia,

— ilosci wysiewanych nasion zgodnie z instrukpjoducenta mieszanki nasion traw,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

Po wysiewie nasion ziemia powinnacbyatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrévanan
I stworzenia dobrych warunkéw dla poglsnia wody. Jeeli przykrycie nasion nagito przez

27



] ]
watowanie kolczatk, mazna juz nie stosowa watu gtadkiego,na terenie ptaskim nasiona traw
wysiewa s¢ w ilosci od 1 do 4 kg/mh

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega peasvdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysagcze

— okreslenia ilosci zanieczyszcze

— ilosci rozplanowanego humusu,

- prawidiowego uwatowania terenu,

— gestasci zasiewu nasion,

— prawidtowej czstotliwasci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidtowej gstadsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy.
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003 Warstwy odsaiczajace

Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S§Twymagania dotyege wykonania i odbioru

robét zwihzanych z wykonaniem i warstw a@dzapcych w ramach zagospodarowania terenu przy
Przedszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowieéz dokumentacji przetargowej i naleje stosowa w zlecaniu
I wykonaniu robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
Zz wykonaniem warstw filtracyjnych.

1.4. Okre&slenia podstawowe

Okreslenia  podstawowe ags zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z okr&leniami podanymi w OST ,Wymagania ogéine”

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Ogolne wym. dotyegce robot podano w OST pkt 2.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podev OST ,Wymagania
0golne" pkt 4.

2.2. Rodzaje materiatow

- piasek - kopany frakcji (0 + 0,5 mm)
- geotkanina separacyjna o gramaturze min. 186, givykonana z polipropylenowych widkieragiych
wzmachianych mechanicznie.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wym. dotycgee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne”.
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Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy oglszapcej powinien wykaza sic mazliwoscig
korzystania z nagpujacego spretu: rowniarek, walcow statycznych, ptyt wibracyjhycb ubijakow
mechanicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wym. dotycgee transportu podano w OST ,Wymagania ogélne".
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fagear, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wyk. robét podano w OST ,Wymaganiare

5.2. Przygotowanie podida

Podtaze gruntowe powinno spetdiamastpujace wymagania:
- wyréwnane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami élreymi w dokumentacji projektowe;j
(4,0 + 5,0%) rown& powierzchni z odchytkami wysokoi + 30 mm
- zagsszczone do stopnia Is = 0,97
Na wyprofilowanym i zagszczonym podtzu utozy¢ geowtdknirg (pod drog i parking).

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré&ip przy wyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow ¢drzych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy
luznego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto gruba¢ projektowan,
w miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy nahy przystpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mpleozpoczynd od krawdzi i stopniowo
przesuwé pasami podinymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni

0 jednostronnym spadku najerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtnymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
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Nieréwnaci lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny iywyroéwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Ishnigcie materiatu, a do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwa ogtszapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagsszczanie nalg kontynuowaé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej préby Proctora. Wahkik zagszczenia nalgy okrela¢ zgodnie

z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna By rowna wilgotngci optymalnej

z tolerancj od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrigé kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong
iloscig wody i rbwnomiernie wymiesza

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w OST ,Wymagania ogélne"
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadvivyniki tych bada nazadania ZRU. Zamawiagemu.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Rowné¢ warstwy

Nierébwnaici nawierzchni naley mierzy¢ 4 metrow fatg, zgodnie / normp BN-68/8931-04.
Nieréwnaci nie mog przekracza+ 5 mm.

6.3.2. Grubg¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerancfl cm,
-2cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmash, naley
mierzy¢ taczrg gruba¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitvypod wzgédem
grubaci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie warstwy nachgtkas¢ co
najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem oawdpdnich wiaciwosciach, wyréwnanie i
ponowne zagszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny tkddz wykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy, wedlug wye] podanych zasad na koszt
Wykonawcy.
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6.3.3. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy nawierzchni, okieny wg BN-77/8931-12 nie powinien &y
mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalgy badd wediug PN-B-06714-17. Wilgotsé
kruszywa powinna kiyrowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymigagolne"

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagdalne" pkt 8. Roboty uznajeesia
wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary
I badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.
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004 Podbudowa
Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania ogoélne dotygze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanst@bilizowanego
mechanicznie w ramach zagospodarowania terenuRyzadszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaktprzy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwaénych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staivlanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego métrae - jedna lub wrcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamangtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni narzutowych
I otoczakow albo ziareawiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \fdym
najwickszego ziarna kruszywa nie neoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
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Kruszywo powinno spetntawvymagania okrdone w tablicy.

Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
wihasciwosci Podbudowa wediug
Zasadnicza Pomocnicza
1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych hi 0,075 od 2 od 2 PN-B-06714-15 [3]
mm, % (m/m) do 10 do 12
2 | Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nje PN-B-06714-15 [3]
wiecej niz 5 10
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych % (m/my), PN-B-06714-16 [4]
nie wiccej niz 35 40
4 0Zawartcéc’ ;ani_eczys;cieorganicznych, 1 1 PN-B-04481 [1]
O%(Mm/m), nie wgcej niz
5 | Wskanik piaskowy po pgiciokrotnym
zagszczeniu metad | lub Il wg od 30 od 30 BN-64/8931-01 [26]
PN-B-04481, % do 70 do 70
6 | Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles:
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie 35 50
obrotow, nie wgcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralng¢ czgéciowa po 1/5 peingj 30 35
liczby obrotéw, nie wicej niz
7 | Nasikliwo$¢, % (m/m), nie wgcej niz 3 3 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodporn&, ubytek masy po 2pb
cyklach zamraania, % (m/m), nie wcej 5 10 PN-B-06714-19 [7]
niz
9 | Zawartd¢ zwigzkow siarki
w przeliczeniu na S§ %(m/m), nie ! 1 PN-B-06714-28 [3]
wiecej niz
10 [ Wskanik nosnosci  w,g mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i PN-S-06102
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 [21]
b) przy zagszczeniu > 1,03 120 -

Podbudowa powinna byutozona na podiu zapewniagicym nieprzenikalnie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.

3. SPRZAET
Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
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5.1. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST 002 ,Korytowanie”.
5.2. Przygotowanie podiea i utozenie geowtdkniny

Podtaze gruntowe powinno spehdiaastpujace wymagania:

— wyréwnane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami élkmeymi w dokumentacji projektowej,
rownas¢ powierzchni z odchytkami wysokai | 30 mm,

— zagszczone do stopnia Is = 0,97.

Tak przygotowane podie pokr¢ geowtdkniny separujco - filtracyjm.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankavgprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w $pksob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gredip takiej, aby jej
ostateczna gruBé po zagszczeniu byla réwna grubd projektowanej. Grukié pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng by
roztozona

w sposob zapewniggy oshgniecie wymaganych spadkéw i ganych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sklada iz wigcej niz jedne] warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowedngch wysokéciowych.
Rozpocezcie budowy kade] nasgpnej warstwy mee nasipic po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lrzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatdailgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzaniezeldewilgotnoic
mieszanki kruszywa jestsza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna bywilzona
okreslong ilosciag wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdijgetnos¢ mieszanki
kruszywa jest wysza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniethppawiadd@ przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien wykérnzadania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania robo6t. Badania powinny obejmawatasciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej
specyfikaciji.
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6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot naky bada& uziarnienie mieszanki, wilgot&é mieszanki, zagszczenie warstw.
Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie, az do osjgniecia wymaganego wskaika
zagszczenia. Zagpzczenie podbudowy nale sprawdzé wg BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietivwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02.

Zagsszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutu Edo pierwotnego modutu odksztatcenia E jest nieksdy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szeroka¢ podbudowy (na jezdniach bez krgamikow) winna by wigcksza od warstwycieralnej
025cm

- réwnas¢ podbudowy (nierowriei nie mog przekraczé 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinnybygodne z dokumentagcprojektows z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokeéciowe (r&nice pomégdzy rzdnymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztaltowanie osi podbudowy (nie sgoby¢ przesunjta w stosunku do projektowanej oceej
niz +5 cm)

- gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawviruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podtaza,
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— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zagszczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113

Grunty budowlane. Badania prébektyr.

Kruszywa  mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych.

Kruszywa mineralne. Badania.&zanie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztattu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotngci.
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie mrozoodporia
metod, bezpdredna.

Kruszywa  mineralne. Badania. d@zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie zawartgoi siarki
metod, bromows.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci
w bebnie Los Angeles.

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
I drogowe. Badania techniczne.

Kruszywa mineralne. Kruszywa nategaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa famard® nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.
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17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodri.

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.

19. PN-B-30020 Wapno.

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwmszatabilizowanych
mechanicznie.

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i i@@ehnia z tlucznia
kamiennego.

23. PN-S-96035 Popioty lotne.

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo keanme tamane do nawierzchni
drogowych.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego.

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utood odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni planografem i
lata.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiare¢éigpodatnych ugiciomierzem
belkowym.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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005 Krawezniki drogowe
Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejs swymagania dotyegre wykonania
i odbioru robot zwjzanych z ustawieniem kraanikow betonowych w ramach zagospodarowania
terenu przy Przedszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnait przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
Z ustawieniem kragznikOw betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawegzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzeface chodniki dla pieszych,
pasy dziejce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puev OST pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymigs

- krawezniki betonowe,

- piasek do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,
- woda,

- beton B20 na tawy.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.
Zastosowa krawezniki uliczne 15 x 35 x 100 cm, pierwszego gatunku
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2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdbw betonowych powinny &y bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu,
o fakturze z formy lub zatartej. Krgdzie elementow powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni iawddizi elementéw, zgodnie
z BN-80/6775-03/01, nie powinny przekraczeartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kfakow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodae wielkos¢ wad i
uszkodze
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow 2
w mm
_Szczerby _ ogranicz_ajcych powierzchni¢ niedopuszczalne
I uszkodzenia gorne gcieralne), mm

krawedzi I naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- giebokas¢, mm, max 6

2.4.2.Skladowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wiedkb

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grub&@ 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wgksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.3.Beton i jego sktadniki
2.4.3.1.Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawgznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadk
wykonywania krawznikdw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa keawkow powinna by
wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasic:

- nasgkliwoscia, poniej 4%,

- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n: 4 mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250.
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2.4.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy niezszej nt ,32,5” wg
PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08.
2.4.3.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo naley przechowyw& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiuni marek.

2.4.3.4Woda
Woda powinna b§odmiany ,,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplkcementowo-piaskogvypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lpementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna b§odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B20, wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sir¢cznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uklada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

41



] ]
Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dreprieed rozpyleniem.

Mas: zalewows nalery pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pa@mini
odbywa si¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniengliméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom fawy w planie z uwzglnieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod d¢apowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno yzgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonujeesw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien Ky wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa: zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czynemastosowd co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumicznmag zalewovs.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraxgnikow

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni krawgnika od jezdni) powinno ldyzgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowe].
Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdbw na fawie betonowej wykonuje na podsypce cdowo-piaskowe]
o grubdci 3 do 5 cm po zagzczeniu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca nadanie Inwestora wykona badania npébkwosci
przeznaczonych do ustawienia krawkoéw betonowych i przedstadvi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewnystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie
Z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugb i gtcbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow mglprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsney zgodnie z wymaganiami tablicy
1i 2. Sprawdzeniegkdéw prostych w narach elementow wykonujegsprzez przytaenie ktownika
do badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwiahiu krawznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie whciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podtaa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podtwznego gérnej powierzchni taw z dokumenigajojektowvy.
Profil podtwzny gornej powierzchni tawy powinien ®yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nazdt@a 100 m fawy.
Tolerancje wymiarOw wynogz
- dla wysokaci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szeroksri projektowane.

c) Réwnd¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; irzez przytaenie w dwoch punktach, naide
100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przewit pomigdzy gormy powierzchm tawy i przytazong tata nie mae przekraczal cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
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Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza £ 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikow

Przy ustawianiu kragenikOw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysia: 1
cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykrameznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorry powierzchm
kraweznika i przytazong tata nie maze przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraimnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST pkt 9. Szczegbétowe zasady pkaino
okresla umowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Metogymiaru cech
geometrycznych.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo cawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo cawierzchni
drogowych. Piasek.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Skfad, wymagania
I ocena zgodri.

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonowpiraer

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania.

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania
i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED)rankprojekt - Warszawa, 1979
i 1982 r.
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006 Obrzera betonowe chodnikowe
Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejs swymagania dotyegre wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z ustawieniem betonowego okezechodnikowego w ramach
zagospodarowania terenu przy Przedszkolu w Kolaachi.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunyauzetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
Z ustawieniem betonowego obtzaechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigmapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaounikacji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST pkt. 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce 8 x 30, gat. 1 wymaganiom BN-80/6775-04/04 i 8M6775-03/01,
beton do wykonania taw (B15),

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynyegano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 100 8 30 3

2.3.2.Dopuszczalne odchytki wymiarow obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw oligze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
! +8
b, h +3

2.3.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzsy powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementoéw powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdzi elementow nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielka

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklestas¢ lub wypukia¢ powierzchni i krawdzi 2
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

. . " . niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i narazy | ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

47



liczba, max 2
dtugas¢, mm, max 20
gtebokase, mm, max 6

2.3.4.Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naly uklad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych

o wymiarach co najmniej: grub® 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk
szerokd¢ obrzea.

2.3.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego sfuzomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaliéci projektowanej.

Obrzeia powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatow podano w SST G0%awezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.
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Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom fawy w planie z uwzglnieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. tawa
tawe wykona z betonu B 15.
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid@ na wykonanej tawie w miejscu i zaviattem
(odlegtascia gornej powierzchni obrze od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Obrza uktadé na podsypce piaskowo-cementowej o g&gbo
3 +5cm po zagszczeniu.

Zewretrzna sciana obrzega powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca nadanie Inwestora wykona badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych otyrzehodnikowych/w tym nagkliwos¢ obrzey/

I przedstawdé wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewnystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie
Zz wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugb i gtcbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow mplprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego Ilubsny, zgodnie z wymaganiami tablicy
1i 2. Sprawdzeniegkdéw prostych w narach elementow wykonujegsprzez przytaéenie ktownika
do badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméwavszystkie wihciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatéw veyrianych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2,

b) tawy cementowo - piaskowej,

c) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.4zypr
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore mae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze , ktére maee wynost £1 cm na kade 100 m diugi
obrzera,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST pkt 9. Szczegbétowe zasady pkaino
okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— wykonanie fawy,

— rozicielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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PN-B-06250

PN-B-06711
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11113

PN-B-19701

BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

Beton zwykly
Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapiraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiiaru cech geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowychwir
I mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne wclwierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnegotku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Prefabrykaty budowlane z betondententy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania

Prefabrykaty budowlane z betondementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.
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007 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostkiomowej w ramach zagospodarowania
terenu przy Przedszkolu w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunyazetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot z@anych
z wykonaniem chodnika i zjazdow z brukowej kost&idnowe].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana torme metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa b dwéch warstwach pgézonych
ze soly trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi@ST pkt 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev OST pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbgsikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwipoay jednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gkni¢¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia goérna kostek powinnacbgowna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste,
wklesnigcia nie powinny przekracz® mm dla kostek o grukoi < 80 mm.
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2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika zastoséwlaetonows kostke brukowy koloru szarego
o grubdgci 6,0 cm. Drog i parking wykona z kostki gr. 8,0 cm (kostka szara i kolorowa).

Tolerancje wymiarowe wynogz
- na dlugdci £ 3 mm,

- na szerokgci £ 3 mm,

— nagrubdci £ 5 mm.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny néieechy fizykomechaniczne okitene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. Cechy Warté¢
1 | Wytrzymal@¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa, o
najmniej 60
a) srednia z szeiu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
Nasgkliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wcej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg
PN-B-06250:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie gaej niz 5
c) obnienie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do
wytrzymataci 20

probek nie zamganych, %, nie wicej niz

4 |Scieralngé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm,|nie 4
wigcej niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukovych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkow, klasy niesnej
niz ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewirodpowiada
wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiade¢ wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmia), przy
zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegobmyro

2.3.3.Woda
Woda powinna b§odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
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2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zijoe
Z recepd laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszg wytrzymatgé, mniejsz nasakliwosé
I wiekszg odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to ¢byarwniki
nieorganiczne.

2.3.Podbudowa
- kruszywo tamane 0/63

2.4.Podsypka
- piasek stabilizowany cementem

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsk recznie.

Jeili powierzchnie g dwze, a kostki brukowe majjednolity ksztait i kolor, mena stosowa
mechaniczne ugzlzenia ukladace. Urzdzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stigcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech utaenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukidael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w fadi i spina tamg stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina rownie przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
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5.2. Koryto

Koryto wykonane w podtau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi. Wskaik zagszczenia koryta nie powinien &ymniejszy nk 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podbudowa

Na podbudow zastosowa kruszywo tamane 0/63 zegggczane mechanicznie szaa podsypk -
piasek stabilizowany cementem. Grébwarstw zgodnie z dokumentagrojektows.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelinedzy kostkami wynosity od
2 do 3 mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypelnc piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z oston
Z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed agzéniem i zabrudzeniem. Wibrowanie rigle
prowadz¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczaie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyelwolno uywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdie
nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem niemaga pigjgnacji - mae by
zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawgzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.
Nastpnie nazgdanie Inwestora wykordedbadania nagkliwosci kostek betonowych.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoo z dokumentag projektowg
i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasila:
— gfebokdici koryta:

- 0 szerokéci do 3 m:x 1 cm,

— 0 szerokéci powyzej 3 m:+ 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.
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6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkdéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodwoz dokumentagjprojektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygbolega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektowy oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy praty des@é (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadeaalezy tata co najmniej raz na kade 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przsvit pod tay 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjaa 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpg
przekracza

+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorgymealezry szablonem z poziomg¢cco najmniej raz na
kazde 150 do 300 mchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profynegz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowejstki
betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST pkt 9. Szczegbétowe zasady pkaino
okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczasteralndgci na tarczy Boehmego.

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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008 Roboty kanalizacyjne

Kod CPV 45232410-9

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig] § wymagania dotycgce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wykonaniem odwodnienia terenu i zabudmepamtora ttuszczu oraz

zbiornika nascieki sanitarne w ramach zagospodarowania terenuRmzedszkolu w Kobiernicach.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokunyazetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Zakres robot:
- ulozenie odwodnienia liniowego zamkitego
- kanalizacja deszczowa
- zabudowa separatora tluszczu na p kanalizacji sanitarnej z kuchni
- monta bezodptywowego zbiornika riaieki sanitarne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia  podstawowe as zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pudes OST pkt 2.
2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadg/maganiom PN-B-14501.

2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsyplcementowo - piaskayypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712.
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2.5. Odwodnienie liniowe zamkngte

Zastosowa systemowe odwodnienie liniowe szeré&io20 cm z rusztenzeliwnym o n@nosci
minimum 15 ton (typ eizki).

2.6. Kanalizacja deszczowa
- rury kanalizacyjne PCV klasy $dzone na wcisk na uszczelki gumowe
- studzienkisciekowe betonowe g 500 mm, z geeniem odcizajgcym, nakrywy zelbetowy
izeliwng krafy - jezdniowg klasy C250

2.7. Kanalizacja sanitarna
- rury kanalizacyjne PCV @ 200 mm klasyag8zone na wcisk na uszczelki gumowe
- studnia kanalizacyjna PP @ 600 mm z fmemiem odcizajacym i wikazem typ Gizki

2.8. Odtluszczacz betonowy z osadnikiem
- wykonany jako zewgtrzny z betonu — przystosowany do apridinia z wozu asenizacyjnego
- typ PST -V lub podobny
- ilos¢ positkow 200 — 400 , przeptyw do 4 I/s

2.9. Bezodptywowy zbiornik na fekalia
- szczelny wykonany z tworzywa PE o pojerri®,6 nt
- teleskopowe zwigczenie wiazu @ 600 mm z PE z wlazem T.C
- rurawywiewna @ 110 mm
- sygnalizacja napetnienia
- ustawiony naelbetowej ptycie, kotwiony opaskami stalowymi
- wilot kanalizacji @ 200 mm
- osypka piaskowa

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
Rodzaj zastosowanego sgiz pozostawia §i do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeniaviale oznaczy je w terenie za
pomog kotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkow krawedziowych.

5.3. Wykop pod tawe

Wykop pod taw scieku wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny od joeha
wymiarom fawy. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi co najmniej 0,977
wg normalnej metody Proctora.

5.4. Lawa

tawe wykona z betonu B20 jako tagvzwykia.
Wykonanie tawy powinno iyzgodne z BN-64/8845-02.
5.5.Sciek liniowy zamkniety

Sciek liniowy zamknéty uktada& na tawie betonowej zgodnie z instrukgiroducenta, ze spadkiem
w kierunku studzienkisciekowej. Utazony $ciek obetonow& Wykop pod taw cieku wykona
zgodnie z pn-b-0605. Wskiaik zag:szczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi min. 0,97 wg
normalnej metody Proctora.

5.6. Kanalizacja deszczowa

Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny dydostosowane do ¢bdokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewtrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje; si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskesaiain.

Ukfadanie rurocigow

Rurochgu uktadé w wykopie na 20 cm podsypce piaskowej. Wykonawstreapocz¢ od
najnizszego punktu. Utmne rury obsypapiaskiem gr. 30 cm ponad wierzch rury. Piaseksad
recznie. Pozostaty wykop, poza pasem drogi zasgpantem rodzimym zagzczonym warstwami.

Studzienkisciekowe
Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowygezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznynieliwnym i osadnikiem.
Podstawowe wymiary studzienek powinny wyriosi
— gfcbokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylgrzykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m),
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— gfebokai¢ osadnika 0,95 m,

— srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Krata$ciekowa wpustu powinna byusytuowana vécieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm po#ej scieku jezdni.

Przykanaliki
Przy wykonywaniu przykanalikdw naig przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wytkiem tukow dla
podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syformy grodhczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

— przekroj przewodu przykanalika powinien wyrio8j20 m

— dhugas¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pojczeniowej nie powinna przekra€za4 m,

— wigczenie przykanalika do kanalu e by wykonane za pwednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzwélepej) lub wpustu bocznego,

— spadki przykanalikbw powinny wyndsod min. 2001 do max. 4007

— kierunek trasy przykanalika powiniendygodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

— wiaczenie przykanalika do kanatu powinnoé¢byykonane pod &em min. 45, max. 90
(optymalnym 660),

— wigczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigidgczeniovy nalery dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku
konieczndci wigczenia przykanalika na wysad@ wickszej naley stosowa przepady (kaskady)
umieszczone na zewtnz pozascianky studzienki,

— wigczenia przykanalikdw z dwoéch stron do kanatu zlaego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegéci min. 1,0 m od siebie.

5.7. Kanalizacja sanitarna

Na przyhczu kanalizacji sanitarnej z kuchni zainstaléveystemowy separator ttuszczu i skrobi.
Odptyw sciekdw z separatora wdzy¢ do gtdwnego przgcza sanitarnego, doprowadzonego do
bezodptywowego zbiornika.

Separator tluszczu montowna zagszczonej podsypce piaskowe;.

Bezodptywowy zbiornik nascieki sanitarne montowana zelbetowej ptycie grubiwi 20 cm
(zbrojenie @ 12 co 15 cm w obu kierunkach).

Z ptyty wypuici¢ kotwy na mocowany pasami (ptaskownik stalowy @8 inm) zbiornik.

Montaz separatora i zbiornika wykoéagodnie z instrukcjami producenta.

Rurochgi polgczeniowe wykon&az rur PCV §czonych na uszczelki gumowe.

Rurochgi uktada na 20 cm podsypce z piasku i obsypaskiem gr. 30 cm ponad gdwr.

Zbiornik i separator obsypaiaskiem gr. 30 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami ZRU,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST pkt 9. Szczegbétowe zasady pkaino
okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaenawierzchni
drogowychZwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taman@&awierzchni
drogowych.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
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PN-B-06250 Beton zwykly.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betondententy
nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk tramaaych. Wspdlne
wymagania i badania.
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009 Ogrodzenie

Kod CPV 45342000-6

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjdymagania dotyczce wykonania i odbioru robot
ogrodzenia systemie panelowym w ramach zagospodaiaw terenu przy Przedszkolu
w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych pkt. 1.1

1.3. Okre&ilenia podstawowe

Ogrodzenie panelowe systemowe — ogrodzenie skia@lage z paneli wykonanych technolagi
zgrzewania poziomych i pionowychepdw stalowych ranych wysokgciach isrednicach, stupkéw
montaowych, systemu mocouiaoraz prefabrykowanej podmuréwki (cokotu).

Pozostate oké&enia podane w specyfikacji technicznej /ST / agod obowdzujgcymi

normami i wytycznymi.

1.4. Zakres robot obgty specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyvszystkie czynnéei zwigzane z wykonaniem
nowego ogrodzenia i remontu starego.

W sktad robot wehodg

1.4.1. Remont starego ogrodzenia

- rozebranie ¢&ci starego ogrodzenia z siatki

- wywodz materiatdw pochodeych z demontau na odpowiednie sktadowiska
- regulacja naggu istniejcego ogrodzenia

1.4.2. Roboty budowlano-moriave

- wykona i osadz¢ stupki z profili zamkngtych zakaczone deklami

- 0sadz cokot z elementow betonowych na poziomie powienzghuntu
- wykon& i zamontowa przesta panelowe z drutu o grub. 5 mm

- wykona& i zamontowa wrota we§ciowe i wjazdowe
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1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kavykonywanych robot oraz za zgodao

z kosztorysem, specyfikacjechniczg i sztuky budowlan.

2. MATERIALY

2.1.0grodzenie z paneli zgrzewanych.

Panele ogrodzeniowe o wysadko 1500mm wykonane z ¢iow stalowych @ 4mm zgrzewanych
punktowo. Panel z trzema wzmocnieniami. System giantpaneli na stupkach o profilu
zamknetym 40x60mm. Rozstaw osi stupkow 250cm. Stupki etdkone w monolitycznym
fundamencie betonowym. Podmuréwka (cokol) z pregladwanych elementéw betonowych
W rozwigzaniu systemowym wys. 25cm.

Panele i stupki ocynkowane i malowane proszkowo.

2.2.7Zr6dta uzyskania materiatow
Wbudowane materiaty budowlane powinny spetmgmagania jakéciowe okrélone
Polskimi Normami i posiada aprobatami techniczn@yiadectwa kwalifikacyjne, atesty.

2.3. Przechowywanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby materiaty przeznaczone dadelvania byty zabezpieczone przed
zniszczeniem i zachowaly svgojakasc.

Najlepiej by byty przechowywane w zamktyich, suchych magazynach, na utwardzonym
podtazu.

3. SPRZET

Roboty naley wykonywa odpowiednim sprgem , ktdrego zycie nie wplynie niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzt powinien by utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéwalo pracy.

4. TRANSPORT

Wyroby do transportu natg zabezpieczyprzed uszkodzeniami mechanicznymi poprzez
odpowiednie opakowanie. Naigje rowniez zabezpieczy przed przesunciami i utrag

statecznéci. Wykonawca na bigco i na wlasny kosztdolzie usuwa wszelkie zabrudzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach dojazdodgahiejsca robot.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe:

- rozebranie zniszczonego ogrodzenia z siatkhzgkami stalowymi
- wywodz gruzu samochodem samowytadowczym.
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5.2. Roboty budowlano-montaowe

- 0sadzenie (zabetonowanie — beton B 20) w gaigtz wykonanych w gruncie gipokasci 80-
90cm stupkow z profili stalowych prostgkych o wymiarach 40x60mm i rozstawie 2,50 m
zakaiczonych z&lepkami z tworzywa sztucznego oraz elementow bewyob prefabrykowanych
podmurdéwki (cokotu) wysolkai 25 cm, Przekréj dotéw na stupki 40x40cm.

- monta obejmami montzowymi paneli ogrodzeniowych z ¢gdéw o grub. drutu 4 mm
ocynkowanych ogniowo, zgrzewanych co 5 cm w piarge 20 cm w poziomie. Wymiary pggta
150 x 250 cm, Rys. Nr 1 povigj.

- wykonanie i monta wrot (bramki) wejciowych wykonanych na wzér pygta ogrodzenia
panelowego. Rama ze stali profilowanej 40 x 60 mdruty grub. 5 mm ocynkowane ogniowo,
zgrzewane co 5 cm w pionie i co 20 cm w poziomieod szerokéci 150 cm i wysokéci 170 cm.
Stupki z profili stalowych kwadratowych 80x80mm abdgone na gbokas¢ 100-110cm.

- wykonanie i montabram dwuskrzydtowych (2.20 x 1,70 i 3,0 x 1,70)keganych na wzoér
paneli ogrodzeniowych. Rama z profili zamytgch. Stupki z profili stalowych zamkgtych

80 x 80 mm obsadzonych nalgbkas¢ 100 — 110 cm. Stupki i bramy ocynkowane i malowane
proszkowo.

- plantowanie ziemi wokot cokotu celem odpowiestyo uksztattowania i wyrGwnania terenu

- Wykonanie dotow pod stupki

Najpierw naley wykona& doty pod stupki narte, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia a
nastpnie dokoné podziatlu odcinkéw prostych na mniejsze odlégtqpo 2,50m dla ogrodzenia
panelowego.

- Ustawienie stupkéw

Stupki bez wzgjdu na rodzaj i sposOb osadzenia w gruncie, powista pionowo w linii
ogrodzenia a ich wierzchotki powinny znajdawsie odcinkami na jednakowej wysad@. Stupki
doktadnie obetonowa do poziomu terenu betonem B-20. Dopuszcza Bniare Wysokaci
odcinkami w zalenosci od uksztattowania terenu po uzgodnieniu z przadsielem
Zamawiajcego.

- Monta ogrodzenia panelowego.

Prace wykona zgodnie z instrukgj producenta wybranego systemu z zachowaniem wymiaro
okreslonych w pkt. 2.2 i dokumentaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany do opracowania i przedstawienia do zaakceptawazez
inspektora nadzoru programu zapewnieniajakav ktorym przedstawi zamierzony sposob
wykonania robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarateijprawidtowe
wykonanie robot

6.2. Zasady kontroli jakasci
Za petry kontrok jakasci robot i stosowanych materiatdéw odpowiada Wykocaw
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymg gednostki przyte w dokumentacji kosztorysowej

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaj odbiorowi:
- odbiorowi robot zanikagpych i ulegajcych zakryciu - odbiorowi kecowemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwaja

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platndc¢, sposéb i terminy okéea umowa sporgdzona mgdzy Zamawiagcym a Wykonawg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlanez--UD z 2003 r. Nr 207,p0z.2016

Z p&. zmianami

- Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.- Prawo Zam@awAablicznych — Dz. U. Nr 19,poz. 177

- Ustawa z dn. 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowth - Dz. U. Nr 92, poz.881

- Ustawa z dn. 24 sierpnia 1991r. — o ochronie @vagozarowej — Dz.U. z 2002 Nr
147,p0z.1229

- Ustawa z dn. 21 marca 1985r. — o drogach pubfazr Dz.U. z 2004r. Nr204,poz. 2086

-Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butkove-montaowych / tom I-V /
Wydaw. Arkady

-Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2002 ¢ertyfikatach bezpiecastwa
na materiatach budowlanych w sprawie deklarowag@inagci wyrobow budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( DAIUL98, poz. 2041)

- instrukcje ITB

- instrukcje producentow

68



