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Zakres opracowania;

l. Ogodlna specyfikacja techniczna (OST)
Il. Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST)

Grupa 451 _Przygotowanie terenu pod buelow

001 Roboty rozbiérkowe i pomocnicze
002 Korytowanie
003 Trawniki

Kod CPV @30100-8
Kod CPV 45111200-0
Kod CPV 45112710-5

Grupa 452 _Roboty budowlane w zakresie wznoszemagk&tnych obiektéw budowlanych lub ich

czesci oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej

004 Warstwy odgzapce

005 Podbudowa

006 Krawezniki drogowe

007 Obrzea betonowe chodnikowe

008 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

Kod CPV 45233120-6
Kod CPV 45233120-6
Kod CPV 45233220-7
Kod CPV 45233222-1
KoV 45233222-1
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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedeivziecia

Nazwa inwestycji:  Remont chodnikéw przy ul. Parkpi@entralnej w Kobiernicach
Lokalizacja: Chodnik przy ul. Parkowej i CentrglmeKobiernicach, gmina Pabka
Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
1.2.1. Zamawiajcy: Gmina Pagbka

ul. Krakowska 3

43-353 Pagbka
1.2.2. Instytucja finansujca inwestyaj:

Gmina Pogbka

ul. Krakowska 3

43-353 Pasbka

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzygggiu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsewziecia
Przedmiotem przedsaziecia jest remont chodnikow przy ul. Parkowej i Caltej w Kobiernicach.

l.4. Dokumentacja techniczna okisgaca przedmiot zamowienia i stan@e@ podstaw do realizacji
robot

| .4. 1. Spis projektow i rysunkow wykonawczych
* Przedmiar robot.
1.4.2. Spis szczegobtowych specyfikacji technicznych

* (Ogodlna specyfikacja techniczna
» Szczegotowe specyfikacje techniczne - wykaz nanstt.
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1.5.Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkows (drog) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, ¢zet).

1.5.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douugh postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczadmaruchu
pojazdow obstugypych zadanie budowlane na czas jego wykonaniamizeéana do usugcia po jego
zakaczeniu.

1.5.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmijacymi przepisami, stanowgty
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz rzaiai okolicznagci zachodzcych
w toku wykonywania robot.

1.5.6.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorawpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.5.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamaiokami, pasami awaryjnego postoju
I pasami dzielcymi jezdnie.

1.5.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.5.10.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rOWOw.

1.5.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.12.Rejestr obmiarow - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty
do wpisywania przez Wykonawambmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zaicznikbdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez ftyniera.

1.5.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaudgago,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwhgzanych z ocenjakosci materiatow oraz
robot.

1.5.14. Materialy - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania robot, zgodne z dokumengtac]
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.5.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozktadania odyen

od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b#edoio oddziatywaniu ruchu
I czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wzmacnigga - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwg Scieralp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
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c) Warstwa wyrownawcza - warstwa giga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shaca do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornagscz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae¢g@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodpzmi przenikaniem gstek podiga. Maze
zawierd& warstwe mrozoochrong, odgiczapcs lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym aréein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu uniefivdienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizgcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedosgtej st do nawierzchni.

1.5.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.17.0dpowiednia (bliska) zgod&é- zgodna¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.5.18.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowyzeaowniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.19. Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywase pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, zgla
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.20. Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcyepr Irzyniera,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét Ilub innych spraw szanych
Z prowadzeniem budowy.

1.5.21.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.22. Przedsjwzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqaenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometiych trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego padczenia.

1.5.23. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamglaji obudowy konstrukcyjnej, stgce do
przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami kowpusogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.5.24. Przetargowa dokumentacja projektowa <$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robat.

1.5.25. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlah@go.



] ]
1.5.26.Szeroke¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeraodé chodnikdw mierzona wéwietle porczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedapj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.5.27. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich sdio (przedmiarem) w Kkolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.5.28. Zadanie budowlane - e¥ przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebng catasé
konstrukcyjm lub technologiczy, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-aytkowych.  Zadanie ma@ polegd na wykonywaniu robot zwranych

z budowg, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgriboudowli drogowej lub jej elementu.

1.6. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.6.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktéw gtébwnych trasy oraz reperéw, dziennik bugoaraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasdaza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagule Wykonawca odtworzy

i utrwali na wtasny koszt.

1.6.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa c¢bzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowyglkdniajgcym podziat na dokumentacj
projektows:

- Zamawiajicego,

— sporzdzory przez Wykonawg

1.6.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagijprojektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez Apniera Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ho jednym z nich g obowihzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeijitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa biedow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
0 ich wykryciu winien natychmiast powiadamilnzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian
I poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiablslzgodne z dokumentagcprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywa zgodnd¢ =z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST
I wpltynie to na niezadowalggg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztMgkvcy.

1.6.4.0rganizacja zaplecza budowy i zabezpieczenie wdvadowy

Wykonawca zorganizuje zaplecze budowy dla wiasnyotrizeb w celu zapewnienia odpowiednich
warunkéw socjalnych i BHP dla pracownikéw oraz dktadowania materiatdw i przechowywania
sprz:tu.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgdy i remontowych (,pod ruchem?”).
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zargdem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowyz#lleznosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt
organizacji ruchu powinien kyaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe ueglzenia zabezpieczme takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniaic w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoceoiow dzieh i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lxda akceptowane przezayniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem

w sposoOb uzgodniony z Agnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidgeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych f#i& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

1.6.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orarzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w gastwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwosciag powstania pzaru.

1.6.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedggprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie

przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaziegrh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne ddg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przempisazabezpieczone
przed dosfpem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.
Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a gakaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé#i wymagag tego odpowiednie przepisy Zamavgidaj powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie =pecyfikacjami,
a ich wycie spowodowalo jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.6.8 Ochrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladgaloych wig&cicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zawmajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeryemm instalacii
i urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadorilnzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawbazzwiocznie powiadomi hyniera

I zainteresowane wiadze oragdazie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchningiei urzagdzern podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagegjo.

1.6.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na € przy transporcie
materiatldw | wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie njdmb zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposobglgi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Ilayniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dua
dopuszczone n&wiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadzie
odpowiadat za napraywszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmmieleceniami layniera.

1.6.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedga przepisow dotycrych bezpieczestwa
i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniggych odpowiednich wymaga
sanitarnych.
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Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczame, socjalne oraz stz
i odpowiedng odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzépewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne).

1.6.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy | wdzenia aywane do
robot od daty rozpogeia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia z@aenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa éjilelpmenty bylty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbiorufkc@wego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpoczc¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centramesjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktoreg sv jakikolwiek sposob zwzane z robotami i duzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagé& prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolzean lub metod

i w sposoOb cjgty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg

I inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.7Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi sbtaeg informacje dotyee proponowanego
zrodka wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyshteriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegmddia nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposéb goly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

Nie przewiduje si wbudowania materiatdw pochagzch z rozbiorki.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiolsd wiacicieli i odngnych witadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdizgégo

I jest zobowdzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploataci

zrédia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
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Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatow

Z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatdow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazalnzyniera.

Wszystkie materiaty uzyskane z rozbidrki (sfrezowamasa bitumiczna, materialy brukarskie,
kanalizacyjne itp.) gwtasndcig Zamawiagcego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie¢hlzie prowadz zadnych
wykopow w  obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszokEgne

w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambblR materiatdbw mog by¢ pobierane

w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii

materiatdw pod wzglhdem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier kxdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, keda zachowane nagiujace

warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewniaon wspotprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZ ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatdbw do innych robot, hite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteniatow zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdyeola one potrzebne do
robot, byly  zabezpieczone przed zanieczyszczenienzachowaty  swq  jakos¢

I wkasciwos¢ do robot i byty dostpne do kontroli przez fyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zzaynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewnlupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradInzyniera o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed ayciem materiatu, albo w okresie dBrym, jéli b¢dzie to wymagane dla bata
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prowadzonych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiata mae by pd&zniej
zmieniany bez zgody hyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofeg
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przezriera; w przypadku braku ustélev takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidozyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronjrodowiska

I przepisami dotyczrymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmazliwos¢é wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi zyimera o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera, nie mee by
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkow transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmizie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dire/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydgo spetnig wymagania dotycgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisbi na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych ofigih na osie mog byé
dopuszczone przezdyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnggtkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactesimu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodéi@ dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniamyirera.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramicdreymi okreélonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na fnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostay, jesli wymaga tego lzdzie Irneynier, poprawione przez Wykonagna whasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoot kzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w SST, a tak
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjyhier uwzgtdni wyniki bada materiatow

i robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswiadczenia
Z przesztéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsae na rozwzamng kwestk.

Polecenia Iayniera kgda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdbg zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytplnosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazong
jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i1 wszystkie
urzadzenia niezdne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze za&gdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot zestmtliwoscig
zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadag wazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier lxdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
badawczych. Jeli niedocagniccia te lkeda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem batgateriatow ponosi Wykonawca.
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6.2. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca; Stosowanie statystycznych metod pobierania promyedatych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mody¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkolwypada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probeledy dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przgziera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary efly przeprowadzone zgodnie 2z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujpkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomvezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nauzez layniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub balaWykonawca powiadomi fyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pounilub badania, Wykonawca przedstawi nanmpe

ich wyniki do akceptacji layniera.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw& Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab.

Wyniki bada (kopie) kpda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowznédta ich wytwarzania i zapewniona mgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatdw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibbt prowadzonego przez Wykonawdedzie
oceni@ zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow bada dostarczonych
przez Wykonawg.

Inzynier maze pobierd prébki materiatow i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tiynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luteatkowych bada
albo oprze s wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnonateriatbw i robot
z dokumentagj projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhyub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wihéciwych przepiséw
i dokumentow technicznych,
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2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobag techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidpnolskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslong w pkt 1
I ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugz posiaddé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik robot (zwany dalej dziennikiem budowy)

Zapisy w dzienniku budowy¢da dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyctizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy dulg czytelne,

dokonane trwattechnilg, w porzadku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebg¢da oznaczone kolejnym numerem

zalycznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robdét zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irryniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja

lub zagciem stanowiska.
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Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strog umowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@Wykonawcy robaot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przemdza s w  Sposob  agly
w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia
0 jakasci materiatdow, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lgdg gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fakoDokumenty te stanowizahczniki do odbioru

robét. Winny by udostpnione na kade zyczenie Iizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza ¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sface
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do veglu na
zyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dok&otacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powanaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru kgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaguku ukaczenia wszystkich robot. 8lne dane
zostan poprawione wg instrukcji kyniera na gimie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z ¢ztcécig wymagamg do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwc
I Inzyniera.

15



] ]
7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dilugaosci i odlegtasici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jesli SST whdiciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilglzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonayvadlezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje goizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewnigg w sposéb agty zachowanie doktadsoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed g@ziowym lub kaocowym odbiorem odcinkow robat,
a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdxda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebysci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W radaiaku miejsca szkice megby¢ dolczone
w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiarow, ktérego wzOr zostamiegodniony
Z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaxcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjzulegry zakryciu.
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Odbior robdt zanikagpych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwviajacym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego posgpu robot.

Odbioru robét dokonuje ftynier.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doentzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpij

jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olayd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigcgch

komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji
z dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ikmwym robot. Odbioru robot dokonujezimier.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbiér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykamaobot w odniesieniu do ich #ai,
jakoéci i1 wartasci.

Catkowite zakdczenie rob6ét oraz gotow® do odbioru kéacowego lkdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiagomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér kacowy robdt nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia rob6ét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru kaicowego robot dokona komisja  wyznaczona przez Za")goeigo
w obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierma roboty dokona ich oceny jaaowe] na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru kécowego robdét komisja zapozna ¢siz realizacy ustalé przyjetych

w trakcie odbioréw robdét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pwokoavych lub robot uzupetniggych

w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy
termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢é wykonywanych robot w poszczegolinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszoan wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru kewowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbionckaego robét jest protokot odbioru dapwego

roboét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujagce dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
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2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentdw umowy i ew. uzupetnige lub
Zzamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinie technologicza sporazdzory na podstawie wszystkich wynikow badd pomiaréw

zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrss i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, $wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazantych robot
wiascicielom urzdzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigdgo
gotowe do odbioru kirowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny termin
odbioru kaxcowego robat.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclbdtrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior koowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednostk obmiarovg
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtaws ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji koseowej ldzie uwzgtdniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skiadeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowd:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie (w tym. m. innymi organizacja zaplecza) kzalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢c podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania ¢ido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki olkélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vwtwysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kppdjektu Irzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajgcych z posipu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzteva ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakow®si drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaewjihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier $wiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:
(a)usuntecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DXr 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwec z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrjgz.U. nr 14, poz. 60 z podiejszymi
Zmianami).
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Il SZCZEGOL OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty rozbiérkowe i pomocnicze

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami rozbiorkowymi i pomocniczymi wmach remontu chodnikéw przy ul.
Parkowej i Centralnej w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontmait przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z rozbiork
— warstw nawierzchni, chodnikéw z ptyt betonowych,

— obrzery chodnikowych,

oraz wywiezieniem i utylizagjmateriatow z rozbiorki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#genia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementow drog i ogrodaemaze by wykorzystany
dowolny sprzt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog, ogroblzebejmuj usunécie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaej projektows lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawejientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, agnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosema frezarek drogowych, nale speiné
warunki okrglone w SST 004 ,Frezowanie nawierzchni asfaltoveegimno”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnycbysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wtasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére stagic wkasndciag Wykonawcy, powinny b§usungte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robo6t rozbidrkowych

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych robot rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtérnego wykorzystania.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
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002 Korytowanie

Kod CPV 45111200-0
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag:szczaniem podi@a gruntowego
w ramach remontu chodnikéw przy ul. Parkowej i Calntj w Kobiekrnicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontraitprzy realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazatoa konstrukcji nawierzchni wraz z odwozem urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmvgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkg nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wiaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyspi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogeiem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\itiejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podta, jest maliwe wytacznie za
zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwgzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny kiywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstich nie wgkszych ni co

10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegoldoi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa& recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, ha
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot aym zakresie. Sposob wykonania must by
zaakceptowany przez4yniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powins¢ wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniegce rzdne terenu umaiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkedmaych podiea. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vkgze ni projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctipodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §mo
koniecznej do uzyskania wymaganycltedaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptovangz Irzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

24



]
Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla Minimalna warto $¢ Is dla
drég o ruchu mniejszym drég o ruchu ciezkim
od ciezkiego i b. ciezkim
Gorna warstwa o grulsé 20 1,00 1,00
cm
Na gkbokas¢ od 20 do 50 cm] 0,97 1,00
od powierzchnia podia

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipoavinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preetzenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladaniajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeaniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavwykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia koryta
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pih

Lp.| Wyszczegoinienie Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw
i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiuzna | co 20 m na Kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczng 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné |10 razy na 1 km
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5 |Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dl3

autostrad I drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drég

6 Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kraxdziach dlg
. *) . 7

planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drég

wysokasciowe

7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce robocgej,
wilgotnosé¢ gruntu| lecz nie rzadziej giraz na 600 M
podtaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia os
w planie naley wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroksé¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowane;
0 wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaici podtwzne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrovy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tats.

Nierownaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentacprojektowg
z toleranc = 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 5 cm.
6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé& okréglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch

w punkcie 6.2 powinny k& naprawione przez spulchnienie dcglgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zggzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy
jest niedopuszczalne
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgto8ST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplzamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa  mineralne. Badania. @ Oznaczanie
17 wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padi@rzez
obcigzenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwaed nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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003 Trawniki
Kod CPV 45112710-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknej & wymagania dotyere wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z zalzeniem i pie¢gnacp trawnikow w ramach remontu chodnikow przy
ul. Parkowej i Centralnej w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumprgetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t z@anych
z humusowaniem i obsianiem trawielencow.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiagieg wiaciwosci zapewniajce rglinom prawidtowy rozwaj.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 2.0.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pwdaw OST
pkt 4.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemig urodzaja (humus) - dostarcza Wykonawca

2.3. Nasiona traw

Zastosow& gotowy mieszank z nasion rénych gatunkéw traw. Rodzaj uzgodni
z ZRU.

Gotowa mieszanka traw powinna fhi@znaczony procentowy skiad gatunkowy, klasimer normy wg
ktorej zostata wyprodukowana, zdo#ddkietkowania.
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2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu z podanym skiadem chemicznym (zaé@rdazotu,
fosforu, potasu). Nawozy nale zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
I przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 5.
Stosowany spkz pozostawia gido uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przeyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST pkt 2.

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycgce wykonania robot zwzanych z trawnikamigsnasgpujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemiurodzajm teren powinien by obnizony
w stosunku do gazonow lub kresmikOow o ok. 10 cm - jest to miejsce na ziemrodzajma

— przy zakladaniu trawnikdw na gruncie rodzimym k¢amik powinien znajdowasic 2 do 3 cm nad
terenem,

— teren powinien bywyrownany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byozcielona rowi warstwy i wymieszana z hawozami oraz starannie
wyrownana,

— przed siewem nasion trawy ziggmalery watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatkib
zagrabt,

— siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp€ do potowy wrzeénia,

— ilosci wysiewanych nasion zgodnie z instrukpjoducenta mieszanki nasion traw,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

Po wysiewie nasion ziemia powinnacbywatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrOvianan

i stworzenia dobrych warunkéw dla poglsania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez

watowanie kolczatk mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,na terenie ptaskim nasiona trawievya

sic w ilosci od 1 do 4 kg/rh
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega peasvdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysagcze

— okreslenia ilosci zanieczyszcze

— ilosci rozplanowanego humusu,

- prawidiowego uwatowania terenu,

— gestasci zasiewu nasion,

— prawidtowej czstotliwasci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidiowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST | wymaganiami ZRU, jel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy.
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004 Warstwy odsiczajace

Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SS§ wymagania dotycgce wykonania i odbioru

robét zwigzanych z wykonaniem i warstw cegzapcych w ramach remontu chodnikéw przy ul.
Parkowej i Centralnej w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowieéz dokumentacji przetargowej i naleje stosowé w zlecaniu
I wykonaniu robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
Zz wykonaniem warstw filtracyjnych.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia  podstawowe 3s zgodne =z obowkujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z okr&leniami podanymi w OST ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotgce robot

Ogolne wym. dotyegce robot podano w OST pkt 2.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Ogolne wymagania dotyce materialow

Ogdine wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poda OST ,Wymagania ogolne”
pkt 4.

2.2. Rodzaje materiatow

- piasek - kopany frakcji (0 + 0,5 mm)

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wym. dotycgce sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne".
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Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odlszapgce] powinien wykaza sie mazliwoscig
korzystania z nagpujagcego sprgtu: rowniarek, walcow statycznych, ptyt wibracyjhytub ubijakow
mechanicznych.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu
Ogolne wym. dotycgee transportu podano w OST ,Wymagania ogélne".
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisérodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiglaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wyk. robét podano w OST ,Wymaganiarey

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe powinno spetdiaastpujace wymagania:

- wyrownane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami élloreymi w dokumentacji projektowej
(4,0 + 5,0%) rown& powierzchni z odchytkami wysokoi + 30 mm

- zagsszczone do stopnia Is = 0,97

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkiadane w warstwie o jednakowej gré&ip przy wyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw edrzych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubdé projektowan,
w miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjsskywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy nahy przystpi¢ do jej zagszczania.
Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni
o jednostronnym spadku najerozpoczynéd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nieréwnaici lub zagébienia powstate w czasie zggczania powinny liywyrownywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie l@nigcie materiatu, @2 do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa oglzapca powinna by zagszczana plytami

wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
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Zageszczanie nalgy kontynuowaé do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej préby Proctora. Wsakik zagszczenia naly okrela¢c zgodnie

z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢  kruszywa podczas zeggczania powinna By réwna wilgotndci optymalnej

z toleranc} od -20% do +10% jej waroi. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig
wody i rbwnomiernie wymiesza

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A

6.1. Ogdine zasady kontroli jakm robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w OST ,Wymagania ogélne"
6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadvivyniki tych bada nazadania ZRU. Zamawiagemu.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Rowné¢ warstwy

Nieréwnasci nawierzchni naley mierzy¢ 4 metrovg tatg, zgodnie / norrp BN-68/8931-04. Nierowriei
nie mog przekracza+ 5 mm.

6.3.2. Grubgt warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerapcfl cm,
-2cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmaash, naley mierzy

taczmg gruba¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitvypod wzgtdem grubéci

Wykonawca wykona napraawarstwy przez spulchnienie warstwy naghbgtkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednichsa#aosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkau tych robot nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.3. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy nawierzchni, okliany wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy
od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggczenia naley bad& wedilug PN-B-06714-17. Wilgotsé
kruszywa powinna kiyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymegagoblne"
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robét.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagalne" pkt 8. Roboty uznaje¢siza
wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami ZRU, jeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datpikiypozytywne.
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005 Podbudowa
Kod CPV 45233120-6

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej svymagania ogolne dotygze wykonania
i odbioru robo6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanstbilizowanego
mechanicznie w ramach remontu chodnikéw przy ulk®aej i Centralnej w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontmait przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staivlanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego médrae - jedna lub wrcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostatokreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanstabilizowanych mechanicznie powinna by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub kamieni narzutowych
| otoczakow albo ziareawiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. \ldym
najwickszego ziarna kruszywa nie neoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w tablicy.

Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. Wyszczegolnienie Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug

Zasadnicza Pomocnicza

1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych hi 0,075 od 2 od 2 PN-B-06714-15 [3]
mm, % (m/m) do 10 do 12

2 | Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nje PN-B-06714-15 [3]
wiecej niz 5 10

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych % (m/m), PN-B-06714-16 [4]

nie wiccej niz 35 40

4 | Zawartd¢ ;anl_eczys;czeorgan|cznych, 1 1 PN-B-04481 [1]
%(m/m), nie wgcej niz

5 | Wskanik piaskowy po pgiciokrotnym
zag:szczeniu metad | lub I wg od 30 od 30
PN-B-04481, % do 70 do 70

BN-64/8931-01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles:

a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie 35 50
obrotow, nie wgcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnGg¢ czgéciowa po 1/5 peingj 30 35
liczby obrotéw, nie wicej niz
7 | Nasikliwo$¢, % (m/m), nie wgcej niz 3 3 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodporn&, ubytek masy po 2b
cyklach zamraania, % (m/m), nie wcej 5 10 PN-B-06714-19 [7]
niz
9 | Zawartd¢ zwigzkow siarki
w przeliczeniu na S§ %(m/m), nie ! 1 PN-B-06714-28 [3]
wiecej niz
10 [ Wskanik nosnosci  w,g mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i PN-S-06102
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 [21]
b) przy zagszczeniu > 1,03 120 -

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek gruntu
do podbudowy.

3. SPRZAET
Wymagania dotycgce sprztu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST 002 ,Korytowanie”.
5.2. Przygotowanie podiea i utozenie geowtdkniny

Podtaze gruntowe powinno spehdiaastpujace wymagania:

— wyroéwnane i wyprofilowane zgodnie ze spadkami élloreymi w dokumentacji projektowej,
rownas¢ powierzchni z odchytkami wysokai | 30 mm,

— zagszczone do stopnia Is = 0,97.

Tak przygotowane podie pokr¢ geowtdkniry separujco - filtracyjr.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz&
w mieszarkach gwaranygych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszankawyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w s$ploséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej
warstwy nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna hgztozona
w sposob zapewnigjy oshgniecie wymaganych spadkoéw i gdnych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa skiada ¢iz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowedmzh wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]1 (metoda IlI). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJgilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej o 20% jej wasbd, mieszanka powinna byzwilzona okrélong
iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wadtn, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénlaadania kruszyw, przeznaczonych do
wykonania robo6t. Badania powinny obejmdawetasciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot naky bad& uziarnienie mieszanki, wilgot&é mieszanki, zagszczenie warstw.
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie, az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia. Zaggzczenie podbudowy nale sprawdzt wg BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nieiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02.

Zagszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie zgalezna za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutu Edo pierwotnego modutu odksztatcenia E jest nigksay od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Zakres bada

- szeroké¢ podbudowy (na jezdniach bez krgamikéw) winna by wicksza od warstwycieralnej
025cm

- réwnas¢ podbudowy (nierowriei nie mog przekraczé 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinnybygodne z dokumentagcprojektows z toleranci +0,5%)

- rzedne wysokéciowe (r&nice pome¢dzy rzdnymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, - 2cm)

- uksztaltowanie osi podbudowy (nie seoby¢ przesunjta w stosunku do projektowanej ogegj niz
+5cm)

- gruba¢ podbudowy (tolerancja 30%)

- nosnos¢ podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— sprawdzenie i ewentualmaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zagszczenie rozkoonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i bada@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111

Grunty budowlane. Badania prébektyr.

Kruszywa  mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych.

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztattu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotngci.
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie mrozoodporia
metod, bezpdredna.

Kruszywa  mineralne. Badania. d@zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie zawartgoi siarki
metody bromows.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci
w bebnie Los Angeles.

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
I drogowe. Badania techniczne.

Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.
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15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famard® nawierzchni
drogowych.

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek.

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodri.

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego.

19. PN-B-30020 Wapno.

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwmszatabilizowanych
mechanicznie.

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i i@@ehnia z tlucznia
kamiennego.

23. PN-S-96035 Popioty lotne.

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego.

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utood odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenaawierzchni planografem i
lata.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiare¢éigpodatnych ugiciomierzem
belkowym.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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006 Krawezniki drogowe
Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg swymagania dotyegre wykonania
i odbioru robot zwizanych z ustawieniem krganikow betonowych w ramach remontu chodnikéw
przy ul. Parkowej i Centralnej w Kobiernicach..

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST &dzie stosowana jako dokument przetargowy i kontragt przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
z ustawieniem kragznikOw betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzaface chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puev OST pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymigs

- krawezniki betonowe,

- piasek do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,
- woda,

- beton B20 na tawy.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.
Zastosowa krawezniki uliczne 15 x 22 x 100 cm, pierwszego gatunkkrawezniki najazdowe
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2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikow betonowych powinny &y bez rys, pknie¢ i ubytkbw betonu,
o fakturze z formy lub zatartej. Krgdzie elementow powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni iawgdzi elementow, zgodnie
z BN-80/6775-03/01, nie powinny przekraczeartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kfakow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodae wielkos¢ wad i
uszkodze
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow 2
w mm
_Szczerby _ ogranicz_ajcych powierzchni¢ niedopuszczalne
I uszkodzenia gorne gcieralne), mm

krawedzi I naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- giebokas¢, mm, max 6

2.4.2.Skladowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug
typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wiela.

Krawezniki betonowe naley uklada& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grub&@ 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wgksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.3.Beton i jego sktadniki
2.4.3.1.Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadk
wykonywania krawznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa keanikdw powinna by
wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikOw powinien charakteryzowasic:

- nasgkliwoscia, poniej 4%,

- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n: 4 mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250.
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2.4.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert lsgmentem portlandzkim klasy niezszej ni ,32,5” wg
PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08.
2.4.3.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo naley przechowywéa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiuni marek.

2.4.3.4Woda
Woda powinna b§odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna b§odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B20, wg PN-B-06250¢0r&fo skitadniki powinny odpowiada
wymaganiom punktu 2.4.4,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sir¢cznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
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Krawezniki betonowe uklada naleey na srodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego weéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatddudczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pamimidbywa
sie w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemglimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom fawy w planie z uwzglnieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgvowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno yzgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonujeesw szalowaniu. Beton rdégzielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien dywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymemalstosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczy mag zalewow.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraxgnikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno Wy zgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowe].
Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonuje na podsypce cdowo-piaskowe]
o grubdci 3 do 5 cm po zagzczeniu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca nzdanie Inwestora wykona badania nibwosci
przeznaczonych do ustawienia kegwikoOw betonowych i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi
do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewyskpujacych na powierzchniach i krgadziach elementu zgodnie
Zz wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugd i giebokdsci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw pgl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub sy zgodnie z wymaganiami tablicy
1i 2. Sprawdzeniegkow prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytaenie kytownika do
badanego nafa i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdw stosowanych przyawianiu krawznikbw betonowych powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podtaa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost: 2 cm. Zagszczenie podta powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podtwznego gérnej powierzchni taw z dokumenggajojektowvy.
Profil podiwny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazdt@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiarOw wynogz
- dla wysokaci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szeroksri projektowane.

c) Réwnd¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; §irzez przyteenie w dwoch punktach, nazde 100
m fawy, trzymetrowej faty.
Przewit pomigdzy gormy powierzchm tawy i przytazong tata nie mae przekraczal cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.
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6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krainikow

Przy ustawianiu kragenikOw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysiat 1 cm
na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczymaywznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosiz 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni krageznikdw, sprawdzane przez przyEnie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomigdzy gorry powierzchm
kraweznika i przytazong tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na
petry glebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraimnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w OST pkt 9. Szczegdétowe zasady ptaino
okresla umowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Metogymiaru cech
geometrycznych.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo cawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo cawierzchni
drogowych. Piasek.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Skfad, wymagania
I ocena zgodrei.

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonowpiraer

BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

Cement. Transport i przechowywanie.

Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania.

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania
i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED)ranBprojekt - Warszawa,

11982 r.
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007 Obrzera betonowe chodnikowe
Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg swymagania dotyegre wykonania
i odbioru robot zwjzanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego w ramach remontu
chodnikéw przy ul. Parkowej i Centralnej w Kobierach..

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumprgetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
Z ustawieniem betonowego obtzaechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigrapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaounikacji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST pkt. 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce 8 x 30, gat. 1 wymaganiom BN-80/6775-04/04 i 8M6775-03/01,
beton do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.3.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynyegano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 100 8 30 3

2.3.2.Dopuszczalne odchytki wymiarow obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw oligze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
! +8
b, h +3

2.3.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdbw betonu, o fakturze z formy lub zatarte).
Krawedzie elementow powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaiWaizi elementow nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielka

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklestas¢ lub wypukia¢ powierzchni i krawdzi 2
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

. . " . niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i narazy | ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
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liczba, max 2
dtugas¢, mm, max 20
gtebokase, mm, max 6

2.3.4.Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach co najmniej: grub® 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk
szerokd¢ obrzea.

2.3.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego sfuzomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agnieciu
przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymal€ci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatdw podano w SST G0awezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.
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Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom fawy w planie z uwzglnieniem
w szerokdéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. tawa
tawe wykona z betonu B 15.
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawi@ na wykonanej tawie w miejscu i zéwiatlem
(odlegtascia gornej powierzchni obrza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Obrze ukladé na podsypce piaskowo-cementowe] o g&gbo
3 +5cm po zagszczeniu.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna b§ obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZazerokdci 1 cm. Naley wypelnic je zapraw cementowo - piaskay
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mgaleczyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pelp glebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca nagdanie Inwestora wykona badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych otyrzehodnikowych/w tym nagkliwos$¢ obrzery/

I przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugd i giebokdsci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw mgl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubs$ngy, zgodnie z wymaganiami tablicy
1i 2. Sprawdzeniegkow prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytaenie kytownika do
badanego nafa i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméwavszystkie wiaciwosci  okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatéw veyrianych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2,

b) tawy cementowo - piaskowej,

c) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.4zypr
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore mae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost £1 cm na kade 100 m diugei obrzeza,
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— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktaeipno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na pehgtcbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w OST pkt 9. Szczegdétowe zasady ptaino
okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— wykonanie fawy,

— rozicielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-06050

PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11113
PN-B-19701

BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiiaru cech geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloendwierzchni drogowyctZwir
i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne wclwierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnegotku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Prefabrykaty budowlane z betondementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania

Prefabrykaty budowlane z betondententy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza.
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008 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej

Kod CPV 45233221-1

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kost&tomowej w ramach remontu chodnikéw
przy ul. Parkowej i Centralnej w Kobiernicach.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokumprgetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t z@anych
z wykonaniem chodnika i zjazdow z brukowej kost&idnowe].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana zoMme metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako Kksztattka jednowarstwowa Iwb dwoch warstwach pgézonych
ze soly trwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami i z definicjami podanymi w OST pki5.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev OST pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbstikowe] w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwipoay jednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gkni¢¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnacbydowna i szorstka, a krawdzie kostek rowne i proste,
wklesnigcia nie powinny przekracz&® mm dla kostek o grukoi < 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe]

Do wykonania nawierzchni chodnika zastoséwatonovd kostke brukows koloru szarego o gruboi
8,0 cm. Zjazdy wykonaz kostki koloru czerwonego gr. 8 cm.
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Tolerancje wymiarowe wynogz
- na dlugdci £ 3 mm,

- na szerokéci £ 3 mm,

— nagrubdéci £ 5 mm.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny néieechy fizykomechaniczne okitene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

Lp. Cechy Warté¢
1 | Wytrzymald¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa, o
najmniej 60
a) srednia z szeiu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
Nasgkliwos¢ wodg wg PN-B-06250, %, nie wcej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg
PN-B-06250:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie gaej niz 5
c) obnienie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do
wytrzymataci 20

probek nie zamganych, %, nie wicej niz

4 |Scieralngé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm,|nie 4
wigcej niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukovych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowdé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy niessnej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiadéwymaganiom
PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiade¢ wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmia), przy
zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegobmyro

2.3.3.Woda
Woda powinna b§odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujes slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zijoe
Z recepd laboratoryjn.
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Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszg wytrzymatgé, mniejsz nasjkliwosé
I wickszg odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to ¢hybarwniki
nieorganiczne.

2.3.Podbudowa
- kruszywo tamane 0/63

2.4.Podsypka
- piasek stabilizowany cementem

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsk recznie.

Jeili powierzchnie s duze, a kostki brukowe majjednolity ksztait i kolor, mzna stosowa
mechaniczne ugdzenia uktadace. Urzdzenie skiada si z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stigcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech utaenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ubdael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w faji i spina tdamg stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina rownie przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
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5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi. Wskaik zag:szczenia koryta nie powinien bynniejszy nk 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Podbudowa

5.3.1. Chodnik
Na podbudow chodnika zastosowaruszywo tamane 0/63 zgggczane mechanicznieszaa podsypk
- piasek stabilizowany cementem. Grébwarstw zgodnie z dokumentagrojektowy.

5.3.2. Zjazdy
Na podbudow zastosowa kruszywo tamane 0/63 zeggczane mechanicznie,szaa podsypé- piasek
stabilizowany cementem i zgggczany. Grubi warstw- zgodnie z projektem.

5.4. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Kostke uktada s na podsypce w taki sposéb, aby szczelineday kostkami wynosity od
2 do 3 mm. Kostk nalezy uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy @ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wibratory pitytowe z ostan
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed agzéniem i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocz@ie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywac walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdi@awierzchng.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagelegghacji - mae by zaraz oddany do
uzytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.
Nastpnie nazgdanie Inwestora wykortebadania nagkliwosci kostek betonowych.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoo z dokumentag) projektowy
I odpowiednimi SST.
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Dopuszczalne tolerancje wynasila:

— gfebokdici koryta:

- 0 szerokéci do 3 m:x 1 cm,

— 0 szerokéci powyzej 3 m:+ 2 cm,

— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkow poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgoddoi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidioweoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowycpolega na
stwierdzeniu zgodrii wykonania z dokumentagjprojektowy oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy praty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy fata co najmniej raz na kde 150 do 300 M
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przsvit pod tay 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejco 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekraczéa
+3cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorfywalezry szablonem z poziomg¢ co najmniej raz na
kazde 150 do 300 mchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profynegz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowasjtki betonowe;j.

58



0
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w OST pkt 9. Szczegdétowe zasady ptaino
okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

— wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki,

— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczajteralndgci na tarczy Boehmego.

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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