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Przvgotowanie terenu pod budowe

Roboty pomocnicze, czyszczenie rowow Kod CPV 45100000-8
Korytowanie Kod CPV 45111200-0

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich
czescl oraz roboty w zakresie inzvnierii ladowe] 1 wodne]

Podbudowa Kod CPV 45233120-6
Nawierzchnia z betonu asfaltowego Kod CPV 45233220-7
Odwodnienie Kod CPV 45232452-5

(£%




L. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsigwziecia
Nazwa inwestycji:  Remont ul. Slonecznej w Bujakowie

Lokalizacja: Ulica Stoneczna w Bujakowie, gmina Porgbka

Rodzaj inwestycji:  roboty drogowe

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1.2.1. Zamawiajacy: URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORABKA

1.2.2. Instytucja finansujaca inwestycje:
URZAD GMINY PORABKA
UL. KRAKOWSKA 3
43-353 PORABKA

1.2.3. Wykonawca: po rozstrzygnigciu przetargu

1.3. Charakterystyka przedsigwzigcia
Roboty remontowo - drogowe zwigzane z naprawg drog gminnych w Gminie Porgbka.

[.4.  Dokumentacja techniczna okreslajgca przedmiot zamowienia i stanowigca podstawe do
realizacji robot

1 .4. 1. Spis projektow i rysunkéw wykonawczych

e Przedmiary rob6t na podstawie protokotéw typowania robot
1.4.2. Spis szczegoétowych specyfikacji technicznych

® o0golna specyfikacja techniczna

e szczegolowe specyfikacje techniczne - wykaz na str. nr 1

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
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1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany. nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno -
uzytkowa (droge) albo jego czes¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, Korpus ziemny, wegzel).

1.5.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.5.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.5.5. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.5.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.5.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.5.9. Korvto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.10. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew.
dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.5.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz robot.

1.5.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.5.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen

od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgce] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.

1.5.14. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.5.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.




1.5.17. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.18. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.5.19. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego polaczenia.

1.5.20. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej. ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obicktu bedacego przedmiotem robot.

1.5.21. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
kontraktowg, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢
i wspétrzedne punktow gitéwnych trasy oraz reperéw i komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Zgodnosc¢ robot z dokumentacja SST

Dokumentacja kontraktowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowia czes¢ umowy. a wymagania wyszczegblnione w chocby jednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
1 poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg kontraktowg 1 SST.
Dane okreslone w dokumentacji kontraktowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg kontraktowsa lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,.,pod ruchem™)
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy. w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem projekt organizacji




ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezgco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze. sygnaly, itp..
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez inspektora
nadzoru.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony
W Cen¢ umowna.

1.6.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub  uciazliwosci dla oséb lub  wlasnosci  spolecznej i innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.

1.6.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda mialy aprobat¢ techniczna wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na
srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét. a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami. a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencie tego poniesie
Zamawiajacy.




1.6.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
Jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.6.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
be¢dzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
inspektora nadzoru.

1.6.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.10. Ochrona 1 utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.6.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe
oraz Inne przepisy 1 wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen
1 inne odnosne dokumenty.
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2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materiaiow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegoélowe informacje dotyczace proponowanego
zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zZrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposdb ciagly spelniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odnosnych wiladz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek 2zrodel! miejscowych wilaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpocze¢ciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodla.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialéw do robét.

Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektora nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione
w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodel materialow begdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy.
badz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Jesli inspektor nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych roboét, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt
tych materialéw zostanie przewartosciowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem 1 niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i skiadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wiasciwos¢ do robot
1 byty dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.




3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprz¢t uzywany do robdt powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet. maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnial prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i1 innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
dopuszczone przez inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu = pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag oraz za jakosc
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja kontraktows,
wymaganiami SST projektu organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowe)j lub przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagacé tego bedzie inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robor




Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni  system  kontroli, wigczajac  personel, laboratorium. sprzet,  zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg  stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sa okreslone w SST. normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium. pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te bedg tak powazne, ze moga wplynagé
uemnie na wyniki badan. inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie 2z wymaganiami norm.
W przypadku. gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow
1 dokumentow technicznych,
. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma. Europejska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
1 ktore speiniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow. dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce inspektora nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.4. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiarow




Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow. orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda stanowic zalaczniki
do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie inspektora nadzoru.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujgce
dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoly odbioru robot,

d) protokoly z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projcktowg 1 SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

7.2. Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzgdzenia te lub sprzgt
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym  stanie.
w calym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty
1 jednoznaczny.




8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosdci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czegsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Qdbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca powiadamiajac inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym robét. Odbioru robét dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4. Odbior koricowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Odbiér koncowy robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw. wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektows i SST.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokét odbioru koficowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

o




recepty i ustalenia technologiczne,

rejestr obmiarow,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych. zgodne z SST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST.
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.
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8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior koncowy robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana

przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednial wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okresione dla tej roboty

w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9.2. Warunki umowy i wymagania 0golne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w OST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy.

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c)oplaty/dzierzawy terenu,

(d)przygotowanie terenu.

(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp. chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.




Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych.
poziomych, barier 1 $wiatel,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a)usuni¢cie wbudowanych materialow 1 oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

2. Zarzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami).




1. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

001 Roboty pomocnicze

Kod CPV 45100000-8

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z robotami pomocniczymi, przy remoncie ulicy Slonecznej w Bujakowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ninigjsza specyfikacja bgdzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

— robotami pomocniczymi (np. usuniecie z jezdni trawy, oczyszczenie jezdni. podbudowy
Z zanieczyszczen)

— roboty rozbiérkowe (nawierzchnie asfaltowe z podbudowa, elementy betonowe)

— wywiezienie 1 utylizacja materiatow z rozbidrki

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.




4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

3.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projekiowa lub wskazanych przez inspektora
nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej,
inspektor nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji. w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgeznie w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére stajg si¢ whasnoscig Wykonawcy, powinny byc usuniete z terenu budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtornego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarow wg przedmiaréw robot.




8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.




002 Korvtowanie
Kod CPV 45111200-0

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego
w ramach remontu ulicy Stonecznej w Bujakowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z robotami ziemnymi i z wykonaniem Koryta przeznaczonego do wlozenia konstrukcji nawierzchni
wraz z odwozem urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotvczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robét ziemnych oraz koryta i profilowania podioza
powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.




4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqgce transporiu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza, jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢
naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty 1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wbudowany w nasyp tub odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4,

5.4. Profilowanie i zageszczanie podifoza

Przed przystgpieniem do profilowania podiloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania. Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowana przez
Inzyniera. dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad réwniarki. Sciety grunt powinien byé¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla drég ]
0 ruchu mniejszym od ciezkiego

Gorna warstwa o grubos¢ 20 cm 1.00

Na glebokos¢ od 20 do 50 cm 0,97
od powierzchnia podtoza

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegio nadmiemnemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta
i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

podioza.
Lp.| Wyszczegllnienie Minimalna czestotliwos¢
badan badan i pomiarow
1 pomiarow
1 | Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km

o

Rownosé podluzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu

(F8]

Rownos¢ poprzeczna |10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne " 110 razy na 1 km




5 |Rzedne co 25 m w osl jezdni i1 na jej krawedziach dla
autostrad  1drog ekspresowych. co 100 m
dla pozostatych drog

" Uksztaltowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

wysokosciowe

planie ~ autostrad i drog ekspresowych. co 100 m
dla pozostatych drog
7 |Zaggszczenie. w 2 punktach na dziennej dzialce robocze;.
wilgotnos¢ gruntu lecz nie rzadziej niz raz na 600 m’
podloza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w
planie nalezy wykonac¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosc koryta (profilowanego podioza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigce]
niz+10cmi -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i1 profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie
z norma BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nieré6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podloza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gl¢bokosci co najmniej 10 cm,

wyrownanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonang)
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.




7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera.
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza.

— zageszczenie,

~ utrzymanie koryta lub podfoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.
4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i tata.

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.




003 Podbudowa

Kod CPV 45233120-6
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem i uzupelnieniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach remontu ulicy Stonecznej w Bujakowie..

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem:

- podbudowy z kruszywa kamiennego stabilizowanego mechanicznie

- uzupelnienia poboczy tluczniem

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-B-06714-15. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wilasciwoscl kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy:




Wymagania
Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie | tamane Badania

wlasciwosci Podbudowa wedhug

Zasadnicza

1 |Zawartos¢ ziaren mniejszych od 2 PN-B-06714-15 [3]

niz 0.075 mm, % (m/m) do 10

Zawarto$¢ nadziarna, 5 PN-B-06714-15 [3]

% (m/m), nie wiecej niz

3 |Zawartos¢ ziaren 35 PN-B-06714-16 [4]

nieforemnych

%(m/m), nie wiecej niz

4 Zawmoéé zanieczylszczer} 1 PN-B-04481 [1]

. or.gam_cz.nych, %(m/m), nie
wiecej niz

b [Veaipignaariane ) BN-64/8931-01 [26]

pieciokrotnym zaggszczeniu od 30

metodag [ lub I wg PN-B- do 70

04481. %

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los

Angeles

a) Scieralnos¢ catkowita po 35

pelnej liczbie obrotéw, nie

wigcej niz PN-B-06714-42 [12]

b) Scieralnos¢ czesciowa po 30

1/5 pelnej liczby obrotow,

nie wigcej niz

7 |Nasigkliwos$¢, %(m/m). nie

wiecej niz

8 | Mrozoodpornosc, ubytek PN-B-06714-19 [7]

' masy po 25 cyklach

zamrazania, % (m/m), nie

wiece] niz

9 Zawartqs’é Z\yiazk()w siarki 1 PN-B-06714-28 [9]

w przeliczeniu na SOs,

%(m/m), nie wiecej niz

10 | Wskaznik noSnosci Wy:

mieszanki kruszywa, %. nie

mniejszy niz: 80 PN-S-06102 [21]

a) przy zageszczeniu Ig = 120

1,00

b) przy zageszczeniu lg>

1.03

[\

PN-B-06714-18 [6]

(8}

Wh

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikalnie drobnych czastek gruntu
do podbudowy.




3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.

4, TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.1. Przygotowanie podioza

Istnicjace podtoze nalezy dokladnie oczyscic.

3.2, Wyrwarzanie mieszanki kruszywd

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzac
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob. aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

35.3. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowe; grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa skiada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, 1o kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzednie] warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej.
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslona iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci. mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.




6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw. przeznaczonych do

wykonania robot. Badania powinny na 7adanie Inwestora obejmowac wlasciwosci okreslone

w pkt. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy bada¢ uziarnienie mieszanki, wilgotnos¢ mieszanki, zageszczenie warstw.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Zakres badan:

- szeroko$¢ podbudowy (na jezdniach bez krawgznikéw) winna by¢ wicksza od warstwy Scieralnej
025cm

- réwnos¢ podbudowy (nieréwnosci nie moga przekracza¢ 10 mm)

- spadki poprzeczne (powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg +0,5%)

- rzedne wysokosciowe (réznice pomigdzy rzednymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, - 2cm)

- uksztaltowanie osi podbudowy (nie moze by¢ przesunigta w stosunku do projektowanej o wigce]
niz + 5 cm)

- grubo$¢ podbudowy (tolerancja + 10%)

- nosnosé podbudowy (zgodnie z BN-64/8931)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy piatnosci

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot.
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza.




10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1.
2.

1.

11.

13.

14.

5.
16.
17.
18.

19.
20.

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta.
dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania.

rozlozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

.1. Normy:

PN-B-04481

PN-B-06714-12

PN-B-06714-15

PN-B-06714-16

PN-B-06714-17

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006

PN-B-30020
PN-B-32250

Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los
Angeles.

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir 1 mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa amane do nawierzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek.

Cement. Cement powszechnego wuzytku. Sklad. wymagania
i ocena zgodnosci.

Kruszywo do betonu lekkiego.

Wapno.

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw.
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21.
23
28,
24.
25.
26.
22
28.
20.

30.

PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego.

Popioty lotne.

Cement. Transport i przechowywanie.

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
i lata.

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugi¢ciomierzem
belkowym.

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.




004 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Kod CPV 45233220-7

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego
w ramach remontu ulicy Stonecznej w Bujakowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem warstwy wyréwnujacej i Scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S5-96025:2000.

- czyszczenie mechaniczne podioza

- skropienie podloza

- wykonanie warstwy z betonu asfaltowego BA 0/12.8.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego
o okreslonym skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaitowa utozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna. ktora poprawia adhezje asfaltu do
materialéw mineralnych oraz zwigksza odporno$¢ blonki asfaltu na powierzchmi kruszywa na
odmywanie wodg; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wlasciwosci sa zgodne z recepta laboratoryjng.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) - obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

1.4.10. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogdolne wymagania dotyczgce robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w OST pkt 1.6.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965.

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac asfalty drogowe podane
w tablicy 11 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa¢ wypelniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza

podstawowego 1 zastepczego.
' Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymfiganla wol?ec .
materialow w zaleznosci
od kategorii ruchu
‘ nr normy od KR 1 do KR 2
| 1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998
a) ze skat magmowych kL. L II gat.1, 2
1 przeobrazonych
b) ze skat osadowych jow.
¢) z surowca sztucznego (zuzle JW.
pomiedziowe 1 stalownicze)
| 2. |Kruszywo tamane zwykie wg PN-B- 0 jgac. 1.2
11112:1996
. | 3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kl. 1. 11
| 4 |Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. 1.1 gat.1,2
WT/MK-CZDP 84
5. {Piasek wg PN-B-11113-1996 gat. 1,2
6. | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b)innego pochodzenia wg orzeczenia zastgpczy
laboratoryjnego pyly z odpylania, popioty
lotne
7. | Asfalt drogowy D 50.D 70
{ wz PN-C-Sol 700 1965 D 100




Tablica 2. Wymagania wobec materialow do warstwy wiazacej. wyréwnawczej i wzmacniajace]
7 betonu asfaltowego.

) ] Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materialow w zaleznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1 lubKR 2
1 |Kruszywo 1lamane granulowane wg
PN-B-11112:1996, PN-B-11115:1998
a) z surowca skalnego kl. I II; gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe 1 stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykle ‘
wg PN-B-11112:1996 ki L H; gat.1,2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 k. 1,1
4 |Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kI. I, II; gat.1. 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
zastgpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania.
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50.D 70
2.5. Kruszywo

Nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 11 2.

Skladowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa¢ asfalt uplynniony spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajgce wymagania okreslone
w WT.EmA-99.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzelu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.




3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien

wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich, srednich i cigzkich ,
walcow stalowych gladkich |

— walcow ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

— samochodow samowyladowczych z przykryciem lub termoséw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozic¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych moze odbywac si¢ w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

4.2.2. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami
1 nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke  betonu  asfaltowego  nalezy  przewozi¢  pojazdami  samowyladowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodéw termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazone]
W system Ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST pkt 5.
3.2, Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z inspektorem nadzoru, Wykonawca
dostarczy inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych skiadnikéw i probki materialow pobrane w obecnosci
inspektora nadzoru do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze skladnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ilosci asfaltu.

- okresleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa scieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy  scieralne;
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek od KR 1doKR?2
sit #. mm Mieszanka mineralna. mm
Zawartos¢ asfaltu od 0dol2.8
Przechodzi przez: 25.0

20,0 100

16,0 90+100

12,8 80100

9.6 69+100

8.0 62+93

6,3 56+87

4.0 45+76

250 35+64

zawartosc

ziaren > 2.0 36+65

0,85 25+50

0,42 19+39

0,30 17<33

0,18 13+25

0,15 12=22
0,075 7+10

Orientacyjna zawartos¢ asfaltu w
MMA. % m/m 5.0+6.5

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 3.




Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego BA 0/12.8 powinna spelnia¢ wymagania podane
w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mincralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralne)
z betonu asfaltowego.

. _ Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwy $cieralnej z BA
KR 1doKR 2
Modut sztywnosci pelzania " MPa nie wymaga si¢
2 |Stabilnos¢ probek wg metody 555
Marshalla w temperaturze 60° C. kN ks
Odksztatcenie probek jw., mm 0od 2,0 do 5.0
4 |Wolna przestrzen w probkach jw.. %! od 1,5do 4.5
v/v
5 Wyps:%nicmc' wolnej  przestrzeni od 75.0 do 90.0
w probkach jw.. % il
6 |Grubos¢ w cm warstwy z MMA od 3,5do 5.0
0 uziarnieniu 0/12,8 mm
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy. % 2 98.0
8 |Wolna przestrzen w warstwie. % | od 1.5do 5.0
(V/V)

5.2.2. Warstwa wigzaca, wyrOwnawcza i wzmacniajaca

Sklad mieszanki mineralno - asfaltowej dla warstwa wigzacych, wyrownawczych i wzmacniajacych
powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek wykonanych wg metody Marshalla: probki
powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy nr 5 pkt. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wigzaca, wyréwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego BA 0/12.8 powinna
spelnia¢ wymagania podane w tablicy 5 pkt. 6 = 8.

Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wigzacej, WyrOwnawczej
oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp. Wiasciwosci Wy RgEgal,
WYrownawczej
i wzmacniajgcej w zaleznosci
od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 |Modut sztywnosci pelzania . MPa nie wymaga si¢
2 | Stabilnosé probek wg metody
Marshalla w temperaturze 60° C. > 8.0 (26.0)”
zageszczonych 2x75 uderzen ubijaka,
kN
Odksztalcenie probek jw.. mm 0d 2.0do 5.0
4 | Wolna przestrzen w probkach jw.. od 4.0 do 8.0
%(Vv/V)
5 Wypfelnienig wolnej  przestrzeni od 65.0 do 80.0
w probkach jw.. %
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6 |Grubos¢ warstwy w cm z MMA
0 uziarnieniu:

od 0 mm do 12.8 mm od3.5do 5.0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy. % > 98.0
8 |Wolna przestrzen w warstwie, % 0d 4,5do 9.0

(v/v)

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie skladnikow. ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury skladnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepta. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci
w zaleznosci od temperatury. Dozowanie skiadnikéw powinno by¢ sterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz £ 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢é dozowany do asfaltu
w sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni. z ukladem termostatowania,
zapewniajagcym utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg = 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosi¢ od 145° C do 165° C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi¢ od 140° C do 170° C.

5.4. Przygotowanie podioza

Podloze pod warstwg¢ nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.
Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nierdéwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe scieralng
1 |Drogi klasy A, S i GP 6
2 |Drogiklasy GiZ 9
3 |Drogi klasy L 1 D oraz place 1 2
parkingi

W przypadku gdy nierdownosci podloza sa wigksze od podanych w tablicy 6. poditoze nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowa lub asfaltem uplynnionym. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uplynniacza w przypadku podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie to
0.5+0.7 kg/m’.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow. wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem
lub materialem uszczelniajacym zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
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5.5 Polgczenia migdzywarstwowe

Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowg lub asfaltem uplynnionym przed ulozeniem
nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego potgczenia migdzywarstwowego.

Zalecana iloé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego to:

- 03+05 kg,/m2 dla podbudowy asfaltowej i asfaltowej warstwy wyréwnawczej lub wzmacniajacej
- @193 kg/m2 dla asfaltowej warstwy wigzacej

5.6. Warunki przystgpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana. gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cm 1 + 10° C dla wykonywanej warstwy
grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podtozu,
podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarky wyposazona w uklad
z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem nmiwelety zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ bezzwlocznie.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz 130° C.
Zlacze robocze powinno by¢ réwno obcigte i powierzchnia obcigte] krawedzi powinna byc
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasmg asfaltowo - kauczukowa. Sposob
wykonywania ztacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot na zadanie Inwestora Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu,
wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno - asfaltowe]
i przedstawi¢ wyniki tych badan inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 7.

6.3.2. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno - asfaltowe;j

Badanie skiadu mieszanki mineralno - asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byé zgodne z recepta laboratoryjng. Dopuszcza si¢ wykonanie
badan innymi rownowaznymi metodami.




6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje 1 temperature migknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wiasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnos¢ wypeiniacza.

Tablica 7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno -
asfaltowej.

Czestotliwosc badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na
dziennej dzialce roboczej
1 |Sklad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej w Mg
wytworni 2 probki przy produkcji ponad
500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wlasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wlasciwosci kruszywa ‘ przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki

1 - d z : }
mineralno-asfaltowe) 0ZOr Ciggty

6 | Temperatura mieszanki mineralno- | kazdy pojazd przy zaladunku i w

asfaltowe] czasie wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineraino- JW.
asfaltowe]

8 | Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w

wytwdrni

jeden raz dziennie

Ip.1i1p.8 - badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-96025:2000

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno - asfaltowe]

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno - asfaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna
z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineraino - asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.
Dokladno$¢ pomiaru = 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno - asfaltowe]

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu
w czasie produkcji. zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wlasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowe;

Wiasciwosci mieszanki mineralno - asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng.
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6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i whasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

podaje tablica 8.

Tablica 8. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan 1 pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 |Réwnosc podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tata co 10 m
3 |ROwnos¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
. 5 |Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug
6 |Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubos¢ warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’
8 |Ziacza podtuzne i poprzeczne cata dtugos¢ ztacza
9 |Krawedz, obramowanie warstwy cala dhugosc¢
10 | Wyglad warstwy ocena ciagla
11 |Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m’
12 | Wolna przestrzen w warstwie Jw.

. 6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa.

z tolerancjg +5 cm.

6.4.3. Rownos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 nic

powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi 1 place :Zg;?;g
1 |Drogiklasy A. S1GP 4
2 |Drogiklasy G1Z 6
3 |Drogi klasv L i1 D oraz place 9
1 s < i




6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja = 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektows, z tolerancjg + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2.5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm 1 warstwy
o grubosci od 2.5 do 3.5 c¢m, dla ktdrej tolerancja wynosi = 5 mm.

6.4.8. Ztacza podluzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
Ziacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunicte wzgledem siebie co najmniej
o 15 cm. Zlacza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 3
mm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opomnikéw powinny by¢ wyprofilowane
a w miejscach gdzie zaszia koniecznos¢ obcigcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy 2z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ 1 spgkanych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary
1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 1 PN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.




9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy piatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w pkt 9 oraz w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’” warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot. zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

— dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanic mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawgznikow,

— likwidacja wyboi

— skropienie migdzywarstwowe,

— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno - asfaltowe),

— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenic pomiaroéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996

PN-B-11115:1998

PN-C-04024:1991

PN-C-96170:1965
PN-C-96173:1974

PN-S-04001:1967

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir 1 mieszanka.
Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych.
Piasek.

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych.

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie 1 transport.

Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni
drogowych.

Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych
1 nawierzchni bitumicznych.
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005 Odwodnienie
Kod CPV 45232452-5

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem odwodnienia w ramach remontu ulicy Stonecznej
w Bujakowie.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Zakres robot:
- ulozenie odwodnienia liniowego zamknigtego

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w OST pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST pkt 2.
2.2. Beton

Beton B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250.

2.3. Zaprawa cementowd

Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-14501.
2.4. Piasek budowlany

Piasek na podsypke cementowo - piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.

2.5. Odwodnienie liniowe zamkniete

Zastosowaé systemowe odwodnienie liniowe szerokosci 20 ¢cm z rusztem zeliwnym o nosnosci
minimum 15 ton (typ cigzki).
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprz¢tu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST pkt 3.

Rodzaj zastosowanego sprzgtu pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy, po zaakceptowaniu przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Og6lne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je W terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych.

5.3. Wykop pod tawe

Wykop pod lawe scieku wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadac
wymiarom lawy. Wskaznik zageszczenia dna wykopu pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0977
wg normalnej metody Proctora.

5.4 Ltawa

Lawe wykonaé z betonu B20 jako tawg zwykla.
Wykonanie tawy powinno by¢ zgodne z BN-64/ 8845-02.

5.5. Sciek liniowy zamknigty

Sciek liniowy zamkniety uklada¢ na tawie betonowej zgodnie z instrukcja producenta, ze spadkiem
w kierunku studzienki $ciekowej. Ulozony sciek obetonowac. Wykop pod fawg cieku wykonac
zgodnie z PN-B-0605. Wskaznik zageszczenia dna wykopu pod tawg powinien wynosi¢ min. 0097 wg
normalnej metody Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.

W czasie robot zwiazanych z wykonaniem scieku z prefabrykatow nalezy sprawdzic:

- wykop pod tawe (stopien zageszczenia podioza)
- gotowa tawe




- wykonanie $cieku (niweleta, rowno$¢ podtuzna, grubos¢ podsypki. wypetnienie spoin)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projcktowa, SST i wymaganiami Inzyniera.
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9. Szczegétowe zasady platnosci

okresla umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

PN-B-06250 Beton zwykly.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic.

parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.




